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6 English
Introduction

Introduction

Congratulations on your purchase and welcome to Philips! To fully benefit from the support that
Philips offers, register your product at www.philips.com/welcome.

General description

Top cover

Handle of dust container lid
Dust container lid

Filter

Dust container

Fan

Bumper

Docking station sensor
Start/stop button (to start or stop the robot)
10 Display

1 Front wheel

12 Side brush shafts

13 Drop-off sensors

14 Wheels

15 Suction opening

16 Side brushes

17 Battery holder

18 Remote control (FC8715, FC8710, FC8705)
19 Small plug

20 Adapter

21 Docking station
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Display and remote control

Display (Fig. 2):

1 Warning indicator

2 Start/stop indicator

3 Dust container full indicator
Remote control (Fig. 3):

1 Navigation buttons and start/stop
2 Docking button

3 Cleaning time button

4 Cleaning mode buttons

How your robot works

What your robot cleans

This robot is equipped with features that make it a suitable cleaner to help you clean the floors in your
home.

English
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The robot is espedcially suitable for cleaning hard floors, such as wooden, tiled or linoleum floors. It
may experience problems cleaning soft floors, such as carpet or rugs. If you use the robot on a carpet
or rug, please stay close by the first time to see if the robot can deal with this type of floor.

Because the robot uses infrared sensors to navigate, it may run into difficulties on very dark and shiny
floors. If you use the robot on such surfaces, please stay close by the first time to see if the robot can
deal with such a dark and shiny floor.

How your robot cleans

Cleaning system

The robot has a 2-stage cleaning system to clean your floors efficiently.

- The two side brushes help the robot clean in corners and along walls. They also help to remove dirt
from the floor and move it towards the suction opening (Fig. 4).

- The suction power of the robot picks up loose dirt and transports it through the suction opening
into the dust container (Fig. 5).

Cleaning patterns

In its auto cleaning mode, the robot uses an automatic sequence of cleaning patterns to clean each
area of the room optimally. The cleaning patterns it uses are:

1 Z-pattern or zigzag pattern (Fig. 6)

2 Random pattern (Fig. 7)

3 Wall-following pattern (Fig. 8)

4 Spot-cleaning pattern (Fig. 9)

In its auto cleaning mode, the robot uses these patterns in a fixed sequence: z-pattern, random
pattern, wall-following pattern, and spot-cleaning pattern.

When the robot has completed this sequence of patterns, it starts moving in Z-pattern again. The
robot continues to use this sequence of patterns to clean the room until the rechargeable battery runs
low, or until it is switched off manually.

Note (FC8715, FC8710, FC8705): You can also select each mode individually by pressing the
appropriate button on the remote control. For more details, see chapter 'Using your robot', section
'Cleaning modes'.

How your robot avoids height differences

The robot has three drop-off sensors in its bottom. It uses these drop-off sensors to detect and avoid
height differences such as staircases.

Note: It is normal for the robot to move slightly over the edge of a height difference, as its front drop-
off sensor is located behind the bumper.

Caution: In some cases, the drop-off sensors may not detect a staircase or other height difference
in time. Therefore monitor the robot carefully the first few times you use it, and when you operate it
near a staircase or another height difference. It is important that you clean the drop-off sensors
regularly to ensure the robot continues to detect height differences properly (see chapter ' Cleaning
and maintenance' for instructions).
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Before first use

Before first use
1 Unpack the side brushes and place the robot upside down on a table or on the floor.
2 Push the side brushes onto the shafts on the bottom of the robot (Fig. 10).

Note: Make sure you attach the side brushes properly. Press them onto the shaft until you hear
them lock into position with a click.

Removing the protection tag from the remote control

This only applies to FC8715, FC8710, FC8705.

The remote control works on a CR2025 coin-shaped battery. This battery is protected with a
protection tag that has to be removed before use.

1 Pull the battery protection tag out of the battery compartment of the remote control (Fig. 11).
Now the remote control is ready for use.

Preparing for use

Installing the docking station

1 Insert the small plug of the adapter into the socket on the docking station (1) and insert the adapter
into the wall socket (2) (Fig. 12).

2 Place the docking station on a horizontal, level floor against a wall.

Note: Make sure that there are no obstacles or height differences 80 cm in front, 30 cm to the right
and 100 cm to the left of the docking station (Fig. 13).

Important note: deep sleep mode

In deep sleep mode, the robot does not respond at all when you press a button. To reactivate the

robot when it is in deep sleep mode:

1 Press the start/stop button on the robot for 1second to bring the robot from deep sleep mode to
standby mode.

2 Press the start/stop button on the robot or on the remote control briefly to start the robot.

3 If the robot does not start cleaning, place it on the plugged-in docking station to recharge its
rechargeable battery.

The robot enters deep sleep mode when you press the start/stop button for 3 seconds. It may also
enter the deep sleep mode when its battery is empty. The battery may, for instance, run empty if the
robot is unable to find its docking station.

Charging

- When charging for the first time and when the rechargeable battery of the robot is empty, the
charging time is 4 hours.

- When the rechargeable battery is fully charged, it has a runtime of about 130 minutes.

- Your robot can only be charged on the docking station.
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Charging on the docking station

1 Place the robot on the plugged-in docking station (Fig. 14).

2 The robot starts charging automatically and the start/stop indicator starts flashing green slowly
(Fig. 15).

3 When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop indicator lights up solid green (Fig.
16).

Charging automatically during use

1 When the robot has finished cleaning or when only 15% of the battery power remains, it
automatically searches for the docking station to recharge. When the robot searches for the
docking station, the start/stop indicator flashes green slowly (Fig. 17).

2 When the battery runs low, the start/stop button turns solid red and the robot searches for the
docking station.

3 When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop indicator lights up solid green.

Note: The robot only searches for the docking station automatically when it started cleaning from the
docking station.

Clap response

The clap response is enabled when the robot enters sleep mode in the following situations:
- when it stops cleaning due to an error
- when it cannot find its docking station in 20 minutes

If you do not see the robot, you can locate it by clapping your hands once. The robot will respond by
beeping and by lighting up all icons on its display.

Using your robot

Preparing the room for a cleaning run

Before you start the robot on its cleaning run, make sure that you remove all loose and fragile objects
from the floor (Fig. 18).

Also remove all cables, wires and cords from the floor.

Functions of the start/stop button
The start/stop button has the following functions:
How you press start/stop button How robot responds

Press start/stop button for 1 second Robot switches from sleep mode to standby
Press start/stop button briefly Robot starts or stops cleaning
Press start/stop button for 3 seconds Switches robot on or off.

Signals and their meaning

The robot has a display with three indicators: a warning indicator, a start/stop indicator and the dust
container full indicator. The table below explains the meaning of the signals.
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Signal

Meaning

The start/stop indicator lights up solid green.

The robot is ready to clean.

The start/stop indicator flashes green slowly.

The robot is charging.

The robot searches for the docking station
because the battery is low.

The start/stop indicator lights up solid red.

The rechargeable battery of the robot runs low
and the robot searches for its docking station.

The dust container full indicator lights up solid

The dust container is full.

red.

The warning indicator lights up solid red but the

The robot was lifted while it was cleaning.

start/stop indicator is green.

The warning indicator is solid red.

The bumper of the robot is stuck.

The dust container is not present or not placed
properly.

The color of the floor is too dark.

The warning indicator flashes red.

A wheel or side brush is stuck.

Charging error or battery is not present.

Starting and stopping

1 Press the start/stop button.
- You can press the start/stop button on the robot (Fig. 19).
- FC8715, FC8710, FC8705: You can also press the start/stop button on the remote control (Fig.
20).

2 The start/stop indicator lights up solid green and the robot starts cleaning (Fig. 22).

3 Therobot cleans in the auto-cleaning mode until its battery runs low. In the auto-cleaning mode, it
follows repeated sequences of Z-pattern, random, wall-following and spot-cleaning patterns (Fig.
20).

FC8715, FC8710, FC8705:
Note: To select an individual mode, press one of the mode buttons on the remote control. See
section 'Cleaning mode selection' for more details.

4 When the battery runs low, the start/stop indicator turns solid red and the robot searches for the
docking station to recharge (Fig. 17).

5 You can also press the start/stop button to interrupt or stop the cleaning run. If you press the
start/stop button again and there is still enough energy in the rechargeable battery, the robot
continues cleaning in the auto-cleaning mode.

6

FC8715, FC8710, FC8705: To make the robot return to the docking station before the rechargeable
battery runs low, press the docking button on the remote control (Fig. 23).

The start/stop indicator starts flashing green slowly and the robot searches for the docking station
to recharge (Fig. 24).

FC8715, FC8710, FC8705: If there is still enough energy in the rechargeable battery, you can press
the docking button on the remote control to make the robot return to the docking station. If the
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rechargeable battery is completely empty, you have to place the robot on the docking station
manually.

Operating the docking station

The docking station has two controls that can be used to operate the robot.

Battery full and go button

If you press the battery full and go button on the docking station while the robot is charging, the robot
starts cleaning as soon as the rechargeable battery is full (Fig. 25).

24h button

If you press the 24h button on the docking station, the docking station starts to count down the 24
hours until the next cleaning run. When the countdown is finished, the robot starts cleaning until its
battery runs low and then returns to the docking station automatically to recharge (Fig. 26).

Cleaning mode selection

Cleaning mode selection is only possible with the remote control (FC8715, FC8710, FC8705). Next to
the auto-cleaning mode, this robot has four individual cleaning modes that can each be activated by
pressing the appropriate button on the remote control.

Z-pattern mode

In Z-pattern mode, the robot cleans by making Z-shaped loops through the room to clean large areas
(Fig. 27).

Random mode

In this mode, the robot cleans the room in a mixed pattern of straight and crisscross movements (Fig.
28).

Wall-following mode

In this mode, the robot follows the walls of the room to give the area alongside the walls an extra
clean (Fig. 29).

Spot-cleaning mode

In this mode, the robot moves randomly on a small area to clean this area thoroughly (Fig. 30).

Note: The manually selected modes are only active for a couple of minutes. After that, the robot
switches to auto-cleaning mode.

Manual driving

You can drive the robot manually with buttons on the remote control (FC8715, FC8710, FC8705).
1 Use the arrow buttons above and below and to the left and right of the start/stop button on the
remote control to navigate the robot through the room (Fig. 31).

Note: Be careful when you drive the robot manually close to height differences and staircases.

Note: The vacuuming function and the side brushes only work when the robot is driven forward.
The left, right or back buttons are only for maneuvering the robot.
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Using the cleaning time button on the remote control

FC8715, FC8710, FC8700: Press the cleaning time button on the remote control to make the robot
clean for 35 minutes. When the cleaning time is finished, the robot stops (Fig. 32).

Cleaning and maintenance

Emptying and cleaning the dust container

Empty and clean the dust container when the dust container full indicator lights up solid red.

1 Remove the cover (Fig. 33).

2 Pull up the handle of the dust container lid and lift the dust container out of the dust container
compartment (Fig. 34).
Note: When you remove or reinsert the dust container, take care not to damage the blades of the
motor fan.

3 Carefully lift the lid off the dust container (1) and take out the filter (2) (Fig. 35).

4 Shake the dust container over a dustbin to empty it. Clean the filter and the inside of the dust
container with a cloth or a toothbrush with soft bristles. Also clean the suction opening in the
bottom of the dust container (Fig. 36).

Caution: Do not clean the dust container and the filter with water or in the dishwasher.

5 Put the filter back into the dust container (1). Then place the lid on the dust container(2) (Fig. 37).
6 Put the dust container back into the dust container compartment and put the top cover back on
the robot (Fig. 38).

Caution: Always make sure the filter is present inside the dust container. If you use the robot
without the filter inside the dust container, the motor will be damaged.

Cleaning the robot

To maintain good cleaning performance, you have to clean the drop-off sensors, the wheels, the side

brushes and the suction opening from time to time.

1 Place the robot upside down on a flat surface.

2 Use a brush with soft bristles (e.g. a toothbrush) to remove dust or fluff from the drop-off sensors.
(Fig. 39)
Note: It is important that you clean the drop-off sensors regularly. If the drop-off sensors are dirty,
the robot may fail to detect height differences or staircases.

3 Use a brush with soft bristles (e.g. a toothbrush) to remove dust or fluff from the front wheel and
side wheels (Fig. 40).

4 To clean the side brushes, grab them by the bristles and pull them off their shafts (Fig. 41).

5 Remove fluff, hairs and threads from the shaft and from the side brush with a soft brush (e.g. a
toothbrush) or a cloth (Fig. 42).

6 Clean the suction opening with a soft brush (e.g. a toothbrush) (Fig. 43).

7 Check the side brushes and the bottom of the robot for any sharp objects that could damage your
floor.
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Ordering accessories

To buy accessories or spare parts, visit www.philips.com/parts-and-accessories or go to your Philips
dealer. You can also contact the Philips Consumer Care Center in your country (see the international
warranty leaflet for contact details).

Replacement

Replacing the filter

Replace the filter if it is very dirty or damaged. You can order a new filter under order number FC8065.
See 'Emptying and cleaning the dust container' in chapter 'Cleaning and maintenance' for instructions
on how to remove the filter from the dust container and how to place it in the dust container.

Replacing the side brushes

Replace the side brushes after some time to ensure proper cleaning results.

Note: Always replace the side brushes when you notice signs of wear or damage. We also recommend
that you replace both side brushes at the same time. You can order a set of two side brushes and two
filters under type number FC8067.

1 To replace the side brushes, grab the old side brushes by the bristles and pull them off their shafts.
2 Push the new side brushes onto the shafts.

Replacing the rechargeable battery

The rechargeable battery of the robot may only be replaced by qualified service engineers. Take the
robot to an authorized Philips service center to have the battery replaced when you can no longer
recharge it or when it runs out of power quickly. You can find the contact details of the Philips
Consumer Care Center in your country in the international warranty leaflet or on the website at
www.philips.com/support.

Replacing the battery of the remote control (FC8715, FC8710,
FC8705)

The remote control works on a CR2025 coin-shaped battery. Replace the battery when the robot no

longer responds when you press the buttons on the remote control.

1 Hold the remote control upside down. Push the release button on the battery holder and at the
same time slide the battery holder out of the remote control (Fig. 44).

2 Remove the empty battery from the battery holder and place a new battery in the battery holder.
Then slide the battery holder back into the remote control (Fig. 45).

Storage

When you are not going to use the robot for more than one month, press the start/stop button on the
robot for 3 seconds to make the robot enter deep sleep mode to protect its rechargeable battery.
Unplug the docking station to save energy.
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Removing the rechargeable battery

Warning: Only remove the rechargeable battery when you discard the appliance. Make
sure the battery is completely empty when you remove it.

To remove the rechargeable battery, follow the instructions below. You can also take the robot to a

Philips service center to have the rechargeable battery removed. Contact the Philips Consumer Care

Center in your country for the address of a service center near you.

1 Start the robot from a place somewhere in the room and not from the docking station.

2 Letthe robot run until the rechargeable battery is empty to make sure that the rechargeable
battery is completely discharged before you remove it and dispose of it.

3 Undo the screws of the battery compartment lid and remove the lid (Fig. 46).

I

Lift out the rechargeable battery and disconnect it (Fig. 47).

5 Take the robot and the rechargeable battery to a collection point for electrical and electronic

waste.

Troubleshooting

This chapter summarizes the most common problems you could encounter with the appliance. If you
are unable to solve the problem with the information below, visit www.philips.com/support for a list
of frequently asked questions or contact the Consumer Care Center in your country.

Problem

Possible cause

Solution

The robot does not start
cleaning when | press the
start/stop button.

The rechargeable battery is
empty.

Charge the rechargeable battery (see
chapter 'Preparing for use').

The robot is in deep sleep
mode.

Press the start/stop button for 1 second
to switch on the robot. When you press
the start/stop button briefly again, the
robot starts cleaning. If the battery is
completely empty, place the robot on
the plugged-in docking station.

The robot does not
respond when | press
one of the buttons.

The rechargeable battery is
empty.

Place the robot on the plugged-in
docking station. After a few seconds,
you will hear a beep and the display
lights up.

The warning indicator
lights up solid red.

One or both wheels are stuck.

Remove the fluff, hair, thread or wire
that is caught around the wheel
suspension.

One or both side brushes are
stuck.

Clean the side brushes (see chapter
'Cleaning and maintenance’).

The dust container is not
present or is not placed
properly.

When the dust container is not present
or is not placed properly, the warning
indicator lights up solid red and the
robot stops working. Place the dust
container in the robot in the robot
properly.
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Solution

The bumper is stuck.

Lift the robot so that its bumper comes
free. Place the robot at some distance
from the obstacle and press the
start/stop button to make it resume
cleaning.

The robot was lifted while it
was cleaning.

Place the robot on the floor. Then press
the start/stop button to make the robot
resume cleaning.

The robot does not clean
properly.

The bristles of one or both side
brushes are crooked or bent.

Soak the brush or brushes in warm
water for a while. If this does not restore
the bristles to their proper shape,
replace the side brushes (see chapter
'Replacement’).

The filter in the dust container
is dirty.

Clean the filter in the dust container with
a cloth or a toothbrush with soft bristles.
You can also clean the filter and dust
container with a regular vacuum cleaner
at a low suction power setting.

If brushing or vacuuming does not help
to clean the filter, replace the filter with
a new one. We advise you to replace the
filter at least once a year.

The suction opening in the
bottom of the dust container is
clogged.

Clean the suction opening (see chapter
'Cleaning and maintenance”).

The front wheel is jammed
with hair or other dirt.

Clean the front wheel (see chapter
'Cleaning and maintenance”).

The robot is cleaning a very
dark or shiny surface, which
triggers the drop-off sensors.
This causes the robot to move
in an unusual pattern.

Press the start/stop button and then
move the robot to a lighter colored
piece of the floor. If the problem
continues to occur on lighter colored
floors, please go to
www.philips.com/support or contact the

Consumer Care Center in your country.

The robot is cleaning a floor
that reflects sunlight quite
strongly. This triggers the drop-
off sensors and causes the
robot to move in an unusual
pattern.

Close the curtains to block sunlight from
entering the room. You can also start
cleaning when the sunlight is less bright.

The rechargeable battery
can no longer be charged
or runs empty very fast.

The rechargeable battery has
reached the end of its life.

Have the rechargeable battery replaced
by a Philips service center (see chapter
'Replacement’).
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Problem

Possible cause

Solution

FC8715, FC8710, FC8705:
The battery of the
remote control runs
empty too fast.

Perhaps you did not insert the
correct type of battery.

For the remote control, you need a
CR2025 coin-shaped battery. If the
problem persists, go to the website at
www.philips.com/support or contact the
Consumer Care Center in your country.

The robot is moving in
circles.

The robot is in spot-cleaning
mode.

This is normal behavior. The spot-
cleaning mode can be activated when a
lot of dirt is detected on the floor for a
thorough clean. It is also part of the auto
cleaning mode. After approximately one
minute the robot resumes its normal
cleaning pattern. You can also stop the
spot-cleaning mode by selecting a
different cleaning mode on the remote
control.

FC8715, FC8710, FC8705: You can also
stop the spot-cleaning mode by
selecting a different cleaning mode on
the remote control.

The robot cannot find the
docking station.

There is not enough room for
the robot to navigate towards
the docking station.

Try to find another place for the docking
station. See 'Installing the docking
station'in chapter 'Preparing for use'.

The robot is still actively
searching.

Give the robot around 20 minutes to
return to the docking station.
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Einfihrung

EinfUhrung

Herzlichen Gluckwunsch zu Ihrem Kauf und willkommen bei Philips! Um die Unterstitzung von Philips
optimal nutzen zu kénnen, sollten Sie Ihr Produkt unter www.philips.com/welcome registrieren.

Allgemeine Beschreibung

Obere Abdeckung

Griff des Staubbehéalterdeckels
Staubbehalterdeckel

Filter

Staubbehalter

Ventilator

Stofanger

Sensor Docking-Station
Start-/Stopp-Taste (um den Roboter zu starten oder zu stoppen)
10 Display

1 Vorderrad

12 Seitenburstenschafte

13 Stopp-Sensoren

14 Laufrader

15 Ansaugoffnung

16 Seitenbursten

17 Batteriehalterung

18 Fernbedienung (FC8715, FC8710, FC8705)
19 Geratestecker

20 Ladegerat

21 Docking-Station

CoNOYUTDdWN -

Display und Fernbedienung

Display (Abb. 2):

1 Warnanzeige

2 Start-/Stopp-Anzeige

3 Anzeige fur vollen Staubbehalter
Fernbedienung (Abb. 3):

1 Navigationstasten und Start/Stopp
2 Docking-Taste

3 Reinigungszeit-Taste

4 Tasten fUr den Reinigungsmodus

So funktioniert Ihr Roboter

Das reinigt Ihr Roboter

Dieser Roboter ist mit Funktionen ausgestattet, die ihn zu einem idealen Reinigungsgerat machen, um
Sie beim Reinigen der Boden in Ihrem Heim zu unterstttzen.

Der Roboter ist besonders zum Reinigen harter Boden, wie etwa Holz-, Kachel- oder Linoleum-
Boden, geeignet. Beim Reinigen weicher Boden, zum Beispiel Teppichbdden oder Teppiche, kbnnen

Deutsch
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Probleme auftreten. Wenn Sie den Roboter auf einem Teppichboden oder Teppich verwenden,
bleiben Sie beim ersten Mal in der Nahe, sodass Sie erkennen, ob der Roboter mit diesem Bodentyp
zurechtkommt.

Da sich der Roboter mithilfe von Infrarotsensoren orientiert, kann es auf sehr dunklen und glanzenden
Bdden zu Schwierigkeiten kommen. Wenn Sie den Roboter auf solchen Oberflachen verwenden,
bleiben Sie beim ersten Mal in der Nahe, sodass Sie erkennen, ob der Roboter mit einem solchen
dunklen und glanzenden Boden zurechtkommt.

So reinigt |lhr Roboter

Reinigungssystem

Der Roboter weist ein 2-stufiges Reinigungssystem zur effizienten Reinigung Ihrer Boden auf.

- Die beiden Seitenbursten unterstitzen den Roboter bei der Reinigung von Ecken sowie entlang
von Wanden. Sie helfen auch, Schmutz vom Boden zu beseitigen und ihn Richtung Ansaugdffnung
(Abb. 4) zu bewegen.

- Mit der Saugkraft des Roboters wird loser Schmutz aufgesaugt und durch die Ansaugoffnung in
den Staubcontainer (Abb. 5) transportiert.

Reinigungsmuster

Im automatischen Reinigungsmodus verwendet der Roboter eine automatische Abfolge von
Reinigungsmustern, sodass jeder Bereich des Raums optimal gereinigt wird. Die folgenden
Reinigungsmuster werden verwendet:

1 Z-Muster oder Zickzack-Muster (Abb. 6)

2 Zufalliges Muster (Abb. 7)

3 Den Wanden entlang (Abb. 8)

4 Muster (Abb. 9) zur punktuellen Reinigung

In seinem automatischen Reinigungsmodus verwendet der Roboter diese Muster in einer festgelegten
Reihenfolge: Z-Muster, Zufallsmuster, Muster zur Reinigung entlang den Wanden und Muster zur
punktuellen Reinigung.

Wenn der Roboter mit dieser Muster-Abfolge fertig ist, beginnt er wieder mit dem Z-Muster. Der
Roboter verwendet diese Muster-Abfolge zur Reinigung des Raums, bis der Akku fast leer ist oder das
Gerat manuell ausgeschaltet wird.

Hinweis (FC8715, FC8710, FC8705): Sie kbnnen jeden Modus auch einzeln auswahlen, indem Sie die
entsprechende Taste auf der Fernbedienung driicken. Weitere Hinweise finden Sie im Kapitel "lhren
Roboter verwenden", Abschnitt "Reinigungsmodus auswahlen".

So vermeidet Ihr Roboter Hohenunterschiede

Der Roboter hat drei Stopp-Sensoren an der Unterseite. Er verwendet diese Stopp-Sensoren, um
Hohenunterschiede, wie z. B. Stufen, zu erkennen und zu vermeiden.

Hinweis: Es ist normal, dass sich der Roboter etwas Uber den Rand eines Hohenunterschieds bewegt,
da sich der vordere Stopp-Sensor hinter dem Stoffanger befindet.

Achtung: In einigen Fallen konnen die Stopp-Sensoren einen Treppenabsatz oder anderen
Hohenunterschied nicht rechtzeitig erkennen. Beobachten Sie den Roboter bei den ersten
Einsatzen also sorgfaltig, sowie bei Nutzung in der Nahe einer Treppe oder eines sonstigen
Hohenunterschieds. Es ist wichtig, dass Sie die Stopp-Sensoren regelmafig reinigen, damit der
Roboter Hohenunterschiede korrekt erkennt (siehe Anweisungen im Kapitel ,,Reinigung und
Wartung®).
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Vor dem ersten Gebrauch

Vor dem ersten Gebrauch

1 Packen Sie die Seitenbursten aus, und legen Sie den Roboter umgekehrt auf einen Tisch oder auf
dem Boden.

2 Drlcken Sie die SeitenbUrsten auf die Metallschafte unten am Roboter (Abb. 10).

Hinweis: Vergewissern Sie sich, dass die Seitenbursten ordnungsgemaf angebracht sind. Drucken
Sie sie auf den Schaft, bis sie mit einem Klicken einrasten.

Schutzlasche von der Fernbedienung abnehmen

Dies gilt nur fur FC8715, FC8710, FC8705.

Die Fernbedienung funktioniert mit einer CR2025-Knopfzelle. Diese Batterie ist mit einer Schutzlasche
versehen, die vor dem Gebrauch entfernt werden muss.

1 Ziehen Sie die Batterieschutzlasche aus dem Batteriefach der Fernbedienung (Abb. 11).

Jetzt ist die Fernbedienung einsatzbereit.

Fir den Gebrauch vorbereiten

Docking-Station aufstellen

1 Stecken Sie den kleinen Stecker des Adapters in die entsprechende Buchse der Docking-Station (1)
und den Adapter in die Steckdose (2) (Abb. 12).

2 Stellen Sie die Docking-Station auf einen ebenen Untergrund an eine Wand.

Hinweis: Achten Sie darauf, dass sich 80 cm vor der Docking-Station (Abb. 13), 30 cm rechts davon
und 100 cm links von ihr keine Hindernisse oder Hohenunterschiede befinden.

Wichtiger Hinweis: Schlafmodus

Im Schlafmodus reagiert der Roboter Uberhaupt nicht, wenn Sie eine Taste drlcken. So reaktivieren

Sie den Roboter aus dem Schlafmodus:

1 Drucken Sie 1 Sekunde lang die Start-/Stopp-Taste auf dem Roboter, um den Roboter aus dem
Schlafmodus in den Standby-Modus zu versetzen.

2 Dricken Sie kurz die Start-/Stopp-Taste auf dem Roboter oder der Fernbedienung, um den
Roboter zu starten.

3 Falls der Roboter nicht mit der Reinigung beginnt, platzieren Sie ihn an der angeschlossenen
Docking-Station, damit der Akku aufgeladen wird.

Der Roboter wechselt in den Schlafmodus, wenn Sie die Start-/Stopp-Taste 3 Sekunden lang
drlcken. Er wechselt evtl. auch in den Schlafmodus, wenn der Akku leer ist. Der Akku kann
beispielsweise entleert werden, wenn der Roboter die Docking-Station nicht finden kann.

Aufladen

Wenn Sie den Akku des Roboters zum ersten Mal aufladen, und wenn der Akku leer ist, dauert der
Ladevorgang 4 Stunden.

- Ein vollstandig aufgeladener Akku ermoglicht eine Laufzeit von etwa 130 Minuten.

- Der Roboter kann nurin der Docking-Station geladen werden.



20 Deutsch

An der Docking-Station aufladen
1 Stellen Sie den Roboter in die eingesteckte Docking-Station (Abb. 14).

2 Der Roboter beginnt automatisch mit dem Aufladevorgang, und die Start-/Stopp-Anzeige beginnt,
langsam grin zu blinken (Abb. 15).

3 Ist der Akku vollstandig aufgeladen, leuchtet die Start-/Stopp-Anzeige dauerhaft grin (Abb. 16).

Automatisches Aufladen wahrend des Betriebs

1 Wenn der Roboter die Reinigung beendet hat oder der Akku nur noch 15 % Kapazitat aufweist,
sucht der Roboter zum Aufladen automatisch die Docking-Station. Wenn der Roboter die Docking-
Station sucht, blinkt die Start-/Stopp-Anzeige langsam grin (Abb. 17).

2 Wenn der Akku fast leer ist, leuchtet die Start-/Stopp-Taste dauerhaft rot, und der Roboter sucht
die Docking-Station.

3 Ist der Akku vollstandig aufgeladen, leuchtet die Start-/Stopp-Anzeige dauerhaft grin.

Hinweis: Der Roboter sucht nur dann automatisch die Docking-Station, wenn die Reinigung an der
Docking-Station gestartet wurde.

Klatsch-Funktion

Die Klatsch-Funktion wird aktiviert, wenn der Roboter in den folgenden Situationen in den
Ruhemodus wechselt:

- wenn er aufgrund eines Fehlers anhalt
- wenn Sie eine kurze Reinigungszeit programmiert haben
- wenn er die Docking-Station nicht innerhalb von 20 Minuten finden kann

Wenn Sie den Roboter nicht sehen, kbnnen Sie ihn durch einmaliges Klatschen finden. Der Roboter
reagiert durch einen Piepton und Aufleuchten aller Symbole auf dem Display.

lhren Roboter verwenden

Den Raum fir die Reinigung vorbereiten

Bevor Sie mit dem Roboter die Reinigung starten, sollten Sie sich vergewissern, dass sich keine losen
und zerbrechlichen Gegenstande auf dem Boden (Abb. 18) befinden.

Bringen Sie auch alle Kabel, Drahte und Schnure in Sicherheit.

Funktionen der Start-/Stopp-Taste
Die Start-/Stopp-Taste hat die folgenden Funktionen:
Wie Sie die Start-/Stopp-Taste Wie der Roboter reagiert

driicken
Halten Sie die Start-/Stopp-Taste Der Roboter wechselt aus dem Schlafmodus in den
1 Sekunde lang gedriickt Standby-Modus

Driicken Sie kurz die Start-/Stopp-Taste Der Roboter beginnt oder beendet die Reinigung.

Halten Sie die Start-/Stopp-Taste Schaltet den Roboter ein oder aus.
3 Sekunden lang gedrickt.
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Anzeigen und deren Bedeutung

Der Roboter hat ein Display mit drei Anzeigen: eine Warn-Anzeige, eine Start-/Stopp-Anzeige und die
Anzeige flr den vollen Staubbehdlter. In der folgenden Tabelle wird die Bedeutung der Signale erklart.

Signal Bedeutung

Die Start-/Stopp-Anzeige leuchtet dauerhaft Der Roboter ist bereit flr die Reinigung.
grun.

Die Start-/Stopp-Anzeige blinkt langsam grin. Der Roboter ladt auf.

Der Roboter sucht die Docking-Station, weil der
Akku fast leer ist.

Die Start-/Stopp-Anzeige leuchtet dauerhaft rot.  Der Akku des Roboters ist fast leer, und der

Roboter sucht seine Docking-Station.

Die Anzeige flr den vollen Staubbehalter leuchtet Der Staubbehalter ist voll.
dauerhaft rot.

Die Warnanzeige leuchtet dauerhaft rot, aber die  Der Roboter wurde wahrend des Reinigens
Start-/Stopp-Anzeige ist grin. hochgehoben.

Die Warnanzeige ist dauerhaft rot. Der Stof3fanger des Roboters steckt fest.

Der Staubbehalter ist nicht vorhanden oder nicht
ordnungsgemaf eingesetzt.

Die Farbe des Bodens ist zu dunkel.

Die Warnanzeige blinkt rot. Ein Rad oder eine SeitenbuUrste steckt fest.

Aufladefehler oder der Akku nicht vorhanden.

Ein- und Ausschalten

1

Drlicken Sie die Start-/Stopptaste.

- Sie kdnnen die Start-/Stopp-Taste auf dem Roboter (Abb. 19) driicken.

- FC8715, FC8710, FC8705: Sie kdnnen auch die Start-/Stopp-Taste auf der Fernbedienung (Abb.
20) drlcken.

Die Start-/Stopp-Anzeige leuchtet dauerhaft grin, und der Roboter beginnt mit der Reinigung

(Abb. 22).

Der Roboter reinigt im automatischen Reinigungsmodus, bis der Akku fast leer ist. Im

automatischen Reinigungsmodus wird eine bestimmte Muster-Abfolge wiederholt: Z-Muster,

zufalliges Muster, den Wanden entlang und Modus zur punktuellen Reinigung (Abb. 21).

FC8715, FC8710, FC8705:

Hinweis: Um einen einzelnen Modus auszuwahlen, driicken Sie eine der Modus-Tasten auf der
Fernbedienung. Weitere Hinweise finden Sie im Abschnitt ,Reinigungsmodus auswahlen®.

Wenn der Akku fast leer ist, leuchtet die Start-/Stopp-Anzeige dauerhaft rot, und der Roboter
sucht die Docking-Station zum Aufladen (Abb. 17).

Sie kdnnen auch die Start-/Stopp-Taste, um den Reinigungsvorgang voribergehend anzuhalten
oder ganz zu stoppen. Wenn Sie die Start-/Stopp-Taste erneut driicken und der Akku noch
ausreichend Energie hat, fahrt der Roboter mit der Reinigung im automatischen Modus fort.
FC8715, FC8710, FC8705: Damit der Roboter zur Docking-Station zurlickkehrt, bevor der Akku fast
leer ist, drlicken Sie die Docking-Taste auf der Fernbedienung (Abb. 23).
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Die Start-/Stopp-Anzeige beginnt langsam grin zu blinken, und der Roboter sucht nach der
Docking-Station zum Aufladen (Abb. 24).

FC8715, FC8710, FC8705: Wenn der Akku noch ausreichend Energie hat, kdnnen Sie die Docking-
Taste auf der Fernbedienung drlicken, damit der Roboter zur Docking-Station zurlckkehrt. Falls
der Akku komplett leer ist, mUssen Sie den Roboter manuell an der Docking-Station platzieren.

Bedienung der Docking-Station

Die Docking-Station hat zwei Steuertasten, mit denen der Roboter bedient werden kann.

Taste , Akku voll und los*

Wenn Sie die Taste ,Akku voll und los* an der Docking-Station drlcken, wahrend der Roboter
aufgeladen wird, beginnt der Roboter mit der Reinigung, sobald der Akku vollist (Abb. 25).

24-Stunden-Taste

Wenn Sie die 24-Stunden-Taste an der Docking-Station drlicken, beginnt die Docking-Station die 24
Stunden bis zum nachsten Reinigungsvorgang herunterzuzahlen. Nach Abschluss des Countdowns
fangt der Roboter mit der Reinigung an, bis der Akku fast leer ist, und kehrt dann zum Aufladen (Abb.
26) automatisch zur Docking-Station zurUlck.

Reinigungsmodus auswahlen

Die Auswahl des Reinigungsmodus ist nur mit der Fernbedienung moglich (FC8715, FC8710, FC8705).
Neben dem automatischen Reinigungsmodus hat dieser Roboter vier einzelne Reinigungsmodi. Jeder
Modus kann durch Dricken der entsprechenden Taste auf der Fernbedienung aktiviert werden.

Z-Muster-Modus

Im Z-Muster-Modus zieht der Roboter Z-férmige Schleifen im Raum, um grof3e Flachen (Abb. 27) zu
reinigen.

Zufallsmodus

In diesem Modus reinigt der Roboter den Raum mit einem gemischten Muster aus geraden und
zickzackféormigen Bewegungen (Abb. 28).

Den Wanden entlang

In diesem Modus folgt der Roboter dem Verlauf der Wande, um den Bereich an den Wanden
zusatzlich zu reinigen (Abb. 29).

Modus fir punktuelle Reinigung

In diesem Modus fuhrt der Roboter auf kleinem Raum zufallige Bewegungen aus, um diesen Bereich
grindlich (Abb. 30) zu reinigen.

Hinweis: Manuell ausgewahlte Modi sind nur fur einige Minuten aktiv. Danach wechselt der Roboter
zum automatischen Reinigungsmodus.

Manuelle Steuerung
Sie kdnnen den Roboter manuell mit den Tasten der Fernbedienung fahren (FC(FC8715, FC8710,
FC8705).

1 Verwenden Sie die Pfeiltasten oberhalb und unterhalb bzw. rechts und links der Start-/Stopp-
Taste auf der Fernbedienung, um den Roboter durch den Raum (Abb. 31) zu navigieren.
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Hinweis: Seien Sie vorsichtig, wenn Sie den Roboter in der Nahe eines Hohenunterschieds bzw.
einer Treppe manuell steuern.

Hinweis: Die Saugfunktion und die Seitenbursten funktionieren nur, wenn der Roboter vorwarts
fahrt. Die Tasten nach links, rechts und zurtick dienen nur zum Manévrieren des Roboters.

Die Reinigungszeit-Taste auf der Fernbedienung verwenden

FC8715, FC8710, FC8700: Dricken Sie die Reinigungszeit-Taste auf der Fernbedienung, damit der
Roboter 35 Minuten lang reinigt. Wenn die Reinigungszeit abgelaufen ist, stoppt (Abb. 32) der Roboter.

Reinigung und Wartung

Den Staubbehalter entleeren und reinigen

Leeren und reinigen Sie den Staubbehalter, wenn die Anzeige flr den vollen Staubbehalter dauerhaft

rot leuchtet.

1 Nehmen Sie die Abdeckung (Abb. 33) ab.

2 Ziehen Sie den Griff am Staubbehalter-Deckel nach oben, und heben Sie den Staubbehalter aus
der Staubbehalter-Kammer (Abb. 34).

Hinweis: Achten Sie beim Entnehmen oder Wiedereinsetzen des Staubbehalters darauf, nicht die
Flugel der Motorbellftung zu beschadigen.

3 Nehmen Sie den Deckel vorsichtig vom Staubbehalter (1) und nehmen Sie den Filter (2) heraus
(Abb. 35).

4 Schutteln Sie den Staubbehalter Gber einen Papierkorb aus, um ihn zu entleeren. Reinigen Sie den
Filter sowie das Innere des Staubbehalters mit einem Tuch oder einer Zahnburste mit weichen
Borsten. Reinigen Sie auch die Ansaugoffnung unten am Staubbehalter (Abb. 36).

Achtung: Reinigen Sie den Staubbehalter und den Filter nicht mit Wasser oder in der
Spiilmaschine.

5 Setzen Sie den Filter wieder in den Staubbehalter (1) ein. Setzen Sie dann den Deckel auf den
Staubbehalter (2) (Abb. 37).

6 Setzen Sie den Staubbehalter wieder in die Staubbehalter-Kammer ein, und setzen Sie die obere
Abdeckung wieder auf den Roboter (Abb. 38).

Achtung: Achten Sie immer darauf, dass der Filter ordnungsgemaf in den Staubbehalter
eingesetzt ist. Wenn Sie den Roboter ohne Filter im Staubbehalter verwenden, wird der Motor
beschadigt.

Den Roboter reinigen

Um weiterhin eine gute Reinigungsleistung zu gewahrleisten, missen Sie die Stopp-Sensoren, die

Rader, die Seitenbursten und die Ansaugdffnung von Zeit zu Zeit reinigen.

1 Legen Sie den Roboter umgekehrt auf eine ebene Oberflache.

2 Verwenden Sie eine Blrste mit weichen Borsten (z. B. eine ZahnbuUrste), um Staub oder Fusseln von
den Stopp-Sensoren (Abb. 39) zu entfernen.

Hinweis: Sie mussen die Stopp-Sensoren unbedingt regelmafig reinigen. Wenn die Stopp-
Sensoren verschmutzt sind, kann der Roboter Hohenunterschiede oder Treppenabsatze eventuell
nicht rechtzeitig erkennen.
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3 Verwenden Sie eine Blrste mit weichen Borsten (z. B. eine Zahnburste), um Staub oder Fussel vom
Vorderrad und den Seitenradern (Abb. 40) zu entfernen.

4 Um die Seitenbirsten zu reinigen, fassen Sie sie an den Borsten, und ziehen Sie sie vom Schaft
(Abb. 41) ab.

5 Entfernen Sie mit einer weichen Burste (z. B. einer Zahnburste) oder einem Tuch (Abb. 42) Fusseln,
Haare und Faden vom Schaft und von der Seitenburste.

6 Reinigen Sie die Ansaugdffnung mit einer weichen Blrste (z. B. einer Zahnburste) (Abb. 43).

7 Uberprifen Sie die Seitenbiirsten und die Unterseite des Roboters auf spitze Gegenstande, die
den Boden beschadigen kdonnten.

Bestellen von Zubehor

Um Zubehér oder Ersatzteile zu kaufen, besuchen Sie www.philips.com/parts-and-accessories, oder
suchen Sie Ihren Philips Handler auf. Sie kdnnen sich auch an das Philips Consumer Care Center in
Ihrem Land wenden. Die Kontaktdaten finden Sie in der internationalen Garantieschrift.

Austausch

Den Filter auswechseln

Wechseln Sie den Filter, wenn er stark verschmutzt oder beschadigt ist. Sie kbnnen einen neuen Filter
unter der Bestellnummer FC8065 bestellen. Anweisungen zum Entfernen des alten Filters aus dem
Staubbehélter und zum Einsetzen des neuen Filters in den Staubbehalter finden Sie unter "Den
Staubbehalter entleeren und reinigen® im Kapitel "Reinigung und Wartung*.

Die Seitenblirsten auswechseln

Wechseln Sie die Seitenbursten nach einiger Zeit aus, um optimale Reinigungsergebnisse
sicherzustellen.

Hinweis: Ersetzen Sie die Seitenbursten immer, sobald sie Anzeichen von Abnutzung oder
Beschadigung aufweisen. Wir empfehlen auch, beide SeitenbUrsten zur gleichen Zeit auszuwechseln.
Sie kdnnen ein Set mit zwei Seitenblrsten und zwei Filtern unter der Typennummer FC8067 bestellen.

1 Um die Seitenbursten auszuwechseln, greifen Sie die alten Seitenbursten an den Borsten, und
ziehen Sie sie vom Schaft.
2 Drlcken Sie dann die neuen Seitenbursten auf den Schaft.

Den Akku ersetzen

Der Akku des Roboters darf nur von qualifizierten Servicetechnikern ausgetauscht werden. Lassen Sie
den Akku des Roboters bei einem autorisierten Philips Service-Center austauschen, wenn Sie ihn
nicht mehr aufladen kbnnen oder er sich schnell entladt. Die Kontaktdaten des Philips Consumer
Care-Centers in Inrem Land finden Sie in der internationalen Garantieschrift oder auf der Website
www.philips.com/support.

Die Batterie der Fernbedienung austauschen (FC8715,
FC8710, FC8705)

Die Fernbedienung funktioniert mit einer CR2025-Knopfzelle. Wechseln Sie die Batterie, wenn der
Roboter beim Dricken der Tasten auf der Fernbedienung nicht mehr reagiert.
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1 Drehen Sie die Fernbedienung um. Driicken Sie die Entriegelungstaste der Batterie-Halterung und
schieben Sie diese dabei gleichzeitig aus der Fernbedienung (Abb. 44).

2 Nehmen Sie die leere Batterie aus der Batterie-Halterung und setzen Sie eine neue Batterie ein.
Schieben Sie die Batterie-Halterung zurlck in die Fernbedienung (Abb. 45).

Aufbewahrung

Wenn Sie den Roboter mehr als einen Monat lang nicht verwenden werden, driicken Sie die Start-
/Stopp-Taste auf dem Roboter 3 Sekunden lang, um den Roboter in den Schlafmodus zu versetzen.
Dadurch wird der Akku geschont. Trennen Sie die Docking-Station vom Stromnetz, um Energie zu
sparen.

Den Akku entfernen

Warnhinweis: Bauen Sie den wiederaufladbaren Akku nur zur Entsorgung des Gerats aus.
Vergewissern Sie sich, dass der Akku ganz leer ist, bevor Sie ihn ausbauen.

Gehen Sie folgendermafien vor, um den Akku zu entfernen: Sie kdnnen den Roboter auch zu einem

Philips Service-Center bringen, um den Akku entfernen zu lassen. Wenden Sie sich an das Philips

Consumer Care-Center in Ihrem Land, um die Adresse eines Service-Centers in lhrer Nahe zu erfragen.

1 Starten Sie den Roboter an einem Ort im Zimmer und nicht in der Docking-Station.

2 Lassen Sie den Roboter so lange laufen, bis der Akku leer ist, um sicherzustellen, dass der Akku
vollstandig entladen ist, bevor Sie ihn entfernen und entsorgen.

3 Losen Sie die Schrauben an der Akkufachabdeckung, und entfernen Sie die Abdeckung (Abb. 46).

4 Heben Sie den Akku heraus, und trennen Sie ihn ab (Abb. 47).

5 Bringen Sie den Roboter und den Akku zu einer Sammelstelle fur elektrische und elektronische
Abfalle.

Fehlerbehebung

In diesem Kapitel sind die haufigsten Probleme aufgeflhrt, die beim Gebrauch des Gerats auftreten
kdnnen. Sollten Sie ein Problem mithilfe der nachstehenden Informationen nicht beheben kénnen,

besuchen Sie unsere Website unter www.philips.com/support, und schauen Sie in der Liste ,Haufig

gestellte Fragen” nach, oder wenden Sie sich an das Philips Service-Center in lhrem Land.

Problem Mogliche Ursache Lésung
Der Roboter fangt nicht  Der Akku ist leer. Laden Sie den Akku auf (siehe Kapitel
an zu reinigen, wennich "Fur den Gebrauch vorbereiten”).

auf die Start-/Stopp-
Taste drlcke.

Der Roboter befindet sich im Dricken Sie 1 Sekunde lang die Start-

Schlafmodus. /Stopp-Taste, um den Roboter
einzuschalten. Beim erneuten kurzen
Driicken der Start-/Stopp-Taste beginnt
der Roboter mit der Reinigung. Wenn
der Akku vollstandig leer ist, stellen Sie
den Roboter auf die angeschlossene
Docking-Station.
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Problem

Mogliche Ursache

Losung

Der Roboter reagiert
nicht, wennich eine der
Tasten drlcke.

Der Akku ist leer.

Stellen Sie den Roboter in die
eingesteckte Docking-Station. Nach ein
paar Sekunden horen Sie einen
Signalton, und das Display leuchtet auf.

Die Warn-Anzeige
leuchtet dauerhaft rot.

Ein oder beide Rader sind
stecken geblieben.

Entfernen Sie Fusseln, Haare, Faden
oder Drahte, die sich an der
Radaufhangung angesammelt haben.

Eine oder beide Seitenbursten
sind blockiert.

Reinigen Sie die Seitenbursten (siehe
Kapitel "Reinigung und Wartung").

Der Staubbehalter ist nicht
vorhanden oder nicht
ordnungsgeman eingesetzt.

Wenn der Staubbehalter nicht
vorhanden oder nicht ordnungsgemar
eingesetzt ist, leuchtet die Warnanzeige
dauerhaft rot und der Roboter
funktioniert nicht mehr. Setzen Sie den
Staubbehalter ordnungsgemaf in den
Roboter ein.

Der Stof3fanger ist blockiert.

Heben Sie den Roboter an, damit sein
Stof3fanger freikommt. Platzieren Sie
den Roboter in einiger Entfernung vom
Hindernis und dricken Sie die Start-
/Stopp-Taste, um mit der Reinigung
fortzufahren.

Der Roboter wurde wahrend
des Reinigens hochgehoben.

Stellen Sie den Roboter auf den Boden.
Driicken Sie dann auf die Start-/Stopp-
Taste, damit der Roboter mit der
Reinigung fortfahrt.

Der Roboter reinigt nicht
ordnungsgemar.

Die Borsten auf einer oder auf
beiden Seitenbursten sind
krumm oder verbogen.

Weichen Sie die BUrste oder Bursten
einige Zeit in warmem Wasser ein. Wenn
die Bursten dadurch nicht zu ihrer
ursprunglichen Form zurlckkehren,
ersetzen Sie die Seitenbursten (siehe
Kapitel "Austausch").

Der Filter im Staubbehalter ist
schmutzig.

Reinigen Sie den Filter im Staubbehalter
mit einem Tuch oder einer Zahnburste
mit weichen Borsten. Sie kdnnen den
Filter und Staubbehalter auch mit einem
normalen Staubsauger bei niedriger
Saugleistung reinigen.

Wenn sich der Filter nicht mit einer
BUrste reinigen oder aussaugen lasst,
ersetzen Sie den Filter durch einen
neuen. Sie sollten den Filter mindestens
einmal pro Jahr austauschen.

Die Ansaugo6ffnung auf der
Unterseite des Staubbehalters
ist verstopft.

Reinigen Sie die Ansaugoffnung (siehe
Kapitel "Reinigung und Wartung").
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Losung

Das Vorderrad ist von Haaren
oder anderem Schmutz
blockiert.

Reinigen Sie das Vorderrad (siehe
Kapitel "Reinigung und Wartung").

Der Roboter reinigt eine sehr
dunkle oder glanzende
Oberflache, wodurch die
Stopp-Sensoren ausgeldst
werden. Dadurch bewegt sich
der Roboter in einem
ungewohnlichen Muster.

Driicken Sie die Start-/Stopp-Taste, und
verschieben Sie den Roboter an eine
hellere Stelle des Bodens. Wenn das
Problem auch bei helleren B&den
weiterhin auftritt, gehen Sie zu
www.philips.com/support, oder wenden
Sie sich an das

Service-Center in lhrem Land.

Der Roboter reinigt einen
Boden, auf dem Sonnenlicht
sehr stark reflektiert wird.
Dadurch werden die Stopp-
Sensoren ausgelost, und der
Roboter bewegt sich in
ungewohnlichen Mustern.

Ziehen Sie die Vorhange zu, damit kein
Sonnenlicht in den Raum dringt. Sie
kdnnen auch mit der Reinigung
beginnen, wenn das Sonnenlicht nicht
so hellist.

Der Akku kann nicht
langer aufgeladen
werden, oder die
Akkuleistung lasst schnell
nach.

Der Akku hat das Ende seiner
Lebensdauer erreicht.

Lassen Sie den Akku bei einem Philips
Service-Center austauschen (siehe
Kapitel "Austausch").

FC8715, FC8710, FC8705:
Die Batterie der
Fernbedienung wird zu
schnell leer.

Mobglicherweise haben Sie
nicht den richtigen Batterietyp
eingesetzt.

Fur die Fernbedienung brauchen Sie
eine CR2025-Knopfzelle. Sollte das
Problem fortbestehen, gehen Sie zur
Website www.philips.com/support, oder
wenden Sie sich an das Service-Center
in lhrem Land.

Der Roboter bewegt sich
im Kreis.

Der Roboter befindet sich im
Modus zur punktuellen
Reinigung.

Das ist normales Verhalten. Der Modus
fur punktuelle Reinigung kann zur
grindlichen Reinigung aktiviert werden,
wenn auf dem Boden starke
Verschmutzung erkannt wird. Er ist auch
Teil des automatischen
Reinigungsmodus. Nach ungefahr einer
Minute fahrt der Roboter mit seinem
normalen Reinigungsmuster fort. Sie
konnen den Modus zur punktuellen
Reinigung auch stoppen, indem Sie auf
der Fernbedienung einen anderen
Reinigungsmodus auswahlen.

FC8715, FC8710, FC8705: Sie kdnnen den
Modus zur punktuellen Reinigung auch
stoppen, indem Sie auf der
Fernbedienung einen anderen
Reinigungsmodus auswahlen.
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Problem

Mogliche Ursache

Losung

Der Roboter findet die
Docking-Station nicht.

Esist nicht genug Platz, damit
der Roboter sich zur Docking-
Station bewegen kann.

Versuchen Sie eine andere Stelle fur die
Docking-Station zu finden. Siehe
"Docking-Station aufstellen" im Kapitel
"Far den Gebrauch vorbereiten".

Der Roboter sucht noch aktiv.

Warten Sie rund 20 Minuten, bis der
Roboter zur Docking-Station
zurlickkehrt.
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Introduccion

Introduccion

Enhorabuena por la adquisicion de este producto, y bienvenido a Philips Para sacar el mayor partido
a la asistencia que Philips le ofrece, registre el producto en www.philips.com/welcome.

Descripcion general

Cubierta superior

Asa de la tapa del deposito del polvo
Tapa del depodsito del polvo

Filtro

Deposito del polvo

Ventilador

Paragolpes

Sensor de estacion base

Boton de inicio/parada (para iniciar o parar el robot)
10 Pantalla

1 Rueda delantera

12 Ejes de los cepillos laterales

13 Sensores de interrupcion

14 Ruedas

15 Abertura de succion

16 Cepillos laterales

17 Compartimento de la bateria

18 Mando a distancia (FC8715, FC8710, FC8705)
19 Clavija pequena

20 Adaptador de corriente

21 Estacion base

CoNOUTDdWwWN -

Pantalla y mando a distancia

Pantalla (Fig. 2):

1 Indicador de advertencia

2 Indicador de inicio/parada

3 Indicador de depdsito del polvo lleno

Mando a distancia (Fig. 3):

1 Botones de direccionamiento e inicio/parada
2 Boton de base

3 Boton de tiempo de limpieza

4 Botones de modo de limpieza

Como funciona el robot

Qué puede limpiar el robot

Este robot dispone de funciones que lo convierten en un aparato adecuado para limpiar los suelos de
su hogar.

El robot es adecuado especialmente para la limpieza de suelos duros, como suelos de madera,
baldosas o lindleo. Puede experimentar problemas al limpiar suelos blandos, como moqguetas o

Espafiol
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alfombras. Si utiliza el robot en una mogueta o alfombra, quédese cerca la primera vez para ver si el
robot funciona bien con ese tipo de suelo.

Como el robot utiliza sensores infrarrojos para desplazarse, puede encontrarse con dificultades en
suelos muy oscuros vy brillantes. Si utiliza el robot en superficies asi, quédese cerca la primera vez para
ver si el robot funciona bien con ese tipo de suelo oscuro v brillante.

Como limpia el robot

Sistema de limpieza

El robot cuenta con un sistema de limpieza de 2 etapas para limpiar el suelo de forma eficiente.

- Los dos cepillos laterales permiten al robot limpiar en rincones v a lo largo de paredes. También
ayudan a eliminar la suciedad suelta del suelo y moverla hacia la abertura de succion (Fig. 4).

- La potencia de succion del robot recoge la suciedad suelta y la transporta a través de la abertura
de succion hasta el deposito del polvo (Fig. 5).

Patrones de limpieza

En el modo de limpieza automatica, el robot utiliza una secuencia automatica de patrones de
limpieza para limpiar cada zona de la habitacion de forma optima. Estos son los patrones de limpieza
que utiliza:

1 Patron (Fig. 6) en z o patron en zigzag

2 Patron (Fig. 7) aleatorio

3 Patron (Fig. 8) de seguimiento de la pared

4 Patron (Fig. 9) de limpieza de zona

En el modo de limpieza automatica, el robot utiliza los patrones en una secuencia fija: patron en z,
patron aleatorio, patron de seguimiento de la pared y patron de limpieza de manchas.

Cuando el robot completa esta secuencia de patrones, comienza a moverse de nuevo segun el patron
en z. El robot sigue utilizando esta secuencia de patrones para limpiar la habitacion hasta que la
bateria recargable se agota o hasta que se apaga manualmente.

Nota (FC8715, FC8710, FC8705): También puede seleccionar cada modo de forma individual pulsando
el boton correspondiente en el mando a distancia. Para obtener mas informacion, consulte la seccion
"Modos de limpieza" del capitulo "Uso del robot".

Como evita el robot las diferencias de altura

El robot esta equipado con tres sensores de interrupcion en la parte inferior. Estos sensores de
interrupcion se utilizan para detectar y evitar las diferencias de altura, por ejemplo, unas escaleras.

Nota: Es normal que el robot avance ligeramente sobre el borde de una diferencia de altura, ya que
su sensor de interrupcion delantero se encuentra detras del paragolpes.

Precaucion: En algunos casos, puede que los sensores de interrupcion no detecten unas escaleras u
otras diferencias de altura a tiempo. Por lo tanto, le recomendamos que controle el robot con
atencion las primeras veces que lo usa y cuando lo utilice cerca de escaleras o zonas con diferentes
alturas. Es importante limpiar los sensores de interrupcion regularmente para garantizar que el
robot sigue detectando las diferencias de altura adecuadamente (siga las instrucciones del capitulo
"Limpieza y mantenimiento”).
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Antes de utilizarlo por primera vez

Antes de utilizarlo por primera vez

1 Desembale los cepillos laterales y cologue el robot boca abajo sobre una mesa o en el suelo.
2 Presione los cepillos laterales sobre los ejes de la parte inferior del robot (Fig. 10).

Nota: Asegurrese de que coloca los cepillos laterales correctamente. Presionelos sobre el eje hasta
que oiga que encajan en su posicion con un clic.

Extraccion de la pestana protectora del mando a distancia

Solo se aplica a FC8715, FC8710 y FC8705.

El mando a distancia funciona con una pila CR2025 con forma de moneda. La pila esta protegida con

una pestana protectora que se debe retirar antes del uso.

1 Tire de la pestana protectora de la pila para extraerla del compartimento de la pila del mando (Fig.
1) a distancia.

El mando a distancia esta listo para su uso.

Preparacion para su uso

Instalacion de la estacion base

1 Inserte la clavija pequena del adaptador en la toma de la estacion base (1) e inserte el adaptador
en una toma de corriente (2) (Fig. 12).
2 Coloque la estacion base en un suelo horizontal y plano contra una pared.

Nota: Asegurese de que no hay obstaculos o diferencias de altura a 80 cm por delante, 30 cm a la
derecha y 100 cm a la izquierda de la estacion base (Fig. 13).

Nota importante: modo sueno profundo

Cuando se encuentra en el modo sueno profundo v se pulsa un botdn, el robot no responde. Para

reactivar el robot que esta en el modo sueno profundo:

1 Pulse el botdn de inicio/parada del robot durante 1segundo para que el robot pase del modo de
sueno profundo al modo de espera.

2 Pulse el botdn de inicio/parada del robot o del mando a distancia durante unos segundos para
poner en marcha el robot.

3 Sielrobot no empieza a limpiar, coldguelo en la estacion base enchufada para que se cargue la
bateria recargable.

El robot entre en el modo suefo profundo cuando se pulsa el botén de inicio/parada durante 3
segundos. También puede entrar en este modo cuando se agota la bateria. La bateria puede agotarse
si el robot no encuentra la estacion base, por ejemplo.

Carga

- Cuando se carga por primera vez o cuando la bateria recargable del robot esta agotada, el tiempo
de carga es de 4 horas.

- Cuando la bateria recargable esta completamente cargada, proporcionara un tiempo de
funcionamiento de aproximadamente 130 minutos.
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- Elrobot solo puede cargarse en la estacion base.

Carga de la estacion base

1 Cologue el robot en la estacion (Fig. 14) base enchufada.

2 Elrobot empieza a cargarse automaticamente y el indicador de inicio/parada empieza a
parpadear en verde lentamente (Fig. 15).

3 Cuando la bateria recargable esta completamente cargada, el indicador de inicio/parada se
ilumina en verde de forma permanente (Fig. 16).

Carga automatica durante el uso

1 Cuando el robot haya terminado de limpiar o cuando solo quede el 15 % de la energia de la bateria,

buscara automaticamente la estacion base para recargarse. Cuando el robot busca la estacion
base, el indicador de inicio/parada parpadea en verde lentamente (Fig. 17).

2 Cuando la bateria se esta agotando, el boton de inicio/parada se ilumina en rojo de forma
permanente y el robot busca la estacion base.

3 Cuando la bateria recargable esta completamente cargada, el indicador de inicio/parada se
ilumina en verde de forma permanente.

Nota: El robot solo busca la estacion base automaticamente cuando ha empezado a limpiar desde
esta.

Respuesta a palmada

La respuesta a palmada se habilita cuando el robot entra en el modo sueno en las situaciones
siguientes:

- cuando deja de limpiar debido a un error
- cuando se ha programado un tiempo de limpieza corto
- cuando no encuentra la estacion base en 20 minutos

Si no ve el robot, puede localizarlo dando una palmada. El robot emitira un pitido v se iluminaran
todos los iconos de su pantalla.

Uso del robot

Preparaciéon de la habitacion para un ciclo de limpieza

Antes de iniciar un ciclo de limpieza en el robot, aseglrese de retirar todos los objetos sueltos o
fragiles del suelo (Fig. 18).

Retire también todos los cables del suelo.

Funciones del botén de inicio/parada

El botdn de inicio/parada tiene las siguientes funciones:

Pulsacion del boton de Respuesta del robot
inicio/parada
El botén de inicio/parada se pulsa El robot cambia del modo suefo al modo de espera

durante 1segundo

El botén de inicio/parada se pulsa un El robot empieza a limpiar o para de limpiar
instante




El botdn de inicio/parada se pulsa
durante 3 segundos
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El robot se enciende o se apaga.

Senales y su significado

El robot tiene un expositor con tres indicadores: un indicador de advertencia, un indicador de
inicio/parada y un indicador de depdsito de polvo lleno. La siguiente tabla explica el significado de las

senales.

Senal

Significado

Elindicador de inicio/parada se ilumina en verde
de forma permanente.

El robot esta listo para limpiar.

Elindicador de inicio/parada parpadea en verde
lentamente.

El robot se esta cargando.

El robot busca la estacion base ya que la bateria
se esta agotando.

Elindicador de inicio/parada se ilumina en rojo
de forma permanente.

La bateria recargable se esta agotando vy el
robot busca la estacion base.

Elindicador de deposito del polvo lleno se
ilumina en rojo de forma permanente.

El depdsito del polvo esta lleno.

Elindicador de advertencia se ilumina en rojo de
forma permanente, pero el indicador de
inicio/parada se ilumina en verde.

El robot ha sido levantado durante la limpieza.

Elindicador de advertencia esta iluminado en
rojo de forma permanente.

El paragolpes del robot se ha atascado.

El depodsito del polvo no esta colocado o lo esta
de manera incorrecta.

El color del suelo es demasiado oscuro.

Elindicador de advertencia parpadea en rojo.

Una rueda o un cepillo lateral se han atascado.

Error de carga o la bateria no esta colocada.

Inicio y parada

1 Pulse el boton de inicio/parada.

- Puede pulsar el botén de inicio/parada en el robot (Fig. 19).
- FC8715, FC8710, FC8705: También puede pulsar el boton de inicio/parada en el mando a

distancia (Fig. 20).

2 Elindicador de inicio/parada se ilumina en verde de forma permanente y el robot empieza a

limpiar (Fig. 22).

3 Elrobot limpia en el modo de limpieza automatica hasta que se agota la bateria. En el modo de
limpieza automatica, sigue secuencias repetidas de movimientos en z, aleatorios, de seguimiento

de la pared y de limpieza de zona (Fig. 21).
FC8715, FC8710, FC8705:

Nota: Para seleccionar un modo individual, pulse uno de los botones de modo del mando a
distancia. Consulte la seccion "Seleccion del modo de limpieza" para obtener mas informacion.
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4 Cuando la bateria se esta agotando, el indicador de inicio/parada se ilumina en rojo de forma
permanente y el robot busca la estacion base para recargarse (Fig. 17).

5 También puede pulsar el boton de inicio/parada para interrumpir o detener el ciclo de limpieza. Si
pulsa el boton de inicio/parada de nuevo y queda suficiente energia en la bateria recargable, el
robot seguird limpiando en el modo de limpieza automatica.

6 FC8715, FC8710, FC8705: Para que el robot vuelva a la estacion base antes de que se agote la
bateria recargable, pulse el boton de base en el mando a distancia (Fig. 23).

El indicador de inicio/parada comienza a parpadear en verde lentamente y el robot busca la
estacion base para recargarse (Fig. 24).

FC8715, FC8710, FC8705: Si queda suficiente energia en la bateria recargable, puede pulsar el
boton de base en el mando a distancia para hacer que el robot vuelva a la estacion base. Si la
bateria recargable esta totalmente agotada, debera colocar el robot en la estacion base
manualmente.

Funcionamiento de la estacion base

La estacion base tiene dos controles que puede utilizar para poner el robot en funcionamiento.

Boton de bateria llena y puesta en marcha

Si pulsa el botdn de bateria llena vy puesta en marcha en la estacion base mientras el robot se esta
cargando, el robot empieza a limpiar tan pronto como la bateria recargable esta totalmente cargada
(Fig. 25).

Botén de 24 h

Si pulsa el botdn de 24 h en la estacion base, comenzara una cuenta atras de 24 horas hasta el
proximo ciclo de limpieza. Cuando la cuenta atras haya terminado, el robot empezara a limpiar hasta
que se agote la bateria; entonces volverda automaticamente a la estacion base para recargarse (Fig.
26).

Selecciéon del modo de limpieza

La seleccion del modo de limpieza solo es posible con el mando a distancia (FC8715, FC8710, FC8705).
Ademas del modo de limpieza automatica, este robot cuenta con cuatro modos de limpieza
individuales que se pueden activar pulsando el boton correspondiente en el mando a distancia.

Modo de patrén en z

En el modo de patron en z, el robot limpia realizando bucles en forma de z por la habitacion para
limpiar zonas grandes (Fig. 27).

Modo aleatorio

En este modo, el robot limpia la habitacion con un patréon mixto de movimientos rectos vy
entrecruzados (Fig. 28).

Modo de seguimiento de la pared

En este modo, el robot sigue las paredes de la habitacion para limpiar mejor (Fig. 29) la zona que hay
a lo largo de las paredes.

Modo de limpieza de zona

En este modo, el robot se mueve aleatoriamente en un area reducida para limpiarla en profundidad
(Fig. 30).
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Nota: Los modos que seleccione manualmente solamente estaran activos durante unos minutos.
Después, el robot cambiara al modo de limpieza automatica.

Conduccién manual
También puede dirigir el robot manualmente con los botones del mando a distancia (FC8715, FC8710,
FC8705).

1 Utilice los botones de flecha que hay encima vy debajo y a la izquierda y derecha del boton de
inicio/parada del mando a distancia para dirigir el robot por la habitacion (Fig. 31).

Nota: Tenga cuidado al dirigir el robot manualmente cerca de escaleras o espacios con diferencia
de altura.

Nota: La funcion de aspiracion vy los cepillos laterales solo funcionan cuando el robot avanza hacia
delante. Los botones izquierdo, derecho vy trasero son solo para maniobrar el robot.

Uso del botdn de tiempo de limpieza del mando a distancia

FC8715, FC8710, FC8700: Pulse el botdn de tiempo de limpieza del mando a distancia para que el
robot limpie durante 35 minutos. Al finalizar el tiempo de limpieza, el robot se detiene (Fig. 32).

Limpieza y mantenimiento

Vaciado y limpieza del deposito del polvo

Vacie y limpie el deposito del polvo cuando el indicador de depodsito del polvo lleno se ilumine en rojo

de forma permanente.

1 Quite la cubierta (Fig. 33).

2 Tire hacia arriba del asa de la tapa del deposito del polvo y levante el depodsito de polvo hasta
extraerlo de su compartimento (Fig. 34).

Nota: Cuando quite o vuelva a introducir el deposito del polvo, tenga cuidado de no danar las
cuchillas del ventilador del motor.

3 Levante con cuidado la tapa del deposito del polvo (1) y saque el filtro (2) (Fig. 35).

4 Sacuda el deposito de polvo sobre un cubo de la basura para vaciarlo. Limpie el filtro y el interior
del depdsito del polvo con un pano o un cepillo de dientes de cerdas suaves. Limpie también la
abertura de succion de la parte inferior del deposito (Fig. 36) del polvo.

Precaucion: No limpie el depésito del polvo y el filtro con agua ni en el lavavajillas.

5 Vuelva a colocar el filtro en el depdsito del polvo (1). Cologue la tapa en el depdsito del polvo (2)
(Fig. 37).

6 Vuelva a introducir el deposito del polvo en su compartimento y cologue la cubierta superior de
nuevo sobre el robot (Fig. 38).

Precaucion: Asegurese siempre de que el filtro se encuentre en el interior del deposito del polvo.
Si utiliza el robot sin el filtro instalado en el deposito del polvo, el motor podria dafharse.

Limpieza del robot

Para mantener un rendimiento de limpieza adecuado, debe limpiar los sensores de interrupcion, las
ruedas, los cepillos laterales y la abertura de succion de vez en cuando.

1 Cologue el robot boca abajo sobre una superficie plana.
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2 Utilice un cepillo de cerdas suaves (por ejemplo, un cepillo de dientes) para eliminar el polvo o las
pelusas de los sensores de interrupcion. (Fig. 39)

Nota: Es importante limpiar los sensores de interrupcion regularmente. Si los sensores de
interrupcion estan sucios, el robot puede fallar al detectar las diferencias de altura o las escaleras.

3 Utilice un cepillo de cerdas suaves (por ejemplo, un cepillo de dientes) para eliminar el polvo o las
pelusas de la rueda delantera y las ruedas laterales (Fig. 40).

4 Para limpiar los cepillos laterales, sujételos por las cerdas v tire para extraerlos de sus ejes (Fig. 41).

5 Elimine las pelusas, pelos o hilos del eje y el cepillo lateral con un cepillo suave (por ejemplo, un
cepillo de dientes) o un trapo (Fig. 42).

6 Limpie la abertura de succidon con un cepillo de cerdas suaves (por ejemplo, un cepillo de dientes)
(Fig. 43).

7 Compruebe los cepillos laterales y la parte inferior del robot para ver si hay objetos afilados que
pueden danar el suelo.

Solicitud de accesorios

Para comprar accesorios o piezas de repuesto, visite www.philips.com/parts-and-accessories o
acuda a su distribuidor de Philips. También puede ponerse en contacto con el Servicio de Atencion al
Cliente de Philips en su pais (consulte los datos de contacto en el folleto de la garantia internacional).

Sustitucion

Sustitucion del filtro

Sustituya el filtro si estd muy sucio o danado. Puede solicitar un nuevo filtro con el nimero de pedido
FC8065. Consulte "Vaciado vy limpieza del deposito del polvo" en el capitulo "Limpieza y
mantenimiento" para obtener instrucciones sobre como retirar el filtro del depdsito del polvo y como
colocarlo en el mismo.

Sustitucion de los cepillos laterales

Sustituya los cepillos laterales después de un tiempo para garantizar unos resultados de limpieza
correctos.

Nota: Sustituya siempre los cepillos laterales cuando note signos de desgaste o danos. También es
recomendable que sustituya ambos cepillos al mismo tiempo. Puede solicitar un juego de dos filtros v
dos cepillos laterales con el nimero de modelo FC8067.

1 Para sustituir los cepillos laterales, sujete los cepillos laterales usados por las cerdas vy tire para
extraerlos de sus ejes.
2 Presiones los nuevos cepillos laterales sobre los ejes.

Sustitucion de la bateria recargable

Unicamente los ingenieros cualificados del servicio pueden reemplazar la bateria recargable del
robot. Lleve el robot a un centro de servicio autorizado de Philips para que cambien la bateria cuando
ya no pueda recargarla o cuando se quede sin energia rapidamente. Puede consultar los datos de
contacto del Servicio de Atencion al Cliente de Philips de su pais en el folleto de garantia
internacional o visitar el sitio web www.philips.com/support.
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Sustitucion de la pila del mando a distancia (FC8715, FC8710,
FC8705)

El mando a distancia funciona con una pila CR2025 con forma de moneda. Sustituya la pila cuando el

robot deje de responder al pulsar los botones del mando a distancia.

1 Sujete el mando a distancia boca abajo. Presione el boton de liberacion del soporte de la pila vy, al
mismo tiempo, deslice el soporte de la pila fuera del mando a distancia (Fig. 44).

2 Retire la pila descargada del soporte y coloque una nueva. Vuelva a deslizar el soporte de la pila
en el mando a distancia (Fig. 45).

Almacenamiento

Si no va a utilizar el robot durante mas de un mes, pulse el botdn de inicio/parada del robot durante 3
segundos para gue entre en el modo sueno profundo y proteger la bateria recargable. Desenchufe la
estacion base para ahorrar energia.

Como extraer la bateria recargable

Advertencia: No quite la bateria recargable hasta que deseche el aparato. Asegurese de
que la bateria esta completamente agotada cuando la quite.

Siga las siguientes instrucciones para quitar la bateria recargable. También puede llevar el robot a un

centro de servicio autorizado de Philips para que cambien la bateria. Pongase en contacto con el

Servicio de Atencién al Cliente de su pais para obtener la direccion de un servicio proximo a usted.

1 Inicie el robot en algun lugar de la habitacion, no desde la estacion base.

2 Deje que el robot funcione hasta que la bateria recargable esté vacia para asegurarse de que la
bateria recargable estd completamente descargada antes de quitarla y desecharla.

3 Desenrosque los tornillos vy quite la tapa (Fig. 46) del compartimento de la bateria.

4 Saqgue la bateria recargable y desconéctela (Fig. 47).

5 Lleve elroboty la bateria recargable a un punto limpio para reciclaje de componentes eléctricos y
electronicos.

Resolucion de problemas

En este capitulo se resumen los problemas mas comunes gque pueden surgir al usar el aparato. Si no
puede resolver el problema con la siguiente informacion, visite www.philips.com/support para
consultar una lista de preguntas frecuentes o comuniguese con el servicio de atencion al cliente en su
pais.

Problema Posible causa Solucion
El robot no empieza a La bateria recargable esta Cargue la bateria recargable (consulte el
limpiar cuando pulso el descargada. capitulo "Preparacion para su uso").

botdn de inicio/parada.
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Problema

Posible causa

Solucion

El robot esta en el modo
sueno profundo.

Pulse el botdon de inicio/parada durante
1segundo para encender el robot. Al
volver a pulsar el boton de inicio/parada
durante unos segundos, el robot
empieza a limpiar. Si la bateria esta
totalmente agotada, coloque el robot en
la estacion base enchufada.

El robot no responde
cuando pulso uno de los
botones.

La bateria recargable esta
descargada.

Cologue el robot en la estacion base
enchufada. Al cabo de unos segundos,
se oird un pitido v la pantalla se
iluminara.

Elindicador de
advertendia se ilumina en
rojo de forma
permanente.

Una o ambas ruedas se han
atascado.

Quite las pelusas, pelos o hilos que
estén atrapados alrededor de la
suspension de las ruedas.

Uno o ambos cepillos laterales
se han atascado.

Limpie los cepillos laterales (consulte el
capitulo "Limpieza y mantenimiento").

El depodsito del polvo no esta
colocado o lo esta de manera
incorrecta.

Cuando el deposito del polvo no esta
colocado o lo esta de manera incorrecta,
el indicador de advertencia se ilumina
en rojo v el robot deja de funcionar.
Coloque el contenedor del polvo en el
robot correctamente.

El paragolpes se ha atascado.

Levante el robot para que el paragolpes
se libere. Coloque el robot a cierta
distancia del obstaculo y pulse el boton
de inicio/parada para que reanude la
limpieza.

El robot ha sido levantado
durante la limpieza.

Cologue el robot en el suelo. Después,
pulse el botdn de inicio/parada para
que el robot reanude la limpieza.

El robot no limpia
correctamente.

Las cerdas de uno o ambos
cepillos laterales estan
dobladas o torcidas.

Sumerja el cepillo o los cepillos en agua
caliente durante un rato. Si las cerdas no
recuperan su forma adecuada, sustituya
los cepillos laterales (consulte el
capitulo "Sustitucion").

El filtro del deposito del polvo
esta sucio.

Limpie el filtro del deposito del polvo
con un pano o un cepillo de dientes de
cerdas suaves. También puede limpiar el
filtro y el depdsito del polvo con un
aspirador normal a un nivel bajo de
potencia de succion.

Si el cepillado o aspirado no ayuda a
limpiar el filtro, sustituya el filtro por uno
nuevo. Recomendamos sustituir el filtro
al menos una vez al ano.
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Solucion

La abertura de succion de la
parte inferior del depdsito del
polvo estd obstruida.

Limpie la abertura de succion (consulte
el capitulo "Limpieza y mantenimiento").

La rueda delantera esta
atascada con pelos u otra
suciedad.

Limpie la rueda delantera (consulte el
capitulo "Limpieza y mantenimiento").

El robot esta limpiando una
superficie muy oscura o
brillante, lo cual activa los
sensores de interrupcion. Esto
provoca gue el robot se mueva
con un patrén inusual.

Pulse el botdn de inicio/parada y
cologue el robot sobre una superficie
mas clara. Si el problema persiste en los
suelos mas claros, visite
www.philips.com/support o pbngase en
contacto con el

Servicio de Atencion al Cliente de su
pais.

El robot esta limpiando un
suelo que refleja intensamente
la luz del sol. Esto activa los
sensores de interrupcion y
provoca que el robot se mueva
con un patrén inusual.

Cierre las cortinas para impedir que la
luz del sol entre en la habitacion.
También puede empezar a limpiar
cuando la luz del sol sea menos intensa.

La bateria recargable no
se puede cargar mas o se
agota con mucha
rapidez.

La bateria recargable ha
llegado al final de su vida util.

Lleve la bateria recargable a un centro
de servicio autorizado de Philips para
reemplazarla (consulte el capitulo
"Sustitucion").

FC8715, FC8710, FC8705:
La pila del mando a
distancia se agota
demasiado rapido.

Puede que no haya
introducido el tipo de pila
correcto.

Para el mando a distancia, necesita una
pila CR2025 con forma de moneda. Si el
problema persiste, visite el sitio web
www.philips.com/support o péngase en
contacto con el Servicio de Atencion al
Cliente en su pais.

El robot se mueve en
circulos.

El robot esta en el modo de
limpieza de zona.

Esto es normal. El modo de limpieza de
zona se puede activar cuando se
detecta una gran cantidad de suciedad
en el suelo para realizar una limpieza en
profundidad. También es parte del
modo de limpieza automatica. Después
de aproximadamente un minuto el robot
reanuda su patron de limpieza normal.
También puede detener el modo de
limpieza de zona seleccionando un
modo de limpieza diferente en el mando
a distancia.

FC8715, FC8710, FC8705: También puede
detener el modo de limpieza de zona
seleccionando un modo de limpieza
diferente en el mando a distancia.
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Problema

Posible causa

Solucion

El robot no encuentra la
estacion base.

No hay suficiente espacio para
que el robot llegue a la
estacion base.

Intente encontrar otro sitio donde
colocar la estacion base. Consulte
"Instalacion de la estacion base" en el
capitulo "Preparacion para su uso".

El robot sigue buscando.

Dele al robot unos 20 minutos para
volver a la estacion base.
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Introduction

Introduction

Félicitations pour votre achat et bienvenue dans l'univers Philips | Pour profiter pleinement de
l'assistance offerte par Philips, enregistrez votre produit a l'adresse suivante :
www.philips.com/welcome.

Description générale

Couvercle supérieur

Poignée du couvercle du compartiment a poussiere
Couvercle du compartiment a poussiere
Filtre

Compartiment a poussiere

Ventilateur

Pare-chocs

Capteur de la station d’accueil

Bouton marche/arrét (pour démarrer et arréter le robot)
10 Afficheur

T Roue avant

12 Axes des brossettes latérales

13 Capteurs de chute

14 Roulettes

15 Orifice d’aspiration

16 Brossettes latérales

17 Compartiment a pile

18 Télécommande (FC8715, FC8710, FC8705)
19 Petite fiche

20 Adaptateur

21 Station d’accueil

Ooo~NOOUTh~WN—

Afficheur et téléecommande

Affichage (Fig. 2) :

1 Voyant d’avertissement

2 Voyant marche/arrét

3 Voyant de compartiment a poussiere plein
Télécommande (Fig. 3) :

1 Touches de navigation et marche/arrét

2 Bouton d’accueil

3 Bouton d’heure d’aspiration

4 Boutons de mode d’aspiration

Fonctionnement de votre robot

Ce que nettoie votre robot

Ce robot dispose de fonctionnalités qui en font lappareil approprié pour nettoyer les sols de votre
maison.

Francais
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Le robot est particulierement adapté au nettoyage des sols durs, tels que les planchers, le carrelage et
le lino. Il pourrait avoir des difficultés a nettoyer les sols textiles, comme les tapis et la moquette.
Restez a proximité du robot la premiére fois que vous l'utilisez sur un tapis ou une mogquette afin de
vérifier quil fonctionne sur ce type de sol.

Le robot utilise des capteurs infrarouges pour se repérer et peut avoir des difficultés a se déplacer sur
les sols tres sombres et brillants. Restez a proximité du robot la premiere fois que vous l'utilisez sur de
telles surfaces afin de vérifier gu’il fonctionne.

Comment fonctionne votre robot

Systeme de nettoyage

Le robot présente un systéme de nettoyage en 2 étapes pour nettoyer vos sols efficacement.

- Les deux brossettes latérales permettent a votre robot de nettoyer les angles ainsi que le long des
murs. Elles permettent aussi de décoller les saletés du sol et de les déplacer vers lorifice
d’aspiration (Fig. 4).

- La puissance d’aspiration du robot aspire les saletés et les conduit a travers l'orifice d’aspiration
jusqu’au compartiment a poussiere (Fig. 5).

Mouvements d’aspiration

En mode d’aspiration automatique, le robot effectue un cycle automatique de mouvements
d’aspiration pour nettoyer chague zone de la piece de maniere optimale. Les mouvements
d’'aspiration qu’il utilise sont les suivants :

1 Mouvement (Fig. 6) en Z ou en zigzag

2 Mouvement (Fig. 7) aléatoire

3 Déplacement (Fig. 8) le long des murs

4 Mouvement (Fig. 9) d’aspiration localisée

En mode de nettoyage automatique, le robot effectue ces mouvements dans une séquence fixe :
mouvements en Z, mouvements aléatoires, déplacement le long des murs, puis aspiration localisée.
Lorsgue le robot a terminé cette séquence de mouvements, il recommence a se déplaceren Z. Le
robot continue a suivre cette séquence de mouvements pour nettoyer la piéce jusqu’a ce que la
batterie rechargeable soit faible ou jusgu’a ce qu’il soit éteint manuellement.

Remarque (FC8715, FC8710, FC8705) : Vous pouvez également selectionner chague mode séparément
en appuyant sur le bouton approprié de la télécommande. Pour plus de détails, reportez-vous au
chapitre « Utilisation de votre robot », section « Modes de nettoyage ».

Comment votre robot peut-il éviter les différences de
hauteur ?

Le dessous du robot est équipé de trois capteurs de chute. Il utilise ces capteurs de chute pour
détecter et éviter les différences de hauteur telles que les escaliers.

Remargue : Il est normal que le robot se déplace un peu sur le bord d’une différence de hauteur car
son capteur de chute avant est situé derriére le pare-chocs.

Attention : Dans certains cas, il se peut que les capteurs de chute ne détectent pas un escalier ou
une autre différence de hauteur a temps. Surveillez donc attentivement le robot lors des premieres
utilisations et lorsque vous le faites fonctionner prés d’un escalier ou d’'une autre différence de
hauteur. Il est important de nettoyer les capteurs de chute régulierement afin que le robot continue
a détecter correctement les différences de hauteur (voir le chapitre « Nettoyage et entretien » pour
les instructions).
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Avant la premiére utilisation

Avant la premiere utilisation

1 Déballez les brossettes latérales et placez le robot a 'envers sur une table ou sur le sol.
2 Poussez les brossettes latérales sur les axes situés en dessous du robot (Fig. 10).

Remarque : assurez-vous de fixer correctement les brossettes latérales. Enfoncez-les sur l'axe
jusgu’a ce que vous entendiez un clic.

Retrait de la languette de protection de la télécommande

Cedi s'appligue uniguement aux modeles FC8715, FC8710, FC8705.

La télécommande fonctionne avec une pile bouton CR2025. Cette pile est protégée par une languette
de protection qui doit étre retirée avant utilisation.

1 Retirez la languette de protection du compartiment a pile de la télécommande (Fig. 11).

La télécommande est désormais préte a lemploi.

Avant utilisation

Installation de la station d’accueil

1 Insérez la petite fiche de l'adaptateur dans la prise correspondante sur la station d’accueil (1) et
branchez 'adaptateur sur une prise secteur (2) (Fig. 12).

2 Placez la station d’accueil sur un sol horizontal plan, contre un mur.

Remarqgue : Assurez-vous gu’il N’y a aucun obstacle et aucune différence de hauteur 80 cm devant,
30 cm a droite et 100 cm a gauche de la station d’accueil (Fig. 13).

Remarque importante : Mode veille prolongée

En mode veille prolongeée, le robot ne répond pas du tout lorsque vous appuyez sur un bouton. Pour

réactiver le robot lorsqu’il est en mode veille prolongée :

1 Appuyez sur le bouton marche/arrét du robot pendant une seconde pour le faire passer du mode
veille prolongée au mode veille.

2 Appuyez briévement sur le bouton marche/arrét du robot ou de la télécommande pour démarrer
le robot.

3 Silerobot ne commence pas le nettoyage, placez-le sur la station d’accueil branchée pour
recharger sa batterie rechargeable.

Le robot passe en mode veille prolongée lorsque vous appuyez sur le bouton marche/arrét pendant
3 secondes. Il peut également passer en mode veille prolongée lorsque sa batterie est vide. Par
exemple, la batterie peut se décharger lorsque le robot ne parvient pas a trouver la station d’accueil.

Charge

- Lors de la premiere charge et lorsque la batterie rechargeable du robot est vide, la durée de charge
est de quatre heures.

- Lorsque la batterie rechargeable est entierement chargée, elle a une autonomie de 130 minutes
environ.

- Votre robot ne peut étre chargé que sur la station d'accueil.
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Charge sur la station d’accueil
1 Placez le robot sur la station d’accueil branchée (Fig. 14).

2 Lerobot commence a se charger automatiquement et le voyant marche/arrét commence a
clignoter lentement en vert (Fig. 15).

3 Lorsque la batterie rechargeable est entiérement chargée, le voyant marche/arrét devient vert (Fig.
16).

Charge automatique en cours d’utilisation

1 Lorsque le robot a fini d’aspirer ou qu’il ne reste que 15 % de la capacité de la batterie, il retourne
automatiguement a la station d’accueil pour se recharger. Lorsque le robot recherche la station
d’accueil, le voyant marche/arrét clignote lentement en vert (Fig. 17).

2 Lorsque le niveau de charge de la batterie est faible, le bouton marche/arrét devient rouge et le
robot retourne a la station d’accueil pour se recharger.

3 Lorsque la batterie rechargeable est entiérement chargée, le voyant marche/arrét devient vert.

Remarqgue : le robot recherche automatiquement la station d’accueil uniguement lorsque le
nettoyage est lancé a partir de la station d’accueil.

Taper des mains

La fonction « taper de mains » est activée quand le robot entre en mode veille prolongée dans les cas
suivants :

- il arréte le nettoyage a cause d’'une erreur,

- une courte durée d’aspiration est programmeée,

- le robot ne parvient pas a trouver la station d’accueil au bout de 20 minutes.

Si vous ne voyez pas le robot, vous pouvez le repérer en tapant des mains une fois. Le robot réagit en
émettant un signal sonore et en allumant toutes les icbnes de son afficheur.

Utilisation de votre robot

Préparation de la piece pour une séance de nettoyage

Avant de démarrer la séance de nettoyage du robot, veillez a retirer tous les objets meubles et fragiles
du sol (Fig. 18).

Retirez aussi tous les cables, fils et cordons du sol.

Fonctions du bouton marche/arrét

Le bouton marche/arrét a les fonctions suivantes :

Maniére d’appuyer sur le bouton Réaction du robot
marche/arrét

Maintenir le bouton marche/arrét Le robot passe du mode veille prolongée au mode veille.
enfoncé pendant 1 seconde

Appuyer brievement sur le bouton Le robot commence ou arréte le nettoyage.
marche/arrét
Maintenir le bouton marche/arrét Allume ou éteint le robot.

enfoncé pendant 3 secondes




Signification des voyants
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Le robot affiche trois voyants : un voyant d’'avertissement, un voyant marche/arrét et un voyant de
compartiment a poussiére plein. Le tableau ci-dessous donne la signification des voyants.

Voyant

Signification

Le voyant marche/arrét devient vert.

Le robot est prét a nettoyer.

Le voyant marche/arrét clignote lentement en
vert.

Le robot est en charge.

Le robot recherche la station d’accueil parce que
la batterie est faible.

Le voyant marche/arrét devient rouge.

La batterie rechargeable du robot est faible et le
robot recherche sa station d’accueil.

Le voyant de compartiment a poussiere plein
devient rouge.

Le compartiment a poussiére est rempli.

Le voyant d’avertissement devient rouge, mais le
voyant marche/arrét est vert.

Le robot a été soulevé au cours du nettoyage.

Le voyant d’avertissement est rouge.

Le pare-chocs du robot est coincé.

Le compartiment a poussiere n'est pas présent
ou n’est pas positionné correctement.

La couleur du plancher est trop foncée.

Le voyant d’avertissement clignote en rouge.

Une roue ou une brossette latérale est coincée.

Erreur de charge ou batterie manquante.

Mise en marche et arrét

1 Appuyez sur le bouton marche/arrét.

- Vous pouvez appuyer sur le bouton marche/arrét du robot (Fig. 19).
- FC8715, FC8710, FC8705 : Vous pouvez également appuyer sur le bouton marche/arrét de la

télécommande (Fig. 20).

2 Levoyant marche/arrét devient vert et le robot commence le nettoyage (Fig. 22).
3 Le robot nettoie en mode de nettoyage automatique jusqu’a ce que sa batterie soit faible. En
mode de nettoyage automatique, il suit des séquences répétées de mouvements en Z, aléatoires,

le long des murs et d’aspiration localisée (Fig. 21).

FC8715, FC8710, FC8705 :

Remarque : Pour sélectionner un mode en particulier, appuyez sur 'un des boutons de mode de la
télécommande. Consultez la section « Sélection du mode de nettoyage » pour plus dinformations.

4 Lorsque le niveau de charge de la batterie est faible, le voyant marche/arrét devient rouge et le
robot retourne a la station d’accueil pour se recharger (Fig. 17).

5 Vous pouvez également appuyer sur le bouton marche/arrét pour interrompre ou arréter la séance
de nettoyage. Si vous appuyez de nouveau sur le bouton marche/arrét et s'il y a encore
suffisamment d’énergie dans la batterie rechargeable, le robot continue 'aspiration en mode de

nettoyage automatique.

6 FC8715, FC8710, FC8705 : Pour renvoyer le robot a la station d’accueil avant que la batterie
rechargeable s’épuise, appuyez sur le bouton d’accueil de la télécommande (Fig. 23).
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Le voyant marche/arrét commence a clignoter lentement en vert et le robot recherche la station
d’accueil pour se recharger. (Fig. 24)

FC8715, FC8710, FC8705 : S'il y a encore suffisamment d’énergie dans la batterie rechargeable, vous
pouvez appuyer sur le bouton d’accueil de la télécommande pour renvoyer le robot a la station
d’'accueil. Si la batterie rechargeable est completement vide, vous devez placer le robot sur la
station d’accueil manuellement.

Fonctionnement de la station d’accueil

La station d’accueil dispose de deux boutons de commande permettant de faire fonctionner le robot.

Bouton de démarrage en charge totale

Si vous appuyez sur le bouton de démarrage en charge totale de la station d’accueil lorsque le robot
est en charge, le robot commence a nettoyer dés que la batterie rechargeable est pleine (Fig. 25).

Bouton 24 h

Si vous appuyez sur le bouton 24 h de la station d’accueil, la station d’accueil démarre un compte a
rebours de 24 heures jusqu’a la prochaine séance de nettoyage. Lorsque le compte a rebours est
terminé, le robot commence a nettoyer jusqu’a ce que sa batterie soit faible, puis il revient a la station
d’accueil automatiquement pour se recharger (Fig. 26).

Sélection du mode de nettoyage

La sélection du mode de nettoyage n'est possible gu'avec la télécommande (FC8715, FC8710, FC8705).
Outre le mode de nettoyage automatique, ce robot dispose de quatre modes de nettoyage
individuels qui peuvent étre activés séparément en appuyant sur le bouton approprié de la
télécommande.

Mode de mouvements en Z

En mode de mouvements en Z, le robot nettoie en faisant des boucles en forme de Z a travers la
pieéce pour nettoyer des zones étendues (Fig. 27).

Mode aléatoire
Dans ce mode, le robot nettoie la piece en décrivant des mouvements rectilignes et croisés (Fig. 28).

Mode de déplacement le long des murs

Dans ce mode, le robot suit les murs de la piece pour rendre la zone située le long des murs encore
plus propre (Fig. 29).

Mode d’aspiration localisée

Dans ce mode, le robot se déplace de facon aléatoire dans une petite zone pour la nettoyer
soigneusement (Fig. 30).

Remargue : Les modes sélectionnés manuellement ne sont actifs que pour quelques minutes. Apres
un certain temps, le robot passe en mode de nettoyage automatique.

Deplacement manuel

Vous pouvez également déplacer le robot manuellement avec les boutons de la télécommande

(FC8715, FC8710, FC8705).

1 Utilisez les boutons fléchés (haut, bas, gauche, droite) du bouton marche/arrét de la
télécommande pour faire naviguer le robot dans la piece (Fig. 31).
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Remarqgue : Soyez prudent lorsque vous faites circuler manuellement le robot pres d’'un escalier ou
d’une différence de hauteur.

Remarque : La fonction d’aspiration et les brossettes latérales fonctionnent seulement lorsque le
robot se déplace en avant. Les boutons de déplacement vers la gauche, vers la droite et en arriere
servent uniguement a manoeuvrer le robot.

Utilisation du bouton d'heure d'aspiration sur la
télécommande

FC8715, FC8710, FC8700 : Appuyez sur le bouton d’heure d’aspiration de la télécommande pour que le
robot aspire pendant 35 minutes. Une fois ['heure d'aspiration terminée, le robot s'arréte (Fig. 32).

Nettoyage et entretien

Vidage et nettoyage du compartiment a poussiere

Videz et nettoyez le compartiment a poussiere lorsque le voyant de compartiment a poussiere plein

devient rouge.

1 Enlevez le couvercle (Fig. 33).

2 Tirez la poignée du couvercle du compartiment a poussiere vers le haut et sortez le compartiment
a poussiere de son logement (Fig. 34).

Remargue : lorsque vous retirez ou réinsérez le compartiment a poussiere, veillez a ne pas
endommager les lames du ventilateur du moteur.

3 Soulevez avec précaution le couvercle du compartiment a poussiére (1) et retirez le filtre (2) (Fig.
35).

4 Secouez le compartiment a poussiere au-dessus d’'une poubelle pour le vider. Nettoyez le filtre et
lintérieur du compartiment a poussiére avec un chiffon ou une brosse a dents a poils souples.
Nettoyez aussi l'orifice d’aspiration sous le compartiment a poussiere (Fig. 36).

Attention : ne nettoyez pas le compartiment a poussiére ni le filtre avec de 'eau ou dans le lave-
vaisselle.

5 Replacez le filtre dans le compartiment a poussiére (1). Puis placez le couvercle sur le
compartiment a poussiere (2) (Fig. 37).

6 Replacez le compartiment a poussiere dans son logement et remettez le couvercle supérieur sur le
robot (Fig. 38).

Attention : assurez-vous toujours que le filtre est installé a l'intérieur du compartiment a
poussiére. Si vous utilisez le robot sans filtre dans le compartiment a poussiére, cela risque
d’endommager le moteur.

Nettoyage du robot

Pour conserver de bonnes performances de nettoyage, vous devez nettoyer les capteurs de chute, les

roues, les brossettes latérales et l'orifice d’aspiration de temps en temps.

1 Placez le robot a l'envers sur une surface plane.

2 Utilisez une brosse a poils doux (par exemple une brosse a dents) pour éliminer la poussiéere ou les
peluches des capteurs de chute. (Fig. 39)

Remargue : Il est important de nettoyer les capteurs de chute régulierement. Si les capteurs de
chute sont sales, il se peut que le robot ne détecte pas les différences de hauteur ou les escaliers.
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3 Utilisez une brosse a poils souples (par exemple une brosse a dents) pour éliminer la poussiere ou
les peluches de la roue avant et des roues latérales (Fig. 40).

4 Pour nettoyer les brossettes latérales, saisissez-les par les poils et détachez-les de leurs axes (Fig.
47).

5 Retirez les peluches, les poils et les fils de l'axe et de la brossette latérale avec une brosse douce
(par exemple une brosse a dents) ou un chiffon (Fig. 42).

6 Nettoyez lorifice d’aspiration avec une brosse a poils doux (par exemple une brosse a dents) (Fig.
43).

7 \Vérifiez que les brossettes latérales et le dessous du robot ne contiennent pas d’objets pointus qui
pourraient endommager votre sol.

Commande d’accessoires

Pour acheter des accessoires ou des piéces de rechange, consultez le site Web
www.philips.com/parts-and-accessories ou rendez-vous chez votre revendeur Philips. Vous pouvez
également contacter le Service Consommateurs Philips de votre pays (consultez le dépliant de
garantie internationale pour obtenir les coordonnées).

Remplacement

Remplacement du filtre

Remplacez le filtre s’il est trés sale ou endommagé. Vous pouvez commander un nouveadu filtre sous
la référence FC8065. Reportez-vous a la section « Vidage et nettoyage du compartiment a poussiere »
du chapitre « Nettoyage et entretien » pour obtenir des instructions sur la facon de retirer le filtre du
compartiment a poussiére et de le remettre en place.

Remplacement des brossettes latérales

Aprés un certain temps, remplacez les brossettes latérales pour garantir des résultats de nettoyage
corrects.

Remarqgue : Remplacez toujours les brossettes latérales lorsque vous remarquez des signes d’usure
ou d’endommagement. Nous vous conseillons également de toujours remplacer les deux brossettes
latérales en méme temps. Vous pouvez commander un ensemble composeé de deux brossettes
latérales et de deux filtres sous la référence FC8067.

1 Pourremplacer les brossettes latérales, saisissez-les par les poils et détachez-les de leurs axes.
2 Poussez les brossettes latérales neuves sur les axes.

Remplacement de la batterie rechargeable

La batterie rechargeable du robot ne peut étre remplacée que par des techniciens qualifiés. Apportez
votre robot a un Centre Service Agréé Philips pour faire remplacer la batterie rechargeable lorsque
vous ne pouvez plus la recharger ou lorsqu’elle se décharge trop rapidement. Vous trouverez les
coordonnées du Service Consommateurs Philips de votre pays dans le dépliant de garantie
internationale ou sur le site Web a l'adresse www.philips.com/support.
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Remplacement de la pile de la télécommande (FC8715,
FC8710, FC8705)

La télécommande fonctionne avec une pile bouton CR2025. Remplacez la pile si le robot ne répond

plus lorsque vous appuyez sur les boutons de la télécommande.

1 Tenez la télécommande a l'envers. Poussez sur le bouton de déverrouillage du compartiment a
pile et, en méme temps, faites glisser le compartiment a pile en dehors de la télécommande (Fig.
44).

2 Retirez la pile vide du compartiment a pile et placez une nouvelle pile dans le compartiment.
Ensuite, replacez le compartiment a pile dans la téléecommande en le faisant glisser (Fig. 45).

Rangement

Si vous ne prévoyez pas d'utiliser le robot dans le mois qui suit, appuyez sur le bouton marche/arrét
du robot pendant 3 secondes pour le faire passer en mode veille prolongée afin de protéger sa
batterie rechargeable. Débranchez la station d'accueil afin d'économiser de l'énergie.

Retrait de la pile rechargeable

Avertissement : Ne retirez la pile rechargeable que lorsque vous mettez l'appareil au
rebut. Veillez a ce que la pile soit totalement déchargée avant de la retirer.

Pour retirer la batterie rechargeable, suivez les étapes ci-dessous. Vous pouvez aussi apporter le

robot dans un Centre Service Agréé Philips pour faire retirer la batterie. Contactez le

Service Consommateurs Philips de votre pays pour obtenir ladresse d’'un Centre Service Agréé Philips

pres de chez vous.

1 Faites démarrer le robot quelque part dans la piéce et non pas a partir de la station d’accueil.

2 Laissez le robot fonctionner jusqu’a ce que la batterie rechargeable soit vide pour vous assurer
gu’elle est complétement déchargée avant de la retirer et de la jeter.

3 Desserrez les vis et retirez le couvercle du compartiment de la batterie (Fig. 46).

Soulevez la batterie et débranchez-la (Fig. 47).

5 Déposez le robot et la batterie a un endroit prévu pour la collecte des déchets électriques et
électroniques.

n

14
Depannage
Cette rubrique récapitule les problemes les plus courants que vous pouvez rencontrer avec l'appareil.
Si vous ne parvenez pas a résoudre un probleme a l'aide des renseignements ci-dessous, rendez-
vous sur le site www.philips.com/support et consultez la liste des questions fréquemment posées ou
contactez le Service Consommateurs Philips de votre pays.

Probléme Cause possible Solution

Le robot ne démarre pas La batterie rechargeable est Chargez la batterie rechargeable (voir le
lorsque jappuie sur le vide. chapitre « Avant utilisation »).
bouton marche/arrét.
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Probléme

Cause possible

Solution

Le robot est en mode veille
prolongée.

Appuyez sur le bouton marche/arrét
pendant 1 seconde pour mettre le robot
sous tension. Lorsque vous appuyez de
nouveau brievement sur le bouton
marche/arrét, le robot commence a
nettoyer. Si la batterie est completement
vide, vous devez placer le robot sur la
station d’accueil branchée.

Le robot ne réagit pas
quand jappuie sur un
bouton.

La batterie rechargeable est
vide.

Placez le robot sur la station d’accueil
branchée. Au bout de quelques
secondes, vous entendez un signal
sonore et l'afficheur s'allume.

Le voyant
d’'avertissement devient
rouge.

Une ou deux roues sont
coincées.

Retirez les peluches, les cheveux ou les
fils qui sont coincés autour de la
suspension de roue.

Une ou deux brossettes
latérales sont coincées.

Nettoyez les brossettes latérales (voir le
chapitre « Nettoyage et entretien »).

Le compartiment a poussiére

n’est pas présent ou n'est pas

positionné correctement.

Lorsque le compartiment a poussiere
n’est pas présent ou n‘est pas
positionné correctement, le voyant
d’avertissement devient rouge et le
robot cesse de fonctionner. Placez
correctement le compartiment a
poussiére dans le robot.

Le pare-chocs est coincé.

Soulevez le robot afin de libérer son
pare-chocs. Placez le robot a une
certaine distance de 'obstacle et
appuyez sur le bouton marche/arrét
pour qu'il reprenne le nettoyage.

Le robot a été soulevé au
cours du nettoyage.

Placez le robot sur le sol. Puis, appuyez
sur le bouton marche/arrét pour qu’il
reprenne le nettoyage.

Le robot ne nettoie pas
correctement.

Les poils d’'une ou des deux
brossettes latérales sont
tordus ou courbés.

Faites tremper la ou les brossette(s)
dans de l'eau tiéde pendant un moment.
Si cela ne permet pas aux poils de
retrouver leur forme, remplacez les
brossettes latérales (voir le chapitre

« Remplacement »).

Le filtre du compartiment a
poussiére est sale.

Nettoyez le filtre du compartiment a
poussiére avec un chiffon ou une brosse
a dents a poils souples. Vous pouvez
également nettoyer le filtre et le
compartiment a poussiére avec un
aspirateur classique réglé a un niveau
de puissance d’aspiration bas.
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Solution

Si le nettoyage n’est pas satisfaisant,
remplacez le filtre par un filtre neuf.
Nous vous recommandons de remplacer
le filtre au moins une fois par an.

Lorifice d’aspiration sous le
compartiment a poussiére est
boucheé.

Nettoyez l'orifice d’aspiration (voir le
chapitre « Nettoyage et entretien »).

Des cheveux ou autres saletés
bloquent la roue avant.

Nettoyez la roue avant (voir le chapitre
« Nettoyage et entretien »).

Le robot nettoie une surface
trés sombre ou brillante, ce qui
déclenche les capteurs de
chute. Ceci entraine un
mouvement inhabituel du
robot.

Appuyez sur le bouton marche/arrét,
puis déplacez le robot vers un sol de
couleur plus claire. Si le probleme
persiste sur des sols plus clairs, visitez le
site www.philips.com/support ou
contactez

le Service Consommateurs Philips de
votre pays.

Le robot nettoie un sol qui
refléte fortement les rayons du
soleil. Ceci déclenche les
capteurs de chute et entraine
un mouvement inhabituel du
robot.

Fermez les rideaux pour empécher les
rayons du soleil d’entrer dans la piéce.
Vous pouvez aussi commencer le
nettoyage lorsque la luminosité est
moins importante.

La batterie rechargeable
ne peut plus étre
chargée ou se décharge
trés rapidement.

La batterie rechargeable a
atteint la fin de son cycle de
vie.

Faites remplacer la batterie
rechargeable par un Centre Service
Agréé Philips (voir le chapitre

« Remplacement »).

FC8715, FC8710, FC8705 :

La pile de la
télécommande se
décharge trop
rapidement.

Vous n'avez peut-étre pas
inséré le bon type de pile.

La télécommande fonctionne avec une
pile bouton CR2025. Si le probléeme
persiste, visitez le site
www.philips.com/support ou contactez
le Service Consommateurs Philips de
votre pays.

Le robot tourne en rond.

Le robot nettoie en mode
d’'aspiration localisée.

Son comportement est normal. Pour un
nettoyage approfondi, le mode
d’aspiration localisée peut étre active
lorsque le robot détecte beaucoup de
saletés sur le sol. Ce mode fait
également partie du mode d’aspiration
automatique. Au bout d’environ une
minute, le robot reprend son modele
d’aspiration normal. Vous pouvez
également arréter le mode d’aspiration
localisée en sélectionnant un autre
mode d’aspiration sur la télécommande.
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Probléme

Cause possible

Solution

FC8715, FC8710, FC8705 : Vous pouvez
également arréter le mode d’aspiration
localisée en sélectionnant un autre
mode d’aspiration sur la télécommande.

Le robot ne parvient pas
a trouver la station
d’'accueil.

Le robot n'a pas suffisamment
de place pour se rendre a la
station d’accueil.

Essayez de placer la station d’accueil a
un autre endroit. Consultez la section

« Installation de la station d’accueil » du
chapitre « Avant utilisation ».

Le robot cherche toujours la
station d’accueil.

Accordez environ 20 minutes au robot
pour qu’il retourne a la station d’accueil.
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Introduzione

Introduzione

Congratulazioni per l'acquisto e benvenuti in Philips! Per trarre il massimo vantaggio dall'assistenza
fornita da Philips, registrate il vostro prodotto sul sito www.philips.com/welcome.

Descrizione generale

Coperchio superiore

Impugnatura del coperchio del contenitore della polvere
Coperchio del contenitore della polvere
Filtro

Contenitore della polvere

Ventilatore

Paraurti

Sensore della docking station

Premete il pulsante di avvio/arresto per avviare il robot.
10 Display

T Ruota anteriore

12 Perni diinserimento delle spazzole laterali
13 Sensori per il rilevamento del vuoto

14 Rotelle

15 Apertura di aspirazione

16 Spazzole laterali

17 Scomparto batteria

18 Telecomando (FC8715, FC8710, FC8705)
19 Spinotto

20 Adattatore

21 Docking station

CoNOYUTDdWN -

Display e telecomando

Display (fig. 2):

1 Indicatore di avviso

2 Indicatore di avvio/arresto

3 Indicatore di contenitore della polvere pieno
Telecomando (fig. 3):

1 Pulsanti di navigazione e pulsante di avvio/arresto
2 Pulsante docking

3 Pulsante per limpostazione del tempo di pulizia

4 Pulsanti per limpostazione della modalita di pulizia

Funzionamento del robot

Sistema di pulizia del robot

Questo robot dispone di funzioni che lo rendono idoneo per la pulizia dei pavimenti di casa.

Il robot e particolarmente indicato per la pulizia di superfici dure, quali pavimenti in legno, piastrelle o
linoleum. Puo anche pulire, con un'efficacia probabilmente inferiore, pavimenti morbidi come
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moquette o tappeti. Se usate il robot su moquette o tappeti, la prima volta osservatene il
funzionamento per vedere se & in grado di pulire questo tipo di superfici.

Poiché il robot utilizza sensori a infrarossi per spostarsi, su pavimenti molto scuri e lucidi potrebbe
avere qualche difficolta. La prima volta che usate il robot su tali superfici, osservatelo da vicino per
vedere se e in grado di pulire pavimenti scuri e lucidi.

Sistema di pulizia del robot

Sistema di pulizia

Il robot dispone di un sistema di pulizia a 2 stadi per pulire i pavimenti in modo efficace.

- Le due spazzole laterali consentono al robot di pulire gli angoli e gli spazi lungo le pareti e di
asportare lo sporco dal pavimento facendolo confluire verso l'apertura di aspirazione (fig. 4).

- La potenza di aspirazione del robot raccoglie lo sporco e lo trasporta attraverso l'apertura di
aspirazione nel contenitore della polvere (fig. 5).

Modalita di pulizia

In modalita di pulizia automatica, il robot utilizza una sequenza automatica di movimenti per pulire
ogni zona della stanza in maniera ottimale. Di seguito sono riportati gli schemi di pulizia utilizzati:

1 Movimenti (fig. 6) a"Z" 0 a zig-zag

2 Movimenti (fig. 7) casuali

3 Movimenti (fig. 8) che seguono i contorni del muro

4 Movimenti (fig. 9) di pulizia SPOT

Durante la modalita di pulizia automatica, il robot utilizza i suddetti movimenti secondo una sequenza
fissa: movimenti a zig-zag, movimenti casuali, movimenti che seguono i contorni del muro e
movimenti di pulizia SPOT.

Quando il robot ha completato questa sequenza di movimenti, esegue nuovamente dei movimenti a
zig-zag. Il robot continua a usare questa sequenza di movimenti per pulire la stanza finché la batteria
ricaricabile non si scarica o finché non viene spento manualmente.

Nota (FC8715, FC8710, FC8705): potete inoltre selezionare singolarmente ciascuna modalita premendo
'apposito pulsante sul telecomando. Per ulteriori informazioni, vedere il capitolo "Utilizzo del robot",
alla sezione "Modalita di pulizia".

Elusione dei dislivelli da parte del robot

Il robot dispone di tre sensori per il rilevamento del vuoto nella parte inferiore. Questi sensori sono
utilizzati per rilevare ed evitare i dislivelli, come ad esempio le scale.

Nota: e del tutto normale che il robot si sporga leggermente oltre il bordo di un dislivello, poiché il
sensore anteriore di rilevamento del vuoto si trova dietro il bordo antiurto.

Attenzione: in alcuni casi, i sensori potrebbero non rilevare una scala o altri dislivelli in tempo.
Controllate pertanto il robot con attenzione, sia durante i primi utilizzi che in presenza di scale o
dislivelli. E importante che i sensori di rilevamento del vuoto siano puliti regolarmente affinché il
robot possa continuare a rilevare i dislivelli in maniera adeguata (vedere il capitolo "Pulizia e
manutenzione" per le relative istruzioni).
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Primo utilizzo

Primo utilizzo

1 Estraete le spazzole laterali dalla confezione e capovolgete il robot su un tavolo o sul pavimento.
2 Spingete le spazzole laterali sui perni di inserimento nella parte inferiore del robot (fig. 10).

Nota: assicuratevi di collegare correttamente le spazzole laterali. Premete le spazzole sul perno di
inserimento finché non le sentirete scattare in posizione.

Rimozione della linguetta di protezione dal telecomando

Si applica solo ai modelli FC8715, FC8710, FC8705.

Il telecomando funziona con una batteria a bottone CR2025. La batteria é protetta da un'apposita
linguetta che deve essere rimossa prima dell'uso.

1 Estraete la linguetta di protezione della batteria dal vano batterie del telecomando (fig. 11).
Adesso il telecomando e pronto per l'uso.

Predisposizione del dispositivo

Installazione della docking station

1 Inserite lo spinotto dell'adattatore nella presa sulla docking station (1) e inserite 'ladattatore nella
presa di corrente (2) (fig. 12).

2 Posizionate la docking station su un pavimento orizzontale e piano a ridosso del muro.

Nota: assicuratevi che non vi siano ostacoli o dislivelli a 30 cm a destra, 100 cm a sinistra e 80 cm
davanti alla docking station (fig. 13).

Nota importante: Modalita standby

In modalita standby prolungata, il robot non risponde affatto quando premete un pulsante. Per

riattivare il robot quando e in modalita standby prolungata:

1 Premete il pulsante di avvio/arresto sul robot per 1 secondo per portare il robot dalla modalita
standby prolungata alla modalita standby.

2 Premete per breve tempo il pulsante di avvio/arresto sul robot o sul telecomando per avviare il
robot.

3 Seilrobot noninizia a pulire, posizionatelo sulla docking station collegata a una presa di corrente
per ricaricare la sua batteria ricaricabile.

Il robot entra in modalita standby prolungata quando premete il pulsante di avvio/arresto per 3
secondi. La modalita standby prolungata pud essere attivata anche quando la batteria & scarica. La
batteria potrebbe, ad esempio, scaricarsi se il robot non e in grado di trovare la relativa docking
station.

Come ricaricare il dispositivo
Quando caricate l'apparecchio per la prima volta e quando la batteria ricaricabile del robot e
scarica, il tempo di ricarica e di 4 ore.
- Quando la batteria ricaricabile & completamente carica, ha un‘autonomia di circa 130 minuti.
- Il robot puo essere caricato solo sulla docking station.
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Ricarica sulla docking station
1 Posizionate il robot sulla docking station (fig. 14) collegata alla presa di corrente.

2 Ilrobotinizia la ricarica automaticamente e l'indicatore di avvio/arresto inizia a lampeggiare
lentamente in verde (fig. 15).

3 Quando la batteria € completamente carica, l'indicatore di avvio/arresto si accende in verde fisso
(fig. 16).

Carica automatica durante l'uso

1 Una volta terminate le operazioni di pulizia o quando la batteria e carica solo al 15%, il robot cerca
automaticamente la docking station per ricaricarsi. Durante la ricerca della docking station,
lindicatore di avvio/arresto lampeggia lentamente in verde (fig. 17).

2 Quando la batteria & scarica, il pulsante di avvio/arresto si accende in rosso fisso e il robot inizia a
cercare la docking station.

3 Quando la batteria & completamente carica, l'indicatore di avvio/arresto si accende in verde fisso.

Nota: il robot cerca automaticamente la docking station solo quando ha iniziato le operazioni di
pulizia dalla docking station stessa.

Risposta al battito delle mani

La risposta al battito delle mani viene attivata quanto il robot entra in modalita standby nelle seguenti
situazioni:

- Quando smette di pulire a causa di un errore

- Quando avete programmato un periodo di pulizia breve

- Quando non riesce a trovare la docking station entro 20 minuti.

Se non vedete il robot, potete ritrovarlo battendo le mani una volta. Il robot rispondera emettendo un
segnale acustico e accendendo tutte le icone sul display.

Utilizzo del robot

Preparazione della stanza per una sessione di pulizia

Prima di iniziare una sessione di pulizia con il robot, accertatevi di imuovere tutti gli oggetti fragili
sparsi sul pavimento (fig. 18).

Rimuovere inoltre eventuali fili e cavi dal pavimento.

Funzioni del pulsante di avvio/arresto
Il pulsante di avvio/arresto presenta le seguenti funzioni:

Come premete il pulsante di Come risponde il robot
avvio/arresto

Premete il pulsante di avvio/arresto per Il robot passa dalla modalita sonno alla modalita standby
1secondo

Premete brevemente il pulsante di Il robot si accende o smette di pulire
awvio/arresto

Premete il pulsante di avvio/arresto per Il robot si accende o si spegne.
3 secondi




Le spie e il rispettivo significato
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Il robot ha un display con tre indicatori: un indicatore di avviso, un indicatore di avvio/arresto e un
indicatore contenitore della polvere pieno. La seguente tabella spiega il significato dei diversi segnali.

Condizione

Descrizione

L'indicatore di avvio/arresto si accende in verde
fisso.

Il robot e pronto a pulire.

L'indicatore di avvio/arresto lampeggia
lentamente in verde.

Il robot si sta caricando.

Il robot cerca la docking station perché la
batteria e scarica.

L'indicatore di avvio/arresto si accende in rosso
fisso.

La batteria ricaricabile del robot e scarica e il
robot cerca la propria docking station.

L'indicatore del contenitore della polvere pieno si
accende in rosso fisso.

Il contenitore della polvere e pieno.

L'indicatore di avviso si accende in rosso fisso
mentre l'indicatore di avvio/arresto & di colore
verde.

Il robot e stato sollevato durante la sessione di
pulizia.

L'indicatore di avviso & acceso in rosso fisso.

Il paraurti del robot & incastrato.

Il contenitore della polvere non é presente o non
€ posizionato correttamente.

Il colore del pavimento e troppo scuro.

L'indicatore di avviso lampeggia in rosso.

Una rotella o la spazzola laterale si € incastrata.

Errore di ricarica o batteria non presente.

Avvio e arresto

1 Premete il pulsante di avvio/arresto.

- Potete premere il pulsante di avvio/arresto posto sul robot (fig. 19).
- FC8715, FC8710, FC8705: In alternativa, & anche possibile premere il pulsante di avvio/arresto

posto sul telecomando (fig. 20).

2 L'indicatore di avvio/arresto si accende in verde fisso e il robot inizia la pulizia (fig. 22).

3 Il robot pulisce in modalita di pulizia automatica finché la batteria non si scarica. In modalita di
pulizia automatica, il robot segue sequenze ripetute di movimenti a zig-zag, movimenti casuali,
movimenti che seguono i contorni del muro e movimenti di pulizia SPOT (fig. 21).

FC8715, FC8710, FC8705:

Nota: per selezionare una singola modalita, premete uno dei pulsanti modalita sul telecomando.
Per maggiori informazioni, consultare la sezione "Selezione della modalita di pulizia".

4 Quando la batteria & quasi scarica, l'indicatore di avvio/arresto si accende in rosso fisso e il robot
inizia a cercare la docking station per ricaricarsi (fig. 17).

5 E anche possibile premere il pulsante di avvio/arresto per interrompere la sessione di pulizia.
Premendo nuovamente il pulsante di avvio/arresto e se la batteria € ancora sufficientemente
carica, il robot continua in modalita di pulizia automatica.
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6 FC8715, FC8710, FC8705: Per fare in modo che il robot torni alla docking station prima che la
batteria sia scarica, premete il pulsante docking sul telecomando (fig. 23).
L'indicatore di avvio/arresto inizia a lampeggiare lentamente in verde e il robot cerca la docking
station per ricaricarsi (fig. 24).

FC8715, FC8710, FC8705: Se la batteria ricaricabile € ancora sufficientemente carica, potete
premere il pulsante docking sul telecomando per far si che il robot torni alla docking station. Se la
batteria ricaricabile € completamente scarica, dovete posizionare il robot sulla docking station
manualmente.

Funzionamento della docking station

La docking station dispone di due controlli che possono essere utilizzati per far funzionare il robot.

Pulsante batteria carica e avvio

Premendo il pulsante batteria carica e avvio sulla docking station mentre il robot & in fase di carica,
quest'ultimo iniziera a pulire non appena la batteria si sara completamente ricaricata (fig. 25).
Pulsante 24h

Premendo il pulsante 24h sulla docking station, quest'ultima iniziera un conto alla rovescia di 24 ore al
termine del quale il robot iniziera una nuova sessione di pulizia. Una volta terminato il conto alla
rovescia, il robot inizia a pulire finché la batteria non si scarica, quindi ritorna automaticamente alla
docking station per ricaricarsi (fig. 26).

Selezione della modalita di pulizia

Potrete selezionare la modalita di pulizia solo con il telecomando (FC8715, FC8710, FC8705). Oltre alla
modalita di pulizia automatica, il robot dispone di quattro singole modalita di pulizia, ciascuna delle
quali puo essere attivata premendo l'apposito pulsante sul telecomando.

Modalita a zig-zag

In modalita a zig-zag, il robot effettua movimenti a forma di Z attraverso la stanza per pulire aree di
grandi dimensioni (fig. 27).

Modalita casuale

In questa modalita, il robot pulisce la stanza con movimenti dritti e incrociati (fig. 28).

Modalita con movimenti che seguono i contorni del muro

In questa modalita, il robot segue le pareti della stanza per pulire piu accuratamente (fig. 29) l'area
lungo le pareti.

Modalita di pulizia SPOT

In questa modalita, il robot effettua movimenti casuali su un'area di piccole dimensioni per pulirla a
fondo (fig. 30).

Nota: le modalita selezionate manualmente rimangono attive solo per alcuni minuti, dopodiché, il
robot passa alla modalita di pulizia automatica.

Spostamento manuale

Potete inoltre spostare manualmente il robot con i pulsanti del telecomando (FC8715, FC8710,
FC8705).
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1 Utilizzate i pulsanti freccia situati attorno al pulsante di avvio/arresto sul telecomando per spostare
il robot allinterno della stanza (fig. 31).

Nota: prestate attenzione quando dirigete il robot manualmente vicino a un dislivello o una scala.

Nota: la funzione di aspirazione e le spazzole laterali funzionano solo quando il robot procede in
avanti. | pulsanti destra, sinistra e indietro servono esclusivamente a manovrare il robot.

Utilizzo del pulsante per l'impostazione del tempo di pulizia

sul telecomando

FC8715, FC8710, FC8700: Premete il pulsante per l'impostazione del tempo di pulizia sul telecomando
affinché il robot pulisca per 35 minuti. Al termine del tempo di pulizia il robot si ferma (fig. 32).

Pulizia e manutenzione

Svuotamento e pulizia del contenitore della polvere

Svuotate e pulite il contenitore della polvere quando l'indicatore del contenitore della polvere pieno si

accende in rosso fisso.

1 Rimuovete il coperchio (fig. 33).

2 Tirate verso l'alto la maniglia del coperchio del contenitore della polvere ed estraete il contenitore
della polvere (fig. 34) dal relativo vano.

Nota: guando rimuovete o reinserite il contenitore della polvere, fate attenzione a non danneggiare
le pale della ventola del motore.

3 Sollevate con cautela il coperchio dal contenitore (1) della polvere e togliete il filtro (2) (fig. 35).

4 Scuotete il contenitore della polvere su una pattumiera per svuotarlo. Pulite il filtro e la parte
interna del contenitore della polvere con un panno o uno spazzolino a setole morbide. Pulite
anche l'apertura di aspirazione nella parte inferiore del contenitore della polvere (fig. 36).

Attenzione: non pulite il contenitore della polvere e il filtro con acqua o in lavastoviglie.

5 Reinserire il filtro nel contenitore della polvere (1). Quindi posizionate nuovamente il coperchio sul
contenitore della polvere (2) (fig. 37).

6 Inserite nuovamente il contenitore della polvere nell'apposito vano e riposizionate il coperchio sul
robot (fig. 38).

Attenzione: assicuratevi sempre che il filtro sia inserito nel contenitore della polvere. Se il robot
viene utilizzato senza filtro all'interno del contenitore della polvere, il motore ne risultera
danneggiato.

Pulizia del robot

Per mantenere prestazioni di pulizia ottimali, pulite periodicamente i sensori per il rilevamento del

vuoto, le rotelle, le spazzole laterali e l'apertura di aspirazione.

1 Capovolgete il robot su una superficie piana.

2 Rimuovete la polvere e la lanugine dai sensori di rilevamento del vuoto (fig. 39) utilizzando una
spazzola a setole morbide (ad esempio uno spazzolino da denti).

Nota: € importante che i sensori di rilevamento del vuoto siano puliti regolarmente. Quando i
sensori sono sporchi, il robot potrebbe non rilevare scale o dislivelli.

3 Per rimuovere polvere e lanugine dalla rotella anteriore e dalle rotelle laterali (fig. 40), utilizzate una
spazzola a setole morbide (ad esempio, uno spazzolino da denti).
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4 Per pulire le spazzole laterali, afferratele per le setole ed estraetele dai relativi perni (fig. 41).

5 Rimuovete lanugine, capelli e fili dal perno e dalla spazzola laterale con una spazzola morbida (ad
esempio uno spazzolino da denti) o un panno (fig. 42).

6 Pulite l'apertura di aspirazione con una spazzola a setole morbide (ad esempio uno spazzolino da
denti (fig. 43)).

7 Controllate le spazzole laterali e la parte inferiore del robot per rimuovere eventuali oggetti
appuntiti che potrebbero danneggiare il pavimento.

Ordinazione degli accessori

Per acquistare accessori o parti di ricambio, visitate il sito Web www.philips.com/parts-and-
accessories o recatevi presso il vostro rivenditore Philips. Potete inoltre contattare il Centro
Assistenza Clienti Philips del vostro paese. Per i dettagli, fate riferimento all'opuscolo della garanzia
internazionale.

Sostituzione

Sostituzione del filtro

Sostituite il filtro se danneggiato o molto sporco. Potete ordinare un nuovo filtro con il numero
d'ordine FC8065. Per istruzioni sulla rimozione e linserimento del filtro nel contenitore della polvere,
consultare la sezione "Svuotamento e pulizia del contenitore della polvere" nel capitolo "Pulizia e
manutenzione".

Sostituzione delle spazzole laterali

Per assicurare risultati di pulizia ottimali, dopo un certo periodo di utilizzo, sostituite le spazzole
laterali.

Nota: sostituite sempre le spazzole laterali guando notate segni di usura o danni. Consigliamo inoltre
di sostituire entrambe le spazzole laterali contemporaneamente. Potete ordinare un set due spazzole
laterali e due filtri con il codice FC8067.

1 Per sostituire le spazzole laterali, afferrate le vecchie spazzole tenendole per le setole ed estraetele
dai relativi perni.
2 |Inserite le nuove spazzole laterali sui perni.

Sostituzione della batteria ricaricabile

La batteria ricaricabile del robot puo essere sostituita solo da tecnici specializzati. Portate il robot a un
centro assistenza Philips autorizzato per farvi sostituite la batteria quando non puo piu essere
ricaricata o quando si scarica frequentemente. Potete trovare i dettagli per contattare il Centro
Assistenza Clienti Philips del vostro paese all'interno dell'opuscolo della garanzia internazionale o sul
sito Web www.philips.com/support.

Sostituzione della batteria del telecomando (FC8715, FC8710,
FC8705)

Il telecomando funziona con una batteria a bottone CR2025. Sostituite la batteria quando il robot non
risponde piu alla pressione dei pulsanti del telecomando.
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1 Capovolgete il telecomando. Premete il pulsante di rilascio sullo scomparto della batteria e allo
stesso tempo estraete lo scomparto della batteria dal telecomando (fig. 44) facendolo scorrere.

2 Rimuovete le batterie scariche dall'apposito scomparto e sostituitele con batterie nuove. Quindi
fate nuovamente scorrere il coperchio del vano batterie sul telecomando (fig. 45).

Conservazione

Se non prevedete di utilizzare il robot per piu di un mese, premete il pulsante di avvio/arresto sul
robot per 3 secondi per far si che il robot entri in modalita standby prolungata per proteggere la sua
batteria ricaricabile. Scollegate la docking station per risparmiare energia.

Rimozione della batteria ricaricabile

Avvertenza: prima di provvedere allo smaltimento dell'apparecchio, rimuovete la
batteria ricaricabile. Prima di rimuovere la batteria accertatevi che sia completamente
scarica.

Per rimuovere la batteria ricaricabile, procedete come indicato di seguito. Potete inoltre portare il
robot in un centro assistenza Philips per la rimozione della batteria ricaricabile. Contattate il Centro
assistenza clienti Philips del vostro paese per l'indirizzo di un centro autorizzato piu vicino.

1 Awviate il robot da un luogo all'interno della stanza e non dalla docking station.

2 Lasciate il robot in funzione finché la batteria ricaricabile non si scarica completamente prima di
rimuoverla e smaltirla.

3 Allentate le viti del coperchio del vano batterie e rimuovetelo (fig. 46).
4 Estraete la batteria ricaricabile e scollegatela (fig. 47).
5 Portate il robot e la batteria ricaricabile presso un centro di raccolta di rifiuti elettrici ed elettronici.

Risoluzione dei problemi

Questo capitolo riassume i problemi pil comuni che potreste riscontrare con il dispositivo. Se non
riuscite a risolvere il problema con le informazioni riportate di seguito, visitate il sito
www.philips.com/support per un elenco di domande frequenti oppure contattate il Centro Assistenza
Clienti del vostro paese.

Problema Possibile causa Soluzione
Il robot non si avvia La batteria ricaricabile & Caricate la batteria (vedere il capitolo
quando si premeil scarica. "Predisposizione dell'apparecchio”).

pulsante di avvio/arresto.

Il robot € in modalita standby  Premete il pulsante di avvio/arresto per

prolungata. 1secondo per accendere il robot.
Quando premete nuovamente il
pulsante di avvio/arresto per breve
tempo, il robot inizia la pulizia. Se la
batteria € completamente scarica,
posizionate il robot sulla docking station
collegata a una presa di corrente.
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Problema

Possibile causa

Soluzione

Il robot non risponde
quando si preme un
pulsante.

La batteria ricaricabile &
scarica.

Posizionate il robot sulla docking station
collegata alla presa di corrente. Dopo
pochi secondi viene emesso un segnale
acustico el display siillumina.

L'indicatore di avviso si
accende in rosso fisso.

Una o entrambe le rotelle sono
incastrate.

Rimuovete la lanugine, i capelli, i fili o i
cavi incastrati intorno alla sospensione
delle rotelle.

Una o entrambe le spazzole
laterali sono incastrate.

Pulite le spazzole laterali (consultare il
capitolo "Pulizia e manutenzione").

Il contenitore della polvere
non & presente o non &
posizionato correttamente.

Quando il contenitore della polvere non
€ presente o non & posizionato
correttamente, l'indicatore di avviso si
accende in rosso fisso e il robot smette
di funzionare. Posizionate correttamente
il contenitore della polvere sul robot.

Il paraurti e incastrato.

Sollevate il robot in modo da liberare il
paraurti. Allontanate il robot
dall'ostacolo e premete il pulsante
avvio/arresto per riprendere le
operazioni di pulizia.

Il robot e stato sollevato
durante la sessione di pulizia.

Posizionate il robot sul pavimento,
quindi premete il pulsante di
avvio/arresto affinché riprenda le
operazioni di pulizia.

Il robot non pulisce
correttamente.

Le setole di una o entrambe le
spazzole laterali sono storte o
piegate.

Immergete la spazzola o le spazzole in
acqua calda per alcuni minuti. Se le
setole non riacquistano la forma
originale, sostituite le spazzole laterali
(vedere il capitolo "Sostituzione").

Il filtro nel contenitore della
polvere e sporco.

Pulite il filtro nel contenitore della
polvere con un panno o uno spazzolino
a setole morbide. IL filtro e il contenitore
della polvere possono essere puliti
anche con un normale aspirapolvere
impostando un livello di aspirazione
basso.

Se nonostante i tentativi di pulizia con
uno spazzolino o un aspirapolvere, il
filtro rimane sporco, sostituitelo con uno
nuovo. Si consiglia di sostituire il filtro
almeno una volta l'anno.

'apertura di aspirazione nella
parte inferiore del contenitore
della polvere & ostruita.

Pulite l'apertura di aspirazione (vedere il
capitolo "Pulizia e manutenzione").

Nella ruota anteriore sono
incastrati capelli e sporcizia.

Pulite la ruota anteriore (consultate il
capitolo "Pulizia e manutenzione").
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Soluzione

Il robot sta pulendo una
superficie nera o scura che
causa l'attivazione dei sensori
di rilevamento del vuoto e, di
conseguenza, movimenti
insoliti nel robot.

Premete il pulsante di avvio/arresto e
spostate il robot su una superficie dal
colore piu chiaro. Se il problema persiste
anche sulla superficie piu chiara, visitate
il sito Web www.philips.com/support
oppure contattate il

Centro assistenza clienti del vostro
paese.

Il robot sta pulendo un
pavimento che riflette
intensamente la luce del sole.
Cio causa l'attivazione dei
sensori di rilevamento del
vuoto e, quindi, movimenti
insoliti nel robot.

Chiudete le tende per attenuare
lingresso della luce del sole nella
stanza. In alternativa, rimandate la
sessione di pulizia fino a quando la luce
del sole sara meno intensa.

Non e piu possibile
caricare la batteria
ricaricabile oppure si
scarica molto
velocemente.

La batteria ricaricabile ha
terminato la sua durata.

Fatevi sostituire la batteria ricaricabile
da un centro assistenza Philips (vedere il
capitolo "Sostituzione").

FC8715, FC8710, FC8705:
La batteria del
telecomando si scarica
troppo velocemente.

Il tipo di batteria inserito
potrebbe non essere adatto.

Il telecomando funziona con una
batteria a bottone CR2025. Se il
problema persiste, visitate il sito Web
www.philips.com/support o contattate il
Centro assistenza clienti del vostro
paese.

Il robot si muove in
circolo.

Il robot sta pulendo nella
modalita di pulizia SPOT.

Si tratta di un comportamento del tutto
normale. La modalita di pulizia SPOT
puo essere attivata in caso di sporco
intenso sul pavimento per una pulizia
piU accurata. Fa inoltre parte della
modalita di pulizia automatica. Dopo
circa un minuto, il robot riprende il
normale movimento di pulizia. La
modalita di pulizia SPOT puo essere
interrotta anche selezionando una
diversa modalita sul telecomando.

FC8715, FC8710, FC8705: La modalita di
pulizia SPOT puo essere interrotta
anche selezionando una diversa
modalita sul telecomando.

Il robot non riesce a
trovare la docking
station.

Il robot non ha abbastanza
spazio per tornare alla docking
station.

Cercate un'altra collocazione per la
docking station. Consultate il capitolo
"Predisposizione dell'apparecchio”,
sezione "Installazione della docking
station".

Il robot e ancora alla ricerca.

Aspettate circa 20 minuti affinché il
robot torni alla docking station.
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Introductie

Introductie

Gefeliciteerd met uw aankoop en welkom bij Philips! Registreer uw product op
www.philips.com/welcome om optimaal gebruik te kunnen maken van de door Philips geboden
ondersteuning.

Algemene beschrijving

1 Bovenklep

2 Handgreep van het deksel van de stofbak
3 Deksel van de stofbak

4 Filter

5 Stofbak

6 Ventilator

7 Bumper

8 Dockingstation-sensor

9 Start/stop-knop (om de robot te starten of te stoppen)
10 Display

1 Voorwiel

12 Assen voor zijborstels

13 Valsensoren

14 Wielen

15 Zuigopening

16 Zijborstels

17 Batterijhouder

18 Afstandsbediening (FC8715, FC8710, FC8705)
19 Kleine stekker

20 Adapter

21 Dockingstation

Display en afstandsbediening

Display (Fig. 2):

1 Waarschuwingsindicator

2 Start/stop-indicator

3 Indicator voor volle stofbak
Afstandsbediening (Fig. 3):

1 Navigatieknoppen en start/stop
2 Dockingknop

3 Knop voor reinigingstijd

4 Knoppen voor reinigingsmodi

Hoe uw robot werkt

Wat uw robot schoonmaakt

Deze robot is uitgerust met functies die hem zeer geschikt maken om u te helpen bij het reinigen van
de vloeren in uw huis.

Nederlands
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De robot is speciaal geschikt voor het schoonmaken van harde vloeren, zoals houten vloeren,
tegelvloeren en ook laminaat- of linoleumvloeren. Er kunnen problemen ontstaan bij het reinigen van
zachte vloerbedekking, zoals tapijt of losse vloerkleden. Als u de robot gebruikt op tapijt of losse
vloerkleden, blijf dan de eerste keer in de buurt om na te gaan of de robot goed werkt op dit type
vloerbedekking.

De robot gebruikt infraroodsensoren om te navigeren en kan daarom problemen ondervinden op zeer
donkere en glimmende vioeren. Als u de robot op dergelijke oppervlakken gebruikt, blijf dan de eerste
keer in de buurt om te kijken of de robot goed werkt op een donkere, glimmende vloer.

Hoe uw robot schoonmaakt

Reinigingssysteem

De robot heeft een 2-fasenreinigingssysteem om uw vloeren efficiént schoon te maken.

- De twee Zijborstels helpen de robot in hoeken en langs muren te reinigen. Ze zorgen er ook voor
dat vuil van de vloer wordt verwijderd en naar de zuigopening (Fig. 4) toe wordt geborsteld.

- De zuigkracht van de robot zorgt ervoor dat los stof wordt opgenomen en via de zuigopening naar
de stofbak (Fig. 5) wordt getransporteerd.

Reinigingspatronen

In de modus Automatisch reinigen maakt de robot gebruik van een automatische reeks
reinigingspatronen om elk gebied van de kamer optimaal te reinigen. De volgende reinigingspatronen
worden gebruikt:

1 Z-patroon of zigzagpatroon (Fig. 6)

2 Willekeurig patroon (Fig. 7)

3 Muurvolgend patroon (Fig. 8)

4 Patroon (Fig. 9) voor plaatselijke reiniging

In de automatische modus gebruikt de robot deze patronen in een vaste volgorde: z-patroon,
willekeurig patroon, muurpatroon en patroon voor plaatselijke reiniging.

Wanneer de robot deze vaste reeks patronen heeft voltooid, begint de robot weer van voren af aan
met het Z-patroon. De robot blijft deze vaste reeks van reinigingspatronen gebruiken om een ruimte
te reinigen tot de accu bijna leeg is of tot de robot handmatig wordt uitgeschakeld.

Opmerking (FC8715, FC8710, FC8705): U kunt elke modus ook afzonderlijk selecteren door op de
desbetreffende knop op de afstandsbediening te drukken. Raadpleeg het gedeelte 'Een
reinigingsmodus selecteren' in het hoofdstuk 'Uw robot gebruiken' voor meer informatie.

Hoe uw robot hoogteverschillen vermijdt

De robot heeft drie valsensoren aan de onderkant. De robot gebruikt deze valsensoren om
hoogteverschillen, zoals een trap, te detecteren en te vermijden.

Opmerking: Het is normaal dat de robot zich bij een hoogteverschil iets over de rand beweegt, omdat
de valsensor aan de voorzijde zich achter de bumper bevindt.

Let op: In bepaalde gevallen kunnen de valsensoren een trap of ander hoogteverschil niet op tijd
detecteren. Houd de robot daarom de eerste paar keren dat u het apparaat gebruikt goed in de
gaten, vooral wanneer u de robot in de buurt van een trap of een ander hoogteverschil gebruikt. Het
is belangrijk dat u de valsensoren regelmatig schoonmaakt om ervoor te zorgen dat de robot
hoogteverschillen goed kan blijven detecteren (zie het hoofdstuk ‘'Schoonmaken en onderhoud’
voor instructies).
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Voor het eerste gebruik

Voor het eerste gebruik

1 Pak de Zijborstels uit en plaats de robot ondersteboven op een tafel of op de vioer.
2 Duw de Zijborstels op de assen op de onderkant van de robot (Fig. 10).

Opmerking: zorg ervoor dat u de zijborstels op de juiste manier bevestigt. Duw de Zzijborstels op
hun assen tot u ze op hun plaats hoort vastklikken.

Het beschermstrookje van de afstandsbediening verwijderen
Dit is alleen van toepassing op de modellen FC8715, FC8710 en FC8705.

De afstandsbediening werkt op een CR2025-knoopcelbatterij. De batterij wordt beschermd met een
beschermstrookje, dat moet worden verwijderd voordat u het apparaat gebruikt.

1 Trek het beschermstrookje uit het batterijvak van de afstandsbediening (Fig. 11).

De afstandsbediening is nu klaar voor gebruik.

Klaarmaken voor gebruik

Het dockingstation plaatsen

1 Steek de kleine stekker van het adaptersnoer in de aansluiting op het dockingstation (1) en steek
de adapter zelf in het stopcontact (2) (Fig. 12).

2 Plaats het dockingstation op een vlakke, horizontale vloer tegen een muur.

Opmerking: Zorg ervoor dat er geen obstakels of hoogteverschillen aanwezig zijn binnen een
gebied van 80 cm ten opzichte van de voorkant van het dockingstation (Fig. 13), 30 cm ten opzichte
van de rechterkant en 100 cm ten opzichte van de linkerkant.

Belangrijke opmerking: diepe-slaapmodus

In de diepe-slaapmodus reageert de robot helemaal niet wanneer u op een knop drukt. U kunt de

robot als volgt weer inschakelen wanneer deze zich in de diepe-slaapmodus bevindt:

1 Druk 1seconde op de start/stop-knop op de robot om deze vanuit de diepe-slaapmodus in de
stand-bymodus te zetten.

2 Druk kort op de start/stop-knop op de robot of op de afstandsbediening om de robot te starten.

3 Als de robot niet begint met reinigen, plaatst u het apparaat op het dockingstation om het op te
laden. Zorg dat het dockingstation op het stopcontact is aangesloten.

De robot gaat naar de diepe-slaapmodus wanneer u de start/stop-knop 3 seconden ingedrukt houdt.
De robot gaat kan ook naar de diepe-slaapmodus gaan wanneer de accu leeg is. De accu kan
bijvoorbeeld leegraken als de robot het dockingstation niet kan vinden.

Opladen

- Wanneer u de robot voor de eerste keer oplaadt en de accu leeg is, duurt het opladen 4 uur.
- Wanneer de accu volledig is opgeladen, werkt de robot maximaal 130 minuten.

- De robot kan alleen worden opgeladen op het dockingstation.
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Opladen op het dockingstation
1 Plaats de robot op het aangesloten dockingstation (Fig. 14).

2 Het opladen van de robot begint meteen en de start/stop-indicator begint langzaam groen te
knipperen (Fig. 15).

3 Wanneer de accu volledig is opgeladen, gaat de start/stop-indicator continu groen branden (Fig.
16).

Automatisch opladen tijdens het gebruik

1 Wanneer de robot klaar is met reinigen of wanneer er nog maar 15% van het accuvermogen over is,
zoekt de robot automatisch het dockingstation op om weer te worden opgeladen. Wanneer de
robot zoekt naar het dockingstation, gaat de start/stop-indicator langzaam groen knipperen. (Fig.
17)

2 Wanneer de accu bijna leeg is, wordt de start/stop-knop continu rood en gaat de robot op zoek
naar het dockingstation.

3 Wanneer de accu volledig is opgeladen, gaat de start/stop-indicator continu groen branden.

Opmerking: De robot zoekt alleen automatisch naar het dockingstation wanneer de robot is
begonnen met reinigen vanuit het dockingstation.

Klapreactie

De klapreactie wordt ingeschakeld wanneer in de volgende situaties de slaapmodus van de robot
wordt geactiveerd:

- wanneer de robot stopt met schoonmaken door een fout
- wanneer u een korte reinigingstijd hebt geprogrammeerd
- wanneer de robot het dockingstation niet binnen 20 minuten kan vinden

Als u de robot niet ziet, kunt u de robot terugvinden door één keer in uw handen te klappen. De robot
gaat nu piepen en alle pictogrammen op het display gaan branden.

Uw robot gebruiken

De kamer klaarmaken voor een schoonmaakbeurt

Haal alle losse en breekbare voorwerpen van de vloer (Fig. 18) voordat u de robot start voor een
schoonmaakbeurt.

Haal ook alle kabels, snoeren en draden van de vloer.

Functies van de start/stop-knop
De start/stop-knop heeft de volgende functies:
Hoe u op de start/stop-knop drukt Hoe de robot reageert

Houd de start/stop-knop 1seconde De robot gaat van slaapmodus naar stand-by
ingedrukt

Druk kort op de start/stop-knop De robot begint of stopt met stofzuigen

Houd de start/stop-knop 3 seconden De robot wordt in- of uitgeschakeld

ingedrukt




68 Nederlands

Signalen en hun betekenis

De robot heeft een display met drie indicators: een waarschuwingsindicator, een start/stop-indicator
en een indicator die aangeeft dat de stofbak vol is. In de volgende tabel vindt u de betekenis van deze

signalen.

Signaal

Betekenis

De statusindicator brandt continu groen.

De robot is klaar om te gaan schoonmaken.

De start/stop-indicator knippert langzaam groen.

De robot wordt opgeladen.

De robot zoekt het dockingstation omdat de
batterij bijna leeg is.

De statusindicator brandt continu rood.

De oplaadbare accu van de robot is bijna leeg en
de robot zoekt het dockingstation.

De indicator voor een volle stofbak brandt
continu rood.

De stofbak is vol.

De waarschuwingsindicator brandt continu rood,
maar de start/stop-indicator is groen.

De robot is opgetild tijdens het reinigen.

De waarschuwingsindicator brandt continu rood.

De bumper van de robot is beklemd geraakt.

De stofbak is niet aanwezig of is niet goed
geplaatst.

De vloer is te donker.

De waarschuwingsindicator knippert rood.

Een wiel of zijborstel zit vast.

Laadfout of de accu is niet aanwezig.

Starten en stoppen
1 Druk op de start/stop-knop.

- U kunt op de start/stop-knop op de robot (Fig. 19) drukken.
- FC8715, FC8710, FC8705: U kunt ook op de start/stop-knop op de afstandsbediening (Fig. 20)

drukken.

2 De start/stop-indicator brandt continu groen en de robot begint met reinigen (Fig. 22).

3 De robot maakt schoon in de modus Automatisch reinigen tot de accu leeg begint te raken. In de
modus Automatisch reinigen volgt de robot herhaalde reeksen van patronen in deze volgorde: Z-
patroon, willekeurig patroon, muurvolgend patroon en patroon voor plaatselijke reiniging (Fig. 21).

FC8715, FC8710, FC8705:

Opmerking: Als u een afzonderlijke modus wilt selecteren, drukt u op een van de modusknoppen
op de afstandsbediening. Zie het gedeelte 'Een reinigingsmodus selecteren' voor meer informatie.

4 Wanneer de accu bijna leeg is, gaat de start/stop-indicator continu rood branden en gaat de robot
op zoek naar het dockingstation om te worden opgeladen (Fig. 17).

5 U kunt ook op de start/stop-knop op de afstandsbediening drukken om de schoonmaakbeurt te
onderbreken of te beé&indigen. Als u nogmaals op de start/stop-knop drukt en er zit nog genoeg
energie in de accu, blijft de robot stofzuigen in de modus Automatisch reinigen.

6 FC8715, FC8710, FC8705: Als u wilt dat de robot terugkeert naar het dockingstation voordat de accu
bijna leeg is, drukt u op de dockingknop op de afstandsbediening (Fig. 23).
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De start/stop-indicator begint langzaam groen te knipperen en de robot gaat op zoek naar het
dockingstation om te worden opgeladen (Fig. 24).

FC8715, FC8710, FC8705: Als er nog genoeg energie in de accu zit, kunt u op de dockingknop op de
afstandsbediening drukken om de robot naar het dockingstation te laten terugkeren. Als de accu
helemaal leeg is, plaatst u de robot handmatig in het dockingstation.

Knoppen op het dockingstation

Het dockingstation heeft twee knoppen die u kunt gebruiken om de robot te bedienen.

Knop Start als accu vol is

Als u op de knop 'Start als accu vol is' op het dockingstation drukt terwijl de robot wordt opgeladen,
begint de robot met stofzuigen zodra de accu vol is (Fig. 25).

Knop 24h

Als u op de knop 24h' op het dockingstation drukt, begint het dockingstation met het aftellen van 24
uur waarna de volgende schoonmaakbeurt wordt gestart. Wanneer er 24 uur zijn verstreken, begint de
robot met stofzuigen totdat zijn accu bijna leeg is en keert de robot vervolgens automatisch terug
naar het dockingstation om weer te worden opgeladen (Fig. 26).

Een reinigingsmodus selecteren

De reinigingsmodus kan alleen worden geselecteerd met de afstandsbediening (FC8715, FC8710,
FC8705). Naast de modus Automatisch reinigen heeft deze robot vier afzonderlijke reinigingsmodi die
elk kunnen worden geactiveerd door op de desbetreffende knop op de afstandsbediening te drukken.

Z-patroonmodus

In deze modus reinigt de robot door Z-vormige lussen door de kamer te maken om zo grote gebieden
(Fig. 27) te reinigen.

Willekeurige modus

In deze modus reinigt de robot de vloer in een gemengd patroon van rechte en kriskrasbewegingen
(Fig. 28).

Muurvolgende modus

In deze modus volgt de robot de muren van de kamer om het gebied langs de muren extra goed te
reinigen (Fig. 29).

Modus voor plaatselijke reiniging

In deze modus maakt de robot willekeurige bewegingen op een klein oppervlak om dit gebied grondig
(Fig. 30) te reinigen.

Opmerking: Een handmatig geselecteerde modus is slechts enkele minuten actief. Daarna schakelt de
robot over op de modus Automatisch reinigen.

De robot besturen
U kunt de robot ook handmatig besturen met de knoppen op de afstandsbediening (FC8715, FC8710,
FC8705).

1 Met de pijltoetsen op de afstandsbediening, die zich onder en boven de start/stop-knop en links
en rechts daarvan bevinden, kunt u de robot besturen en door de kamer (Fig. 31) laten rijden.
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Opmerking: Wees voorzichtig wanneer u de robot handmatig bestuurt in de buurt van een
hoogteverschil of een trap om te voorkomen dat de robot valt.

Opmerking: De stofzuigfunctie en de zijborstels van de robot werken alleen als u de robot vooruit
laat rijden. De pijltoetsen voor bewegingen naar links, naar rechts of achteruit, zijn alleen bedoeld
voor het manoeuvreren van de robot.

De knop voor de reinigingstijd op de afstandsbediening
gebruiken

FC8715, FC8710, FC8700: Druk op de afstandsbediening op de knop voor de reinigingstijd (klokje) om
de robot 35 minuten te laten stofzuigen. Als de reinigingstijd is verstreken, stopt (Fig. 32) de robot.

Schoonmaken en onderhoud

De stofbak legen en schoonmaken

Maak de stofbak leeg en maak deze schoon wanneer de aanduiding voor een volle stofbak continu

rood brandt.

1 Verwijder de bovenklep (Fig. 33).

2 Trek de handgreep van het stofbakdeksel omhoog en til de stofbak uit het stofbakcompartiment
(Fig. 34).
Opmerking: Wanneer u de stofbak uit de robot haalt of terugplaatst, moet u er goed op letten dat u
de bladen van de motorventilator niet beschadigt.

3 Til het deksel voorzichtig van de stofbak (1) en haal het filter eruit (2) (Fig. 35).

4 Schud de stofbak leeg boven een afvalbak. Maak het filter en de binnenkant van de stofbak
schoon met een doek of een tandenborstel met zachte borstelharen. Maak ook de zuigopening
schoon onder in de stofbak (Fig. 36).

Let op: Maak de stofbak en het filter niet schoon met water en plaats deze onderdelen ook niet
in de vaatwasmachine.

5 Plaats het filter terug in de stofbak (1). Plaats vervolgens het deksel op de stofbak (2) (Fig. 37).

6 Plaats de stofbak terug in het stofbakcompartiment en plaats de bovenklep terug op de robot (Fig.
38).

Let op: Controleer altijd of het filter aanwezig is binnen in de stofbak. Als u de robot gebruikt
zonder filter in de stofbak, raakt de motor beschadigd.

De robot schoonmaken

Om te zorgen dat de robot goed blijft werken, moet u de valsensoren, de wielen, de Zzijborstels en de

zuigopening van tijd tot tijd schoonmaken.

1 Plaats de robot ondersteboven op een viakke ondergrond.

2 Gebruik een borstel met zachte borstelharen (zoals een tandenborstel) om stof of pluisjes van de
valsensoren (Fig. 39) te verwijderen.

Opmerking: Het is belangrijk om de valsensoren regelmatig te reinigen. Als de valsensoren namelijk
vuil zijn, kan de robot mogelijk geen hoogteverschil of trap meer detecteren.

3 Gebruik een borstel met zachte borstelharen (zoals een tandenborstel) om stof of pluisjes van het
voorwiel en de zijwielen (Fig. 40) te verwijderen.



Nederlands 71

4 Als u de zijborstels wilt schoonmaken, pakt u ze bij hun borstelharen vast en trekt u de borstels van
hun assen (Fig. 41).

5 Haal pluisjes, haren en draden van de as en van de zijborstel zelf met behulp van een zachte
borstel (zoals een tandenborstel) of een doek (Fig. 42).

6 Maak de zuigopening schoon met een zachte borstel (bijvoorbeeld een tandenborstel) (Fig. 43).

7 Controleer de zijborstels en de onderkant van de robot op scherpe voorwerpen die schade aan uw
vloer kunnen toebrengen.

Accessoires bestellen

Ga voor accessoires of reserveonderdelen naar www.philips.com/parts-and-accessories of uw
Philips-dealer. U kunt ook contact opnemen met het Philips Consumer Care Centrum in uw land (zie
de meegeleverde internationale garantieverklaring voor contactgegevens).

Onderdelen vervangen

Het filter vervangen

Vervang het filter als het erg vies of beschadigd is. U kunt een nieuw filter bestellen onder
bestelnummer FC8065. Raadpleeg het gedeelte 'De stofbak legen en schoonmaken' van het
hoofdstuk 'Schoonmaken en onderhoud' voor instructies voor het verwijderen van het oude filter en
het plaatsen van een nieuw filter in de stofbak.

De zijborstels vervangen

Vervang de Zijborstels na een tijd om ervoor te zorgen dat de robot goed blijft schoonmaken.

Opmerking: Vervang de zijborstels altijd als ze tekenen van slijtage vertonen of beschadigd zijn
geraakt. We raden u ook aan om beide borstels op hetzelfde moment te vervangen. U kunt een set
met twee zijborstels en twee filters bestellen (typenummer FC8067).

1 Als u de zijborstels wilt vervangen, pakt u de oude zijborstels vast bij hun haren en trekt u ze van
hun assen.

2 Duw de nieuwe zijborstels op de assen.

De accu van de robot vervangen

De accu van de robot mag alleen worden vervangen door gekwalificeerde onderhoudstechnici. Breng
de robot naar een door Philips geautoriseerd servicecentrum om de accu te laten vervangen wanneer
u de accu niet meer kunt opladen of wanneer de accu snel leegraakt. U kunt de contactgegevens van
het Philips Consumer Care Center in uw land vinden in de internationale garantieverklaring of op de
website op www.philips.com/support.

De batterij van de afstandsbediening vervangen (FC8715,
FC8710, FC8705)

De afstandsbediening werkt op een CR2025-knoopcelbatterij. Vervang de batterij als de robot niet

meer reageert wanneer u op de knoppen van de afstandsbediening drukt.

1 Houd de afstandsbediening ondersteboven. Druk op de ontgrendelknop op de batterijhouder en
schuif tegelijkertijd de batterijhouder uit de afstandsbediening (Fig. 44).
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2 Haal de lege batterij uit de batterijhouder en plaats een nieuwe batterij in de batterijnouder. Schuif
vervolgens de batterijhouder weer terug in de afstandsbediening (Fig. 45).

Opbergen

Wanneer u de robot langer dan een maand niet gebruikt, houdt u de start/stop-knop op de robot 3
seconden ingedrukt om de robot in de diepe-slaapmodus te zetten. Zo spaart u de accu van het
apparaat. Haal de stekker van het dockingstation uit het stopcontact om energie te besparen.

De oplaadbare batterij verwijderen

Waarschuwing: Verwijder de accu alleen wanneer u het apparaat weggooit. Zorg ervoor
dat de accu helemaal leeg is wanneer u deze verwijdert.

Volg de onderstaande instructies om de accu te verwijderen. U kunt de robot ook naar een

servicecentrum van Philips brengen om de accu te laten verwijderen. Neem contact op met het Philips

Consumer Care Centerin uw land voor het adres van een servicecentrum bij u in de buurt.

1 Start de robot op een plaats ergens in de kamer en niet vanuit het dockingstation.

2 Laat de robot werken tot de accu leeg is om ervoor te zorgen dat de accu volledig leeg is voordat u
deze verwijdert en inlevert.

3 Draai de schroeven van het deksel van het accuvak los en verwijder het deksel (Fig. 46).

4 Tilde accu uit de robot en koppel de accu los (Fig. 47).

5 Breng de robot en de accu naar in inzamelpunt voor elektrisch en elektronisch afval.

Problemen oplossen

In dit hoofdstuk worden in het kort de meest voorkomende problemen behandeld die zich kunnen
voordoen tijdens het gebruik van het apparaat. Als u het probleem niet kunt oplossen met behulp van
de onderstaande informatie, gaat u naar www.philips.com/support voor een lijst met veelgestelde
vragen of neemt u contact op met het Consumer Care Center in uw land.

Probleem Mogelijke oorzaak Oplossing

De robot begint niet met De oplaadbare batterij is leeg. Laad de accu op (zie het hoofdstuk
stofzuigen als ik op de 'Klaarmaken voor gebruik').
start/stop-knop druk.

De robot bevindt zich in de Druk 1seconde op de start/stop-knop

diepe-slaapmodus. om de robot in te schakelen. Als u
nogmaals kort op de start/stop-knop
drukt, begint de robot met
schoonmaken. Als de accu helemaal
leeg is, plaatst u de robot op het
dockingstation. Zorg dat het
dockingstation op het stopcontact is
aangesloten.

De robot reageert niet De oplaadbare batterij is leeg. Plaats de robot op het aangesloten
wanneer ik op een van dockingstation. Na een paar seconden
de knoppen druk. hoort u een pieptoon en gaat het

display aan.
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Oplossing

De
waarschuwingsindicator
gaat continu rood
branden.

Een of beide wielen zitten vast.

Verwijder de pluisjes, haren of draden
die zich rond de ophanging van het wiel
hebben opgehoopt.

Een of beide zijborstels zitten
vast.

Maak de zijborstels schoon (zie het
hoofdstuk 'Schoonmaken en
onderhoud").

De stofbak is niet aanwezig of
is niet goed geplaatst.

Als de stofbak niet aanwezig is of niet
goed is geplaatst, brand de
waarschuwingsindicator continu rood en
werkt de robot niet meer. Plaats de
stofbak op de juiste manier in de robot.

De bumper zit klem,
bijvoorbeeld onder een
obstakel of tussen een
obstakel en de muur.

Til de robot van de vloer, zodat de
bumper weer vrij komt. Plaats de robot
weer op de vloer op enige afstand van
het obstakel en druk op de start/stop-
knop, zodat de robot verdergaat met
schoonmaken.

De robot is opgetild tijdens het
reinigen.

Plaats de robot op de vloer. Druk
vervolgens op de start/stop-knop om te
zorgen dat de robot verdergaat met
schoonmaken.

De robot maakt niet
goed schoon.

De borstelharen van een of
beide zijborstels zijn verbogen
of geknakt.

Laat de borstel of borstels enige tijd
weken in warm water. Als de borstels
hierdoor hun oorspronkelijk vorm niet
terugkrijgen, vervangt u de zijborstels
(zie het hoofdstuk 'Onderdelen
vervangen").

Het filter in de stofbak is vuil.

Maak het filter in de stofbak schoon met
een doek of een borstel met zachte
borstelharen. U kunt het filter en de
stofbak ook schoonmaken met een
gewone stofzuiger die u hebt ingesteld
op een stand met een weinig zuigkracht.

Als u het filter niet kunt schoonmaken
met een borstel of een gewone
stofzuiger, moet u het oude filter
vervangen door een nieuw filter. We
adviseren u het filter ten minste één
keer per jaar te vervangen.

De zuigopening in de
onderkant van de stofbak is
verstopt.

Maak de zuigopening schoon (zie het
hoofdstuk 'Schoonmaken en
onderhoud").

Het voorwiel is door haar of
ander vuil geblokkeerd.

Maak het voorwiel schoon (zie het
hoofdstuk 'Schoonmaken en
onderhoud").
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Probleem

Mogelijke oorzaak

Oplossing

De robot reinigt een zeer
donker of glimmend opperviak,
waardoor de valsensoren
worden geactiveerd. Dit leidt
ertoe dat de robot zich in een
ongebruikelijk patroon over de
vloer beweegt.

Druk op de start/stop-knop en verplaats
de robot naar een lichter gekleurd
gedeelte van de vloer. Blijft het
probleem zich ook voordoen op lichter
gekleurde vloeren, ga dan naar
www.philips.com/support of neem
contact op met het

Consumer Care Centerin uw land.

De robot reinigt een vloer die
zonlicht heel sterk
weerspiegelt. Hierdoor worden
de valsensoren geactiveerd en
beweegt de robot zich in een
ongebruikelijk patroon.

Sluit de gordijnen om te voorkomen dat
er zonlicht op de vloer valt. U kunt het
schoonmaken ook starten wanneer het
zonlicht minder fel is.

De accu kan niet meer
worden opgeladen of
raakt erg snel leeg.

De accu heeft het einde van
zijn levensduur bereikt.

Laat de accu door een Philips-
servicecentrum vervangen (zie het
hoofdstuk 'Onderdelen vervangen’).

FC8715, FC8710, FC8705:
De batterij van de
afstandsbediening raakt
te snel leeg.

U hebt mogelijk niet het juiste
type batterij geplaatst.

Voor de afstandsbediening hebt u een
CR2025-knoopcelbatterij nodig. Blijft het
probleem zich voordoen, ga dan naar de
website op www.philips.com/support of
neem contact op met het Consumer
Care Center in uw land.

De robot beweegt zich in
cirkels.

De robot bevindt zich in de
modus voor plaatselijke
reiniging.

Dit is normaal gedrag. De modus voor
plaatselijke reiniging kan worden
geactiveerd wanneer er veel vuil is
gedetecteerd op de vloer en zorgt voor
een grondige reiniging. Deze modus
maakt ook deel uit van de modus
Automatisch reinigen. Na ongeveer een
minuut hervat de robot zijn normale
reinigingspatroon. U kunt de modus voor
plaatselijke reiniging ook stoppen door
een andere reinigingsmodus te
selecteren op de afstandsbediening.

FC8715, FC8710, FC8705: U kunt de
modus voor plaatselijke reiniging ook
stoppen door een andere
reinigingsmodus te selecteren op de
afstandsbediening.

De robot kan het
dockingstation niet
vinden.

Er is niet genoeg ruimte voor
de robot om richting het
dockingstation te navigeren.

Zet het dockingstation op een andere
plaats neer. Raadpleeg het gedeelte

'Het dockingstation plaatsen' van het
hoofdstuk 'Klaarmaken voor gebruik'.

De robot zoekt nog steeds
actief.

Geef de robot ongeveer 20 minuten de
tijd om terug te keren naar het
dockingstation.
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Introducao

Introducao

Parabéns pela sua compra e seja bem-vindo a Philips! Para beneficiar na totalidade da assisténcia
gue a Philips oferece, registe o seu produto em www.philips.com/welcome.

Descricao geral

Tampa superior

Pega da tampa do compartimento para pd
Tampa do compartimento para po
Filtro

Compartimento para po

Ventilador

Protecao amortecedora

Sensor da estacao de base

Botdo iniciar/parar (para iniciar ou parar o robot)
10 Visor

1 Roda frontal

12 Eixos das escovas laterais

13 Sensores de queda

14 Rodas

15 Abertura de succao

16 Escovas laterais

17 Compartimento da pilha

18 Telecomando (FC8715, FC8710, FC8705)
19 Ficha pequena

20 Adaptador

21 Estacao de base

CoNOUTDdWwWN -

Visor e telecomando

Visor (Fig. 2):

1 Indicador de aviso

2 Indicador de inicio/paragem

3 Indicador de compartimento para p6 cheio
Telecomando (Fig. 3):

1 Botdes de navegacgao e iniciar/parar

2 Botao da base

3 Botdo do tempo de limpeza

4 Botdes dos modos de limpeza

Como o seu robot funciona

O gue o seu robot limpa

Este robot esta equipado com funcionalidades que o tornam num produto de limpeza apropriado
para ajudar na limpeza do chdo da sua casa.

O robot é especialmente adequado para a limpeza de pavimentos, como chdo de madeira, tijoleira
ou lindleo. Podem surgir algumas dificuldades na limpeza de superficies macias, como carpetes ou

Portugués
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tapetes. Se utilizar o robot numa carpete ou num tapete, permaneca proximo deste na primeira
utilizacao para verificar se o robot consegue limpar este tipo de superficie.

Como o robot utiliza sensores de infravermelhos para navegar, pode ter dificuldades em pavimentos
muito escuros e brilhantes. Permaneca proximo do robot na primeira utilizacao para verificar se o
mesmo consegue limpar este tipo de superficies.

Como o seu robot limpa

Sistema de limpeza

O robot tem um sistema de limpeza de 2 niveis para limpar o chao eficazmente.

- As duas escovas laterais ajudam o robot a limpar nos cantos e ao longo das paredes. Estas
escovas tambeém ajudam a remover sujidade do chdo e a mové-la em direcao a abertura de
succao (Fig. 4).

- A poténcia de succao do robot recolhe sujidade solta e transporta-a pela abertura de sucgao para
o compartimento para po (Fig. 5).

Padrdes de limpeza

No modo de limpeza automatico, o robot utiliza uma sequéncia automatica de padrdes de limpeza
para limpar cada area da divisao de forma otimizada. Os padrdes de limpeza utilizados sao:

1 Padrao em Z ou em ziguezague (Fig. 6)

2 Padrao aleatorio (Fig. 7)

3 Padrao de seguimento de paredes (Fig. 8)

4 Padrao de limpeza localizada (Fig. 9)

No modo de limpeza automatico, o robot utiliza estes padrdes numa sequéncia fixa: padrao em z,
padrao aleatorio, padrao de seguimento de paredes e padrao de limpeza localizada.

Quando o robot completar esta sequéncia de padrdes, comeca novamente a mover-se no padrao em
Z. O robot continua a utilizar esta sequéncia de padrdes para limpar a divisdo até a bateria
recarregavel ficar com pouca carga ou até ser desligado manualmente.

Nota (FC8715, FC8710, FC8705): também pode selecionar um modo individualmente, premindo o
botéo correspondente no telecomando. Para mais informagdes, consulte o capitulo "Utilizar o robot",
seccao "Modos de limpeza".

Como o robot evita diferencas de altura

O robot possui trés sensores de queda na parte inferior. Utiliza estes sensores de queda para detetar
e evitar diferencas de altura, como escadas.

Nota: € normal que o robot se desloque ligeiramente para além da extremidade de uma diferenca de
altura, visto que o sensor de queda frontal esta localizado atras da protecao amortecedora.

Atencao: em alguns casos, os sensores de queda podem nao detetar atempadamente uma escada
ou outras diferencas de altura. Por isso, controle o robot cuidadosamente durante as primeiras
utilizacoes e quando o usar em areas proximas de escadas ou de outras diferencas de altura. E
importante limpar os sensores de queda regularmente para assegurar que o robot continua a
detetar diferencas de altura corretamente (consulte o capitulo "Limpeza e manutencdo" para obter
instrucoes).
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Antes da primeira utilizacao

Antes da primeira utilizacao

1 Retire as escovas laterais da embalagem, volte o robot ao contrario e pouse-o sobre uma mesa ou
no chao.

2 Introduza as escovas laterais nos eixos na parte inferior do robot (Fig. 10).

Nota: assegure-se de que encaixa as escovas laterais corretamente. Pressione-as sobre o eixo até
as ouvir encaixar na posicao correta com um estalido.

Retirar a patilha de protecao do telecomando

Aplicavel apenas aos modelos FC8715, FC8710, FC8705.

O telecomando funciona com uma pilha CR2025 tipo botdo. Esta pilha esta protegida com uma
patilha que tem de ser retirada antes da utilizacao.

1 Puxe a patilha de protecao da pilha para fora do compartimento da pilha no telecomando (Fig. 17).
Agora, o telecomando esta pronto a utilizar.

Preparar para a utilizacao

Instalar a estacao de base

1 Introduza a ficha pequena do adaptador na tomada da estacao de base (1) e introduza o
adaptador na tomada elétrica (2) (Fig. 12).

2 Coloque a estacao de base numa area do chao horizontal e nivelada, encostada a uma parede.

Nota: assegure-se de que nao ha obstaculos ou diferencas de altura até uma distancia de 80 cm a
frente, 30 cm a direita e 100 cm a esquerda da estacdo de base (Fig. 13).

Nota importante: modo de suspensao total

No modo de suspensao total, o robot ndo responde quando se prime um botdo. Para reativar o robot

quando este esta no modo de suspensao total:

1 Prima o botdo iniciar/parar no robot durante 1 segundo para que este passe do modo de
suspensao total para o modo de espera.

2 Prima o botao iniciar/parar no robot ou no telecomando por breves instantes para iniciar o robot.

3 Se o robot ndo comecar a limpar, cologue-o na estacao de base ligada a tomada para recarregar a
bateria recarregavel.

O robot entra no modo de suspensao total ao premir o botdo iniciar/parar durante 3 segundos.
Também pode entrar neste modo quando a bateria esta vazia. Por exemplo, a bateria pode esgotar-
se se 0 robot nao conseguir encontrar a estacao de base.

Carregamento

- Quando carregar pela primeira vez e quando a bateria recarregavel do robot estiver vazia, o tempo
de carregamento € de 4 horas.

- Quando a bateria recarregavel esta totalmente carregada, tem uma autonomia de funcionamento
de 130 minutos.

- Orobot so pode ser carregado na estacéo de base.
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Carregamento na estacao de base

1 Coloque o robot na estacao de base ligada a tomada (Fig. 14).

2 O robot comeca a carregar automaticamente e o indicador de inicio/paragem apresenta uma
intermiténcia lenta a verde (Fig. 15).

3 Quando a bateria recarregavel estda completamente carregada, o indicador de inicio/paragem fica
verde (Fig. 16).

Carregamento automatico durante a utilizacao

1 Quando o robot acaba de limpar ou tem apenas 15% de carga restante na bateria, procura
automaticamente a estacao de base para recarregar. Quando o robot procura a estagao de base, o
indicador de inicio/paragem apresenta uma intermiténcia lenta a verde (Fig. 17).

2 Quando a bateria tiver pouca carga, o botdo iniciar/parar passa a vermelho e o robot procura a
estacao de base.

3 Quando a bateria recarregavel esta completamente carregada, o indicador de inicio/paragem fica
verde.

Nota: o robot so procura a estacao de base automaticamente, se tiver comecado a limpar a partir da
estacao de base.

Reacao a palmas

A reacao a palmas é ativada quando o robot entra no modo de suspensao nas seguintes situa¢oes:
- quando o robot para de limpar devido a um erro

- guando tiver programado um periodo de limpeza curto

- qguando o robot nao consegue encontrar a estacao base em 20 minutos

Se ndo vir o robot, pode localiza-lo batendo palmas uma vez. O robot respondera com a emissao de
um sinal sonoro e iluminando todos os icones do visor.

Utilizar o robot

Preparar a divisao para uma limpeza

Antes de iniciar a limpeza com o robot, assegure-se de que remove todos os objetos soltos e frageis
do chao (Fig. 18).
Remova também todos os cabos e fios do chao.

Funcdes do botao iniciar/parar

O botao iniciar/parar tem as seguintes funcdes:

Pressdo do botao iniciar/parar Resposta do robot
Premir o bot&o iniciar/parar durante 1 O robot muda do modo de suspensao para o modo de
segundo espera

Premir o bot&o iniciar/parar por breves O robot inicia ou para a limpeza
instantes

Premir o botdo iniciar/parar durante 3 Liga ou desliga o robot
segundos




Sinais e respetivo significado
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O robot tem um visor com trés indicadores: um indicador de aviso, um indicador de inicio/paragem e
o indicador de compartimento para po cheio. A tabela abaixo explica o significado dos sinais.

Sinal

Significado

O indicador de inicio/paragem fica verde.

O robot esta pronto a limpar.

O indicador de inicio/paragem apresenta uma
intermiténcia lenta a verde.

O robot esta a carregar.

O robot procura a estagcao de base porque a
bateria tem pouca carga.

O indicador de inicio/paragem fica vermelho.

A bateria recarregavel tem pouca carga e o robot
procura a estacao de base.

O indicador de compartimento para p6 cheio fica
vermelho.

O compartimento para po esta cheio.

O indicador de aviso fica vermelho, mas o
indicador de inicio/paragem esta verde.

O robot foi levantado enquanto estava a limpar.

O indicador de aviso esta vermelho.

A protecao amortecedora do robot esta
blogqueada.

O compartimento para pd nao esta presente ou
nao foi colocado corretamente.

A cor do chao é demasiado escura.

O indicador de aviso fica vermelho intermitente.

Uma roda ou uma escova lateral esta
blogueada.

Erro no carregamento ou a bateria ndo esta
presente.

Iniciar e parar

1 Prima o botao iniciar/parar.

- Pode premir o bot&o iniciar/parar no robot (Fig. 19).
- FC8715, FC8710, FC8705: Também pode premir o botdo iniciar/parar no telecomando (Fig. 20).

2 Oindicador de inicio/paragem fica verde e o robot comeca a limpar (Fig. 22).

3 O robot limpa no modo de limpeza automatico até a bateria ficar com pouca carga. No modo de
limpeza automatico, o robot segue sequéncias repetidas de padrao em Z, aleatorio, de seguimento

de paredes e de limpeza localizada (Fig. 21).
FC8715, FC8710, FC8705:

Nota: para selecionar um modo individual, prima um dos botdes de modo no telecomando.
Consulte a seccao "Selecao do modo de limpeza" para obter mais detalhes.

4 Quando a bateria tiver pouca carga, o indicador de inicio/paragem passa a vermelho e o robot
procura a estacao de base para recarregar (Fig. 17).

5 Também pode premir o botdo iniciar/parar para interromper ou parar a limpeza. Se premir
novamente o botdo iniciar/parar e ainda existir energia suficiente na bateria recarregavel, o robot
continua a limpar no modo de limpeza automatico.
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6 FC8715, FC8710, FC8705: Para o robot regressar a estacao de base antes de a bateria recarregavel
ficar com pouca carga, prima o botao da base no telecomando (Fig. 23).
O indicador de inicio/paragem fica verde intermitente e o robot procura a estacdo de base para
recarregar (Fig. 24).

FC8715, FC8710, FC8705: Se ainda existir energia suficiente na bateria recarregavel, pode premir o
botao da base no telecomando para o robot regressar a mesma. Se a bateria recarregavel estiver
completamente vazia, tem de colocar o robot na estagao de base manualmente.

Funcionamento da estacao de base

A estacao de base tem dois controlos que pode utilizar para pér o robot em funcionamento.

Botédo de bateria totalmente carregada e de inicio de funcionamento

Se premir o botao de bateria totalmente carregada e de inicio de funcionamento na estacao de base
enquanto o robot esta a carregar, este comeca a limpar assim que a bateria recarregavel estiver
totalmente carregada (Fig. 25).

Botao de 24h

Se premir o botao de 24h na estacao de base, esta inicia a contagem decrescente de 24 horas até a
proxima limpeza. Quando a contagem decrescente terminar, o robot comega a limpar até a bateria

ficar com pouca carga e, em seguida, regressa automaticamente a estacao de base para recarregar

(Fig. 26).

Selecao do modo de limpeza

So6 é possivel selecionar o modo de limpeza através do telecomando (FC8715, FC8710, FC8705). Para
além do modo de limpeza automatico, este robot tem quatro modos de limpeza individuais que
podem ser ativados premindo o respetivo botdo no telecomando.

Modo de padrao em Z

No modo de padrao em Z, o robot limpa descrevendo movimentos em forma de Z pela divisdo para
limpar areas grandes (Fig. 27).

Modo aleatério

Neste modo, o robot limpa a divisao com um padrao combinado, composto por movimentos em linha
reta e cruzados (Fig. 28).

Modo de seguimento de paredes

Neste modo, o robot segue as paredes da divisao para assegurar uma limpeza extra das areas junto
as paredes (Fig. 29).

Modo de limpeza localizada

Neste modo, o robot move-se aleatoriamente numa area pequena para a limpar em profundidade
(Fig. 30).

Nota: os modos selecionados manualmente so6 ficam ativos durante alguns minutos. Depois disso, o
robot passa ao modo de limpeza automatico.

Direcionamento manual

Pode direcionar o robot manualmente utilizando os botdes do telecomando (FC8715, FC8710,
FC8705).
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Utilize os botdes de setas para cima, para baixo, para a esquerda e para a direita do botao
iniciar/parar no telecomando para deslocar o robot pela divisao (Fig. 31).

Nota: tenha cuidado ao direcionar o robot manualmente perto de diferencas de altura ou escadas.
Nota: a funcao de aspiragao e as escovas laterais so funcionam quando o robot é direcionado para

a frente. Os botdes para a esquerda, para a direita ou para tras servem apenas para manobrar o
robot.

Utilizar o botao do tempo de limpeza no telecomando

FC8715, FC8710, FC8700: Prima o botao do tempo de limpeza no telecomando para regular o robot
para limpar durante 35 minutos. Quando o tempo de limpeza terminar, o robot para (Fig. 32).

Limpeza e manutencao

Esvaziar e limpar o compartimento para po

Esvazie e limpe o compartimento para p6d quando o indicador de compartimento para po cheio ficar

vermelho.

1 Remova a tampa (Fig. 33).

2 Puxe para cima a pega da tampa do compartimento para po e retire-o da respetiva divisao (Fig.
34).

Nota: ao retirar ou reintroduzir o compartimento para po, tenha cuidado para nao danificar as
lamelas do ventilador do motor.

3 Levante cuidadosamente a tampa do compartimento para po (1) e retire o filtro (2) (Fig. 35).

4 Sacuda o compartimento para po sobre um caixote do lixo para esvazia-lo. Limpe o filtro e o
interior do compartimento para pd com um pano ou uma escova de dentes de cerdas macias.
Limpe também a abertura de succao na parte inferior do compartimento para po (Fig. 36).
Atencdo: ndo limpe o compartimento para po e o filtro com agua, nem os lave na maquina de
lavar a loiga.

5 Volte a colocar o filtro no compartimento para po (1). Em seguida, coloque a tampa no
compartimento para po (2) (Fig. 37).

6 Volte a colocar o compartimento para po na respetiva divisdo e volte a colocar a tampa superior

no robot (Fig. 38).

Atencdo: assegure-se sempre de que o filtro se encontra dentro do compartimento para p6. Se
utilizar o robot sem o filtro dentro do compartimento para po, o motor sera danificado.

Limpar o robot

Para manter um bom desempenho de limpeza, tem de limpar os sensores de queda, as rodas, as
escovas laterais e a abertura de succao ocasionalmente.

1
2

Volte o robot ao contrario e pouse-o sobre uma superficie plana.
Utilize uma escova de cerdas macias (por exemplo, uma escova de dentes) para remover pd ou
cotao dos sensores de queda. (Fig. 39)

Nota: é importante limpar os sensores de queda regularmente. Se os sensores de queda estiverem
sujos, o robot pode nao conseguir detetar diferencas de altura ou escadas.

Utilize uma escova com cerdas macias (por exemplo, uma escova de dentes) para remover po ou
cotao da roda dianteira e das rodas laterais (Fig. 40).
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4 Para limpar as escovas laterais, agarre-as pelas cerdas e puxe-as para fora dos respetivos eixos
(Fig. 47).

5 Retire cotdo, cabelos e linhas do eixo e da escova lateral com uma escova macia (por exemplo,
uma escova de dentes) ou um pano (Fig. 42).

6 Limpe a abertura de succao com uma escova macia (por exemplo, uma escova de dentes) (Fig. 43).

7 Verifique se existe algum objeto afiado nas escovas laterais e na parte inferior do robot, que possa
danificar o chao.

Encomendar acessorios

Para comprar acessorios ou pecas sobresselentes, visite www.philips.com/parts-and-accessories ou
dirija-se ao seu revendedor Philips. Também pode contactar o Centro de Apoio ao Cliente da Philips
Nno seu pais (consulte os detalhes de contacto no folheto da garantia internacional).

Substituicao

Substituir o filtro

Substitua o filtro se estiver muito sujo ou danificado. Pode encomendar um filtro novo com o nimero
de encomenda FC8065. Consulte "Esvaziar e limpar o compartimento para pd" no capitulo "Limpeza e
manutencao" para obter instrucdes sobre como retirar o filtro do compartimento para pé e como
coloca-lo no mesmo.

Substituir as escovas laterais

Substitua as escovas laterais ocasionalmente para assegurar bons resultados de limpeza.

Nota: substitua sempre as escovas laterais quando detetar sinais de desgaste ou danos.
Recomendamos também que substitua as duas escovas laterais em simultaneo. Pode encomendar
um conjunto com duas escovas laterais e dois filtros com a referéncia FC8067.

1 Para substituir as escovas laterais, agarre nas escovas laterais usadas pelas cerdas e puxe-as para
fora dos respetivos eixos.
2 Insira as novas escovas laterais nos eixos.

Substituir a bateria recarregavel

A bateria recarregavel do robot s pode ser substituida por técnicos de assisténcia qualificados. Leve
o robot a um centro de assisténcia Philips autorizado para substituicao da bateria quando ja nao
conseguir recarrega-la ou quando a bateria se esgotar rapidamente. Pode encontrar os detalhes de
contacto do Centro de Apoio ao Cliente da Philips do seu pais no folheto de garantia internacional ou
no Web site em www.philips.com/support.

Substituir a pilha do telecomando (FC8715, FC8710, FC8705)

O telecomando funciona com uma pilha CR2025 tipo botdo. Substitua a pilha quando o robot deixar

de responder as ativacdes dos botdes no telecomando.

1 Volte o telecomando ao contrario. Pressione o botao de libertacdo do compartimento da pilha e,
em simultaneo, faga deslizar o compartimento da pilha para fora do telecomando (Fig. 44).

2 Retire a pilha vazia do compartimento da pilha e coloque uma nova. Em seguida, faca deslizar o
compartimento da pilha novamente para o interior do telecomando (Fig. 45).
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Se ndo prevé utilizar o robot durante um periodo superior a um més, prima o bot&o iniciar/parar no
robot durante 3 segundos para que este entre em modo de suspensao total e proteger, assim, a
respetiva bateria recarregavel. Desligue a estacao de base para poupar energia.

Retirar a bateria recarregavel

Aviso: Retire a bateria recarregavel apenas quando se desfizer do aparelho. Certifique-
se de que a bateria esta completamente vazia quando a retirar.

Para retirar a bateria recarregavel, siga as instru¢gdes abaixo. Também pode levar o robot a um centro

de assisténcia Philips para retirar a bateria recarregavel. Contacte o Centro de Apoio ao Cliente da

Philips no seu pais para obter o endereco de um centro de assisténcia perto de si.

1 Ponha o robot a trabalhar em qualquer local da divisdo e ndao na estacao base.

2 Deixe o robot funcionar até a bateria recarregavel ficar vazia para se assegurar de que esta
completamente descarregada antes de a remover e eliminar.

3 Desaperte os parafusos da tampa do compartimento da bateria e retire a tampa (Fig. 46).

4 Puxe a bateria recarregavel e desligue-a (Fig. 47).

5 Leve orobot e a bateria recarregavel a um ponto de recolha para residuos elétricos e eletronicos.

Resolucao de problemas

Este capitulo resume os problemas mais comuns que pode ter com o aparelho. Se nao conseguir
resolver o problema com as informacdes fornecidas a seguir, visite www.philips.com/support para
consultar uma lista de perguntas frequentes ou contacte o Centro de Apoio ao Cliente no seu pais.

Problema

Possivel causa

Solucao

O robot nao comeca a
limpar quando primo o
botdo iniciar/parar.

A bateria recarregavel esta
vazia.

Carregue a bateria recarregavel
(consulte o capitulo "Preparar para a
utilizacao").

O robot esta no modo de
suspensao total.

Prima o botdo iniciar/parar durante 1
segundo para ligar o robot. Quando
premir o botdo iniciar/parar novamente
por breves instantes, o robot inicia a
limpeza. Se a bateria estiver totalmente
vazia, coloque o robot na estacao de
base ligada a tomada.

O robot nao responde
quando primo um dos
botodes.

A bateria recarregavel esta
vazia.

Cologue o robot na estacao de base
ligada a tomada. Apos alguns segundos,
ouve um sinal sonoro e o visor ilumina-
se.

O indicador de aviso fica
vermelho.

Uma ou ambas as rodas estao
blogqueadas.

Retire cotao, cabelos, linhas ou fios que
estejam presos a volta da suspensao da
roda.

Uma ou ambas as escovas
laterais estao blogueadas.

Limpe as escovas laterais (consulte o
capitulo "Limpeza e manutenc¢do").
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Problema

Possivel causa

Solucao

O compartimento para p6é nao
esta presente ou ndo esta
colocado corretamente.

Quando o compartimento para pd nao
esta presente ou nao esta colocado
corretamente, o indicador de aviso fica
vermelho e o robot para. Coloque o
compartimento para po corretamente
no robot.

A protecdo amortecedora esta
bloqueada.

Levante o robot para libertar a protecao
amortecedora. Coloque o robot a
alguma distancia do obstaculo e prima o
botdo iniciar/parar para retomar a
limpeza.

O robot foi levantado
enquanto estava a limpar.

Coloque o robot no chao. Em seguida,
prima o botdo iniciar/parar para o robot
retomar a limpeza.

O robot nao limpa
corretamente.

As cerdas de uma ou de
ambas as escovas laterais
estao curvadas ou dobradas.

Deixe a escova ou as escovas
submersas em agua quente durante
algum tempo. Se isto nao restaurar o
formato normal das cerdas, substitua as
escovas laterais (consulte o capitulo
"Substituicao").

O filtro no compartimento para
po esta sujo.

Limpe o filtro no compartimento para pd
com um pano ou uma escova de dentes
de cerdas macias. Também pode limpar
o filtro e o compartimento para pd com
um aspirador convencional a um nivel
baixo de poténcia de succao.

Se a escovagem ou a aspiracao Nao
ajudar a limpar o filtro, substitua-o por
um novo. Recomendamos a substituicao
do filtro, no minimo, uma vez por ano.

A abertura de succao na parte
inferior do compartimento
para po6 esta obstruida.

Limpe a abertura de sucgao (consulte o
capitulo "Limpeza e manutencao").

A roda frontal esta bloqueada
com cabelo ou outra sujidade.

Limpe a roda frontal (consulte o capitulo
"Limpeza e manutencao").

O robot esta a limpar uma
superficie muito escura ou
brilhante, que aciona os
sensores de queda. Isto
provoca um padrao anormal
de movimento do robot.

Prima o botdo iniciar/parar e, em
seguida, desloque o robot para uma
area do chao com uma cor mais clara.
Se o problema persistir em pavimentos
de cor mais clara, visite
www.philips.com/support ou contacte

o Centro de Apoio ao Cliente no seu
pais.
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Solucao

O robot esta a limpar um chao
que reflete a luz do sol de
forma intensa. Isto aciona os
sensores de queda e provoca
um padrao anormal de
movimento do robot.

Feche as cortinas para impedir que a luz
do sol entre na divisdo. Também pode
iniciar a limpeza quando a luz do sol for
menos intensa.

N&ao é possivel carregar a
bateria recarregavel ou a
energia desta acaba
muito rapidamente.

A bateria recarregavel
alcancou o fim da sua vida util.

Leve o robot a um centro de assisténcia
Philips para substituir a bateria
recarregavel (consulte o capitulo
"Substituicao").

FC8715, FC8710, FC8705:
A pilha do telecomando
fica sem carga com
demasiada rapidez.

Talvez nao tenha introduzido o
tipo certo de pilha.

O telecomando necessita de uma pilha
CR2025 tipo botao. Se o problema
persistir, visite o Web site
www.philips.com/support ou contacte o
Centro de Apoio ao Cliente no seu pais.

O robot estd a mover-se
em circulos.

O robot esta no modo de
limpeza localizada.

E um comportamento normal. Quando é
detetada muita sujidade no chao, o
modo de limpeza localizada pode ser
ativado para realizar uma limpeza em
profundidade. Também faz parte do
modo de limpeza automatico. Apos
aproximadamente um minuto, o robot
retoma o padrao de limpeza normal.
Também pode parar o modo de limpeza
localizada ao selecionar um modo de
limpeza diferente no telecomando.

FC8715, FC8710, FC8705: Também pode
parar o modo de limpeza localizada ao
selecionar um modo de limpeza
diferente no telecomando.

O robot ndao consegue
encontrar a estacao de
base.

Ndo ha espaco suficiente para
o robot poder chegar a
estacao de base.

Tente encontrar outro sitio onde colocar
a estacao de base. Consulte a seccao
"Instalar a estacdo de base" no capitulo
"Preparar para a utilizacao".

O robot continua a procura da
estacao de base.

Dé ao robot cerca de 20 minutos para
regressar a estacao de base.
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Inledning

Introduktion

Grattis till ditt inkdp och valkommen till Philips! Fa ut mesta moijliga av den support Philips erbjuder
genom att registrera din produkt pa www.philips.com/welcome.

Allman beskrivning

Ovre lock

Handtag pa lock till dammbenhallare
Lock till dammbehallare

Filter

Dammbehallare

Flakt

Stotfangare

Sensor for dockningsstation
Start/stopp-knapp (for att starta eller stoppa roboten)
10 Teckenfonster

1 Framhjul

12 Sidoborstaxlar

13 Hojdsensorer

14 Hjul

15 Sugobppning

16 Sidoborstar

17 Batterihallare

18 Fjarrkontroll (FC8715, FC8710, FC8705)
19 Liten kontakt

20 Adapter

21 Dockningsstation

CoNOUTDdWN -

Display och fjarrkontroll

Display (Bild 2):

1 Varningsindikator

2 Start/stopp-indikator

3 Indikator for full dammbehallare
Fjarrkontroll (Bild 3):

1 Navigeringsknappar och start/stopp-knapp
2 Dockningsknapp

3 Knapp for rengdringstid

4  Knappar for rengoringslagen

Sa har fungerar roboten

Ytor roboten kan dammsuga

Den har roboten ar utrustad med funktioner som gor att den ar lamplig for att dammsuga golven i ditt
hem.

Roboten ar sarskilt lampad fér dammsugning av harda goly, till exempel tra-, klinker- eller
linoleumgolv. Den kan ha svarare att dammsuga mjuka goly, till exempel mattor. Vi rekommenderar att

Svenska
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du under den férsta anvandningen av roboten pa den har typen av golv dvervakar rengoringen for att
se att roboten kan hantera det aktuella golvet.

Eftersom roboten anvander infrardda sensorer for att navigera kan den fa problem pa mycket morka

och blanka golv. Om du anvander roboten pa den har typen av golv bor du halla dig i narheten forsta
gangen du anvander den for att se om den kan hantera ett sadant morkt och blankt golv.

Sa har rengor roboten

Rengdringssystem

Roboten rengor effektivt med hjalp av ett rengdringssystem i tva steg.

- De bada sidoborstarna gor att roboten kommer ati hérn och utmed vaggar. De hjalper aven till att
ta bort smuts fran golvet genom att féra den mot sugdppningen (Bild 4).

- Roboten suger upp s smuts och transporterar den genom sugdppningen in till dammbehallaren
(Bild 5).

Rengoringsmonster

| laget for automatisk rengéring anvander roboten en automatisk sekvens av rengoéringsmonster for
att rengdra varje omrade i rummet pa ett optimalt satt. Foljande rengdringsmonster anvands:

1 Z- eller sicksackmonster (Bild 6)

2 Slumpmassigt monster (Bild 7)

3 Vaggfoliande monster (Bild 8)

4 SPOT-rengdringsmonster (Bild 9)

| laget for automatisk rengéring anvander roboten foljande monster i en sarskild ordning: z-ménster,
slumpmassigt monster, vaggféljande moénster och SPOT-rengdringsmonster.

Nar roboten har slutfort den har sekvensen med monster borjar den rora sig i ett Z-monster igen.
Roboten fortsatter rengéringen av rummet med den har sekvensen av monster tills det laddningsbara
batteriet ar tomt eller tills den stangs av manuellt.

Observera (FC8715, FC8710, FC8705): Du kan aven vélja att anvanda ett av lagena genom att trycka pa
motsvarande knapp pa fiarrkontrollen. Mer information finns i avsnittet Rengoringslagen i kapitlet
Anvanda roboten.

Sa har undviker roboten héjdskillnader

Roboten har tre héjdsensorer pa undersidan. Den anvander hoéjdsensorerna for att upptacka och
undvika hojdskillnader sdsom trappor.

Obs! Det ar normalt att roboten rér sig nagot éver kanten pa en hojdskillnad eftersom dess framre
hoéjdsensor ar placerad bakom stotfangaren.

Varning! | vissa fall hinner robotens hojdsensorer inte upptacka en trappa eller annan hojdskillnad i
tid. Overvaka darfor roboten noga de férsta gangerna du anviander den och nér den anvinds i
nirheten av en trappa eller nagon annan hdjdskillnad. Det &r viktigt att du rengér héjdsensorerna
regelbundet for att roboten ska kunna upptacka héjdskillnader korrekt (mer information finns i
kapitlet Rengdring och underhall).
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Fore forsta anvandningen

Fore forsta anvandningen

1 Packa upp sidoborstarna och placera roboten upp och ned pa ett bord eller pa golvet.
2 Tryck fast sidoborstarna pa axlarna pa robot (Bild 10)ens undersida.

Obs! Var noga med att montera borstarna pa ratt satt. Tryck fast dem pa axlarna till dess att de
lases pa plats med ett klickljud.

Ta bort skyddsfliken fran fjarrkontrollen

Detta galler bara FC8715, FC8710, FC8705.

Fiarrkontrollen drivs av ett CR2025-knappcellsbatteri. Batteriet har en skyddsflik som maste tas bort
fére anvandning.

1 Dra ut batteriets skyddsflik ur fiarrkontrollens (Bild 11) batterifack.

Fjarrkontrollen ar nu klar att anvandas.

Komma i gang

Installera dockningsstationen

1 Sattiadapterns mindre kontakt i uttaget pa dockningsstationen (1) och satt i adaptern i
vagguttaget (2) (Bild 12).

2 Placera dockningsstationen pa ett plant och jamnt golv mot en vagg.

Obs! Se till att det inte finns nagra hinder eller hojdskillnader 80 cm framfér, 30 cm till hdger om
och 100 cm till vanster om dockningsstationen (Bild 13).

Viktig anmarkning: djupvilolage

| djupvilolaget svarar roboten inte nar du trycker pa knapparna. Sa har gor du for att ateraktivera

roboten nar den befinner sig i djupvilolage:

1 Tryck pa start/stopp-knappen pa roboten i 1sekund for vaxla roboten fran djupvilolage till
standbylage.

2 Tryck snabbt pa start/stopp-knappen pa roboten eller pa fiarrkontrollen for att starta roboten.

3 Om roboten inte borjar rengdra placerar du den i den anslutna dockningsstationen for att ladda
det laddningsbara batteriet.

Du forsatter roboten i djupvilolage genom att halla in start/stopp-knappen i 3 sekunder. Den kan aven
sjalv ga in i djupvilolage nar batteriet ar urladdat. Batteriet kan exempelvis laddas ur om roboten inte
hittar sin dockningsstation.

Laddning

- Laddningstiden ar 4 timmar nar du laddar férsta gangen och nar det laddningsbara batteriet i
roboten ar tomt.

Nar det laddningsbara batteriet ar fulladdat kan det anvandas i cirka 130 minuter.

- Du kan endast ladda roboten i dockningsstationen.
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Ladda i dockningsstationen

1 Placeraroboteniden anslutna dockningsstation (Bild 14)en.

2 Roboten bérjar automatiskt att laddas och start/stopp-indikatorn borjar blinka gront (Bild 15).

3 Nar det laddningsbara batteriet ar fulladdat lyser start/stopp-indikatorn med ett fast gront sken
(Bild 16).

Automatisk laddning under anvandning

1 Nar roboten har avslutat rengéringen eller nar endast 15 % av batteriets laddning aterstar
atervander roboten automatiskt till dockningsstationen for att laddas. Start/stopp-indikatorn
blinkar langsamt gront (Bild 17) nar roboten séker efter dockningsstationen.

2 Nar batteriet borjar ta slut lyser start/stopp-knappen med ett fast rétt sken och roboten atervander
till dockningsstationen.

3 Nar det laddningsbara batteriet ar fulladdat lyser start/stopp-indikatorn med ett fast gront sken.

Obs! Roboten stker automatiskt efter dockningsstationen endast om rengoringen paboérjades fran
dockningsstationen.

Klapprespons

Klappresponsen aktiveras nar roboten évergar till vilolage i féljande situationer:
- narden slutar rengéra pa grund av ett fel

- nar du har programmerat en kort rengdringsperiod

- nar roboten inte kan hitta dockningsstationen inom 20 minuter.

Om du inte ser roboten kan du lokalisera den genom att klappa handerna en gang. Roboten svarar
genom att pipa och tanda alla ikoner pa displayen.

Anvanda roboten

Forbereda rummet for ett rengdringspass

Innan du pabdriar ett rengéringspass med roboten tar du bort alla lbsa och 6mtaliga foremal fran
golvet (Bild 18).

Ta aven bort alla sladdar fran golvet.

Start/stopp-knappens funktioner

Start/stopp-knappen har féljande funktioner:

Hur du trycker pa start/stopp- Hur roboten reagerar
knappen

Tryck pa start/stopp-knappeni1sekund Roboten vaxlar fran vilolage till standbylage

Tryck pa start/stopp-knappen snabbt Roboten bérjar eller slutar stada

Tryck pa start/stopp-knappeni 3 Satter pa eller stanger av roboten
sekunder

Signaler och deras betydelse

Roboten har en display med tre indikatorer: en varningsindikator, en start/stopp-indikator och en
indikator for full dammbehallare. Nedanstaende tabell forklarar de olika signalernas betydelse.
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Signal

Innebérd

Start/stopp-indikatorn lyser med ett fast gront
sken.

Roboten ar redo for ett rengdringspass.

Start/stopp-indikatorn blinkar langsamt gront.

Roboten laddas.

Roboten atervander till dockningsstationen
eftersom batteriet har en lag laddningsniva.

Start/stopp-indikatorn lyser med ett fast rott
sken.

Robotens laddningsbara batteri har en lag niva
och roboten letar efter dockningsstationen.

Indikatorn for full dammbehallare lyser med ett
fast rott sken.

Dammbehallaren ar full.

Varningsindikatorn lyser med ett fast rott sken
men start/stopp-indikatorn lyser gront.

Roboten lyftes upp nar den dammsog.

Varningsindikatorn lyser med ett fast rott sken.

Robotens stotfangare har fastnat.

Dammbehallaren saknas eller ar inte korrekt
monterad.

Golvet har en for mork farg.

Varningsindikatorn blinkar rott.

Ett hjul eller en sidoborste har fastnat.

Laddningsfel eller sa ar batteriet inte isatt.

Satta pa och stanga av roboten

1 Tryck pd start/stopp-knappen.

- Du kan trycka pa start/stopp-knappen pa roboten (Bild 19).
- FC8715, FC8710, FC8705: Du kan aven trycka pa start/stopp-knappen pa fiarrkontrollen (Bild 20).
2 Start/stopp-indikatorn lyser med ett fast gront sken och roboten bédrjar stada (Bild 22).

Roboten rengori laget for automatisk rengoring tills batteriet bodrjar ta slut. | det automatiska
rengoringslaget foljer roboten upprepade sekvenser av Z-monster, slumpmassiga monster,
vaggfoliande monster och SPOT-rengdringsmonster (Bild 21).

FC8715, FC8710, FC8705:

Obs! Du kan valja ett enskilt lage genom att trycka pa motsvarande knapp pa fiarrkontrollen. Mer
information finns i avsnittet Valja rengoringslage.

Nar batteriet borjar ta slut lyser start/stopp-indikatorn med ett fast rott sken och roboten forsoker
atervanda till dockningsstationen for att laddas (Bild 17).

Du kan aven pausa eller stoppa ett rengdringspass genom att trycka pa start/stopp-knappen. Om
du trycker pd start/stopp-knappen igen och det laddningsbara batteriet ar tillréackligt laddat
fortsatter roboten i laget for automatisk rengéring.

FC8715, FC8710, FC8705: Du kan fa roboten att atervanda till dockningsstationen innan det
laddningsbara batteriet borjar ta slut genom att trycka pa dockningsknappen pa fjarrkontrollen
(Bild 23).

Start/stopp-indikatorn blinkar langsamt grént och roboten sdker efter dockningsstationen for att
laddas (Bild 24).

FC8715, FC8710, FC8705: Om det laddningsbara batteriet fortfarande ar tillréackligt laddat kan du fa
roboten att atervanda till dockningsstationen genom att trycka pa dockningsknappen pa
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fiarrkontrollen. Om det laddningsbara batteriet ar helt urladdat maste du placera roboten i
dockningsstationen manuellt.

Anvanda dockningsstationen

Dockningsstationen har tva kontroller som kan anvandas for att styra roboten.

Batteriet fulladdat/kér-knappen

Om du trycker pa batteriet fulladdat/kdr-knappen pa dockningsstationen medan roboten laddas
borjar roboten rengdra sa snart det laddningsbara batteriet ar fulladdat (Bild 25).

24h-knappen

Om du trycker pa 24h-knappen pa dockningsstationen startas en 24-timmars nedrakning till nasta
rengdringspass. Nar nedrakningen har slutforts genomfér roboten en rengdring till dess att batteriet
borjar ta slut. Da atervander den automatiskt till dockningsstationen for att laddas (Bild 26).

Valja rengoringslage

Det gar enbart att valja rengéringslage med hjalp av fiarrkontrollen (FC8715, FC8710, FC8705). Férutom
laget for automatisk rengdring har den har roboten fyra olika driftlagen som kan aktiveras genom att
du trycker pa motsvarande knapp pa fjarrkontrollen.

Z-monsterldage

| Z-mdnsterlaget gér roboten Z-formade rorelser Gver rummet for att rengdra stora omraden (Bild 27).

Slumpmassigt lage

| det har laget rengdr roboten rummet i ett blandat monster av bade raka rorelser och sicksackrorelser
(Bild 28).

Vaggfoljande lage

| det har laget foljer roboten vaggarna i rummet for att rengdra omradet langs vaggarna en extra gang
(Bild 29).

SPOT-rengoringslage

| det har laget ror sig roboten slumpmassigt 6ver ett litet omrade for att rengora det noggrant (Bild 30).

Obs! Nar du valjer ett lage manuellt &r detta endast aktivt under nagra minuter. Roboten atergar
sedan till [aget for automatisk rengoring.

Manuell drift

Du kan aven kora roboten manuellt med hjalp av knapparna pa fiarrkontrollen (FC8715, FC8710,

FC8705).

1 Anvand pilknapparna ovanfér, nedanfor, till vanster och hoger om start/stopp-knappen pa
fijarrkontrollen for att navigera roboten genom rummet (Bild 31).

Obs! Var forsiktig nar du kor roboten manuellt nara hojdskillnader och trappor.

Obs! Dammsugningsfunktionen och sidoborstarna ar endast aktiva nar roboten kors framat.
Vanster-, hoger- och bakat-knapparna anvands endast for att manovrera roboten.
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Anvand knappen for rengdringstid pa fjarrkontrollen

FC8715, FC8710, FC8700: Om du trycker pa knappen for rengoringstid pa fiarrkontrollen rengor
roboten i 35 minuter. Nar rengdringstiden ar slut stannar (Bild 32) roboten.

Rengoring och underhall

.. .o o

Tomma och rengéra dammbehallaren

Tom och rengdr dammbehallaren nar indikatorn for full dammbehallare lyser med ett fast rott sken.

1 Ta bort det dvre locket (Bild 33).

2 Fall upp handtaget pa dammbehallarens lock och lyft ut dammbehallaren ur facket (Bild 34).
Obs! Nar du tar bort eller satter tillbaka dammbehallaren ska du vara forsiktig sa att du inte skadar
bladen pa motorflakten.

3 Lyft forsiktigt bort dammbehallarens lock (1) och ta loss filtret (2) (Bild 35).

4 Skaka dammbehallaren dver en soptunna for att tomma den. Rengor filtret och insidan av

dammbehallaren med en trasa eller en mjuk tandborste. Rengér aven sugbppningen pa
undersidan av dammbehallaren (Bild 36).

Varning! Rengér inte dammbehallaren och filtret med vatten eller i diskmaskinen.

5 Satt tillbaka filtret i dammbehallaren (1). Satt sedan tillbaka locket pa dammbehallaren (2) (Bild 37).
6 Satt tillbaka dammbehallaren i facket och satt tillbaka det dvre locket pa roboten (Bild 38).

Varning! Kontrollera alltid att filtret &r isatt i dammbehallaren. Motorn skadas om du anvéander
roboten utan att ha satt filtret pa plats i dammbehallaren.

Rengodra roboten

Rengor regelbundet hojdsensorerna, hjulen, sidoborstarna och sugdppningen for att fa goda

rengoringsresultat.

1 Placera roboten upp och ned pa en plan yta.

2 Anvand en mjuk borste (t.ex. en tandborste) for att ta bort damm och ludd fran héjdsensorerna
(Bild 39).

Obs! Det ar viktigt att du rengdr hojdsensorerna regelbundet. Om hojdsensorerna ar smutsiga kan
det handa att roboten inte upptacker héjdskillnader eller trappor.

3 Anvand en mjuk borste (t.ex. en tandborste) for att ta bort damm och ludd fran fram- och
sidohjulen (Bild 40).

4 Innan du boérjar rengdra sidoborstarna tar du tag i borststrana och drar loss borstarna fran axlarna
(Bild 47).

5 Anvand en mjuk borste (t.ex. en tandborste) eller en trasa for att ta bort ludd, har och tradar fran
axlarna och sidoborstarna (Bild 42).

6 Rengor sugdppningen med en mjuk borste (t.ex. en tandborste (Bild 43)).

7 Kontrollera att det inte sitter vassa foremal som kan skada golvet pa sidoborstarna och robotens
undersida.
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Bestadlla tillbehor

Du kan kopa tillbehor och reservdelar pa www.philips.com/parts-and-accessories och hos din lokala
Philips-aterforséaljare. Du kan aven kontakta Philips kundtjanst i ditt land (kontaktuppgifter hittar du i
den internationella garantibroschyren).

Byten

Byta filter

Byt ut filtret om det ar mycket smutsigt eller skadat. Anvand bestéallningsnumret FC8065 for att
bestalla ett nytt filter. Instruktioner for hur du tar bort filtret fran dammbehallaren och satter i ett nytt
filter finns under TdGmma och rengdra dammbehallaren i kapitlet Rengdring och underhall.

Byta sidoborstar

For basta maéjliga rengdringsresultat bor du byta sidoborstarna efter en tid.

Obs! Byt alltid ut sidoborstarna nar du kan se tecken pa slitage eller skador. Vi rekommenderar
dessutom att du byter ut bada sidoborstarna samtidigt. Du kan bestalla en sats med modellnummer
FC8067 som innehaller tva sidoborstar och tva filter.

1 Du kan byta sidoborstarna genom att ta tag i sidoborstarnas stran och sedan dra loss borstarna
fran axlarna.
2 Tryck fast de nya sidoborstarna pa axlarna.

Byta det laddningsbara batteriet

Robotens laddningsbara batteri far endast bytas av auktoriserade servicetekniker. Ta med roboten till
ett auktoriserat Philips-serviceombud fér byta ut det laddningsbara batteriet nér du inte langre kan
ladda det eller nar det snabbt laddas ur. Du hittar kontaktuppgifter till Philips kundtjanst i ditt land i
den internationella garantibroschyren eller pa webbplatsen www.philips.com/support.

Byta batteri i fjarrkontrollen (FC8715, FC8710, FC8705)

Fjarrkontrollen drivs av ett CR2025-knappcellsbatteri. Byt ut batteriet om roboten inte langre reagerar

nar du trycker pa fiarrkontrollens knappar.

1 Hall fjarrkontrollen upp och ned. Tryck pa batterihallarens frigbringsknapp och dra samtidigt ut
batterihallaren ur fjarrkontrollen (Bild 44).

2 Byt ut det gamla batteriet mot ett nytt. Tryck sedan in batterihdllaren i fiarrkontrollen (Bild 45) igen.

Forvaring

Om du inte tanker anvanda roboten pa mer &n en manad rekommenderar vi att du forsatter roboten i
djupvilolage genom att halla in start/stopp-knappen pa roboten i 3 sekunder for att skydda det
laddningsbara batteriet. Spara energi genom att dra ur kontakten till dockningsstationen.
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Ta ur det laddningsbara batteriet

Varning! Ta endast ur det laddningsbara batteriet nar du kasserar apparaten. Se till att
batteriet ar helt tomt nar du tar ur det.

Om du vill ta ur det laddningsbara batteriet ska du folja nedanstaende anvisningar. Du kan aven ta
med roboten till ett auktoriserat Philips-serviceombud for att ta ur det laddningsbara batteriet.
Kontakta Philips kundtjanst i ditt land for att fa adressen till ett serviceombud nara dig.

1 Starta roboten fran en plats i rummet - inte fran dockningsstationen.

2 Latroboten vara i gang tills det laddningsbara batteriet ar helt urladdat innan du tar bort och

kasserar det.

3 Lossa skruvarna till batterifackets lucka och ta sedan bort luckan (Bild 46).

I

Lyft ut det laddningsbara batteriet och koppla ur det (Bild 47).

5 Ta med roboten och det laddningsbara batteriet till en atervinningsstation for elektriska och
elektroniska avfallsprodukter.

Felsékning

Det har kapitlet sammanfattar de vanligaste problemen som kan uppsta med apparaten. Om du inte
kan losa problemet med hjalp av informationen nedan kan du bestka www.philips.com/support och
l&sa svaren pa vanliga fragor eller kontakta kundtjansten i ditt land.

Problem

Moijlig orsak

Losning

Roboten bdrjar inte
stada nar jag trycker pa
start/stopp-knappen.

Det laddningsbara batteriet ar
urladdat.

Ladda det laddningsbara batteriet (se
kapitlet Forberedelser infér anvandning).

Roboten befinner sig i
djupvilolaget.

Hall ned start/stopp-knappen i 1 sekund
for att aktivera roboten. Nar du trycker
pa start/stopp-knappen snabbt igen
borjar roboten stada. Om batteriet ar
helt urladdat placerar du roboten i den
anslutna dockningsstationen.

Roboten reagerar inte
nar jag trycker pa en av
knapparna.

Det laddningsbara batteriet ar
urladdat.

Placera roboten i den anslutna
dockningsstationen. Efter ett par
sekunder hor du ett pip och displayen
tands.

Varningsindikatorn lyser
med ett fast rott sken.

Det ena eller bada hjulen har
fastnat.

Ta bort ludd, har och tradar som fastnat
kring hjulupphangningen.

Den ena eller bada
sidoborstarna har fastnat.

Rengdr sidoborstarna (se kapitlet
Rengoring och underhall).

Dammbehallaren saknas eller
ar inte korrekt monterad.

Om dammbehallaren saknas eller inte ar
korrekt monterad lyser
varningsindikatorn med ett fast rott sken
och roboten slutar att arbeta. Satt i
dammbehallaren i roboten enligt
anvisningarna.
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Losning

Stotfangaren har fastnat.

Lyft roboten sa att stétfangaren kommer
loss. Placera roboten en bit fran
féoremalet och tryck pa start/stopp-
knappen for att fortsatta stadningen.

Roboten lyftes upp nar den
dammsog.

Placera roboten pa golvet. Tryck sedan
pa start/stopp-knappen for att fortsatta
stadningen.

Roboten stadar inte
ordentligt.

Strana pa den ena eller bada
sidoborstarna ar krokta eller
béjda.

Lagg borsten eller borstarna i varmt
vatten en stund. Om borststrana inte
aterfar sin ratta form byter du ut
sidoborstarna (se kapitlet Byten).

Filtret i dammbehallaren ar
smutsigt.

Rengor filtret i dammbehallaren med en
trasa eller en mjuk tandborste. Du kan
dven anvanda en vanlig dammsugare,
installd pa lag sugkraft, for att rengdra
filtret och dammbehallaren.

Om du inte lyckas rengora filtret med
hjalp av en borste eller en dammsugare
byter du ut filtret mot ett nytt filter. Vi
rekommenderar att du byter ut filtret
minst en gdng om aret.

Sugdppningen pa undersidan
av dammbehallaren ar
igentappt.

Rengdr sugdppningen (se kapitlet
Rengdring och underhall).

Har eller annan smuts har
fastnati framhjulet.

Rengdr framhjulet (se kapitlet Rengdring
och underhall).

Roboten stadar en mycket
mork eller blank yta, vilket
utldser hdjdsensorerna. Detta
medfor att roboten ror sigi ett
ovantat monster.

Tryck pa start/stopp-knappen och flytta
sedan roboten till ett omrade av golvet
som har ljusare farg. Om problemet
kvarstar aven pa golv med ljusare farger
besoker du www.philips.com/support
eller kontaktar

kundtjanst i ditt land.

Roboten stadar ett golv som
reflekterar solljus. Det aktiverar
hoéjdsensorerna och medfor att
roboten ror sig i ett ovantat
monster.

Dra for gardinerna for att hindra solljuset
fran att lysa in i rummet. Du kan aven
starta stadningen nar solljuset inte ar
lika starkt.

Det laddningsbara
batteriet kan inte langre
laddas eller tar slut
mycket snabbt.

Det laddningsbara batteriet ar
forbrukat.

Lat ett Philips-serviceombud byta ut det
laddningsbara batteriet (se kapitlet
Byten).
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Problem

Mojlig orsak

Losning

FC8715, FC8710, FC8705:
Batteriet i fiarrkontrollen
tar slut for snabbt.

Du har kanske inte satt in ratt
typ av batteri.

Du behover ett
CR2025-knappcellsbatteri till
fiarrkontrollen. Ga till webbplatsen
www.philips.com/support eller kontakta
kundtjansten i ditt land om problemet
kvarstar.

Roboten rér sig i cirklar.

Roboten befinner sig i SPOT-
stadlaget.

Det ar normalt. Du kan aktivera SPOT-
stadlaget for att utféra en extra
noggrann stadning om golvet ar mycket
smutsigt. Detta stadlage ingar dessutom
som en del i laget for automatisk
stadning. Roboten atergar till sitt
normala stadlage efter ungeféar en minut.
Du kan aven stoppa SPOT-stadlaget
genom att valja ett annat stadlage med
fijarrkontrollen.

FC8715, FC8710, FC8705: Du kan aven
stoppa SPOT-stadlaget genom att valja
ett annat stadlage med fiarrkontrollen.

Roboten kan inte hitta
dockningsstationen.

Det finns inte ftillrackligt med
plats for att roboten ska kunna
ta sig till dockningsstationen.

Forsok hitta en annan plats for
dockningsstationen. Se avsnittet
Installera dockningsstationen i kapitlet
Forberedelser infor anvandning.

Roboten soker fortfarande
efter dockningsstationen.

Lat roboten forsdka hitta tillbaka till
dockningsstationen under cirka 20
minuter.
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BBepeHue

BBepeHune

[No3gpasnaem ¢ NoKynkom npoaykuumm Philips! YTobbl BOCNoONb30BaThCa BCEMU MPenmMyLLIeCTBaMM
noanepyku Philips, 3aperncrpupynTe nspenve Ha seb-cante www.philips.com/welcome.

Ob6Lee onucaHue

BepxHsasa KpblLLKa

PyuKa KPbILLKM NblnecbopHMKa
KpblLKa MbinecbopHrKa
OunbTtp

MblnecbopHnK

BeHTunatop

bamnep

[aTumk OOK-CTaHLUMK

KHomka «CTapT/cTon» (4049 3anycKka nim oCTaHOBKM poBoTa-Mbinecoca)
10 Oucnnewn

T TepenHee koneco

12 Banbl 019 BOKOBbIX LLETOK

13 datumkm nepenana BbICOT

14 Koneca

15 BcacblBalollee oTBepcTme

16 BoKOBbIe LLIeTKK

17 Oepartenb anemMeHTa NutaHmnsa
18 MynbT AncTaHumoHHoro ynpaenenus (FC8715, FC8710, FC8705)
19 ManeHbkuw LuTexkep

20 bnok nutaHusa

21 JoK-cTtaHuma

CoNOUTDdWwWN -

Oducnnen u NynbT AUCTAHLMUOHHOIO yrpaBneHusd

Owncnnen (Puc. 2):

1 TMpenynpexoaloLwmn nHanKaTop

2 WHoukaTop «CTapT/cTony

3 MHOMKATOP 3anonHeHKs NbinecbopHnKa
[ynbT AUCTaHUMOHHOTrO ynpasneHna (Puc. 3):
1 KHOMKW HaBuraumm u kHonka «CrtapT/cTony
2 KHonka Bo3Bpara K JOoK-CTaHUMm

3 KHOMKa BpeMeHu yOopKu

4 KHOMKK pexxmma ybopKu

MpuHuMN paboTbl poboTa-nbiinecoca

O6nacTn NnpuMeHeHna poboTa-nblnecoca

PoB0oT-MNblNnecoc ocHaLLeH NonesHbIMy GyHKLMAMK, 61arogapsa KOTOPbIM MOMHO BbIMOMHUTb
KaueCcTBeHHYIO YOOPKyY MofoB B AOME.

Po60T-MNblnecoc naeanbHO NOAXOANT ANA YOOPKM TBEPAbIX HAMNOMbHbLIX MOKPLITUM: MAPKETA, NNNTKA
VN nUHoneyma. Mpu ybopKe MArKyX HarobHbIX MOKPBITUIA, HAMNPYMEP KOBPOB M KOBPOBbIX

Pycckuin
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MNOKPbITUI, MOMYT BO3HUKHYTb TPYAHOCTWU. ECNin pOBOT-MbINecoc MCNonb3yeTcsa A1a yOOopKM KOBPOBbIX
MOKPbITUIN UMW KOBPOB, NepBoe BpeMs rnoHabnoaanTe 3a ero paboTom.

MOCKOMbKY POBOT-MbINECOC MCNOMb3yeT AN HABUIraLIMM MHbPAKPACHbIE AATUYMKN, OH MOYKET
CTOMKHYTbCA C TPYAHOCTAMMU MpK paboTe Ha OUeHb TEMHbIX 1 BrecTaLLmx nonax. Ecnm poboT-
NbINeCOC UCMOMb3YeTCst Ha TaKKX MOBEPXHOCTSX, MepBoe Bpemsi MoHabioaanTe 3a HUM, UTobbl
BbIACHUTb, CMOYKET N OH YAOBNETBOPUTENbHO PaboTaTh HA TAKUX TEMHbIX 1 BNeCTALLMX Monax.

(DVH KLUNN po60Ta—r|b|necoca

Cncrema ouncTKuU

[nsa Hanbonee 3dPEKTUBHOM OUMCTKM Nona B poboTe-nbinecoce npeaycMoTpeHa 2-cTyrneHyaras

cUcTEMA OUUCTKU.

- [1Be GOKOBbIe LLIETKM MOMOratoT cobpath Mblfib B Yriax U BOOMb CTEH, a TaKyKe yaanaoT
MPUAUIMLLYIO MPsi3b, HAMNPAaBAs ee K BcacbiBaloLLieMy oTBepctuio (Puc. 4).

- Bnarogapsa MOLLHOM cune BCcacbiBaHUA POBOT-MbINecoc cCobupaeT Cyxylo rpasb, KoTopasa nonanaet
yepes BcacblBalolLee OTBepcTMeE B NbinecbopHuK (Puc. 5).

MporpamMmbl y6opKu

B aBTOMaTHUYeCcKOM pexkmMe yHopKM poboT-MblNecoc aBTOMaTUUYeCKn NpUMEHSsieT 3a0aHHYIo
nocnenoBaTenbHOCTb MPOrpaMM y6opKM Ang ONTUMANbHOM OUMCTKN BCEX 30H MOMELLeHMs.
Mcnonb3yloTca cneayoLLme nporpaMmbl YOOPRKM:

1 Z-nporpamma mnwm sursar (Puc. 6)

2 [MpowusBonbHasa nporpamma (Puc. 7)

3 TMporpamma «Boonb cteHy (Puc. 8)

4 Tlporpamma ToueyHom ouymncTku (Puc. 9)

Bo Bpemsa ybopKn B aBTOMATUUYECKOM pexxmMe poboT-MblNecoc MCNonb3yeT 3TW NPorpaMmMbl B
cnenyioLer nocnenoBaTenbHOCTU: Z-MpPorpaMmmMa, NPor3BobHAA NPOorpaMma, NporpamMma «Boonb
CTeH» 1 MporpaMmMa ToUeUHoOm OUUCTKN.

3aBepLLUMB BbIMOSHEHWEe 3TOW NOoCNeaoBaTeIbHOCTU NPOorpamMm, poboT-MbINecoc CHOBa HAYMHAET
paboTaTb Mo Z-NporpamMme, a 3aTem NoBTOpSeT BCe MPOorpaMMbl B TOW e MoceqoBaTeNbHOCTH,
noKa He paspsaanTCa akKyMynsaTop WK NoKa poboT-MblNecoc He BbIKMoUaT BPYUHYIO.

MpumedaHue (FC8715, FC8710, FC8705). MOYKHO Tak¥e OoTaeNbHO BbIbpaTh MNobon pexxmm, Harkan
COOTBETCTBYIOLLYIO KHOMKY Ha nynbTe Y. [ononHUTenbHble CBEOEHUS CM. B rnase «/cnonb3oBaHme
poboTa-rblnecocay, B pasaene «PexxnmMbl yOopKMy.

Kak poboT-nblniecoc pacnosHaeT rnepenaabl BbICOT

PoboT-Mnbinecoc ocHalleH TpemMa gatymkamim nepenana BbiCOT, PACMONOMEHHBIMU HA ero HUMKHEN
cTopoHe. C MOMOLLIbIO 3TUX AATUYMKOB POBOT-MbIIECOC Pacro3HaeT nepenaabl BbICOT (Hanpumep,
NeCcTHULbI) U 3beraeT ux.

MprMeyaHve. POBOT-MbIecoc MOXKET MepeMeELLAThCA PAAOM C OT/IMYAIOLLIMMCA MO BbICOTe OT mona
0OBbEKTOM, MOCKONbKY d)pOHTaJ'IbeII?I OaTyMK rneperana BbICOT PacrofioxeH 3a 6aMr|e|o0M

BHuMaHue! B HEKOTOPbIX CyYasX AATYMKN Nepenaga BbiICOT MOMYT He 06HAPY)XUTb JIECTHULYY Unn
Dpyrov nepenag, BbiCOT B HY)XHbIA MOMEHT. [03TOMy Bbl flOMKHbI BHUMATENbLHO CNEeAUTb 3a
PO60TOM-MbIIIECOCOM MPY MEPBOM UCMOJIb30BaHMM 1 MPU YOOPpKe PAAOM C IeCTHULLEA UK APYTMM
nepenanoM BbICOT. PerynsipHo ouunLlanTe gatymMkm nepenaga BbicoT, UTo6bl po60T-MNbliecoc Bceraa
[OMKHBIM 06pa3oM pacrno3HaBasl Nepenaabl BbICOT (MHCTPYKLUUU CM. B raBe «OuncTKa 1
ob6Ccny)KuBaHue).
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NMepen nepBbIM UCMOJIb3OBAHUEM

lNepen nepBbIM UCMNONb30OBaHNEM

1 PacnakynTe 60OKOBbIE LLIETKU U MONOXMTEe POBOT-MbINEecoC Ha CTON UKW Ha MO BBEPX AHOM.
2 HapeHbTe 60KOBbIe LLIETKM Ha Ballbl Ha HMYXKHer YacTn poboTa-nbinecoca (Puc. 10).

MpuMeyaHue. YoeomTech, YTo BOKOBbIE LLETKMN HAOEXKHO 3adUKCMPOBaHbI. MpMKMUTE X K Basy
[0 LLenyka.

YpaneHue 3almMTHOro apiblKa ¢ NyabTa AUCTAHLMUOHHOIO
ynpasneHus

3TO OTHOCUTCH TONbKO K Mofenam FC8715, FC8710, FC8705.

B nynbTe guctaHumMoHHOro ynpasneHus yCTaHoBNEeHa Kpyrnas nnockas tatapes CR2025. 31a

B6aTapes MOKPbITA 3aLLUUTHBIM SPbIKOM, KOTOPbIN HEOOXOAMMO yOANUTL Nepe[, NCMOMb30BaHNEM.

1 V3BnekuTe 3alLMTHBIM APIbIK U3 OTCeka Ana batapeu B NynbTe (Prc. 11) AncTaHUMOHHOro
ynpasreHus.

Tenepb NynbT AUMCTAHLMOHHOMO YrpaBfieHUsa rOTOB K MCMOMb30BaHMIO.

MoaroroBka npubopa K pabote

YcTaHOBKa OOK-CTaHUMnnN

1 logkniounTe ManeHbKni LUTeKep aganTtepa K rHesay Ha goK-ctaHumm (1) n BcTaBbTe aganTep B
INeKTpUUeckyto po3eTky (2) (Puc. 12).

2 PasmMectute JoK-CTaHLUMIO Ha FOPU30OHTANIbHOM, POBHOM yUacTKe nosay CTeHbl.

[puMedaHme. Ybenoutech, UTo Ha paccToaHrm 80 cm criepeam oT OoK-cTtaHuymm (Puc. 13), 30 cm
cnpasa 1 100 cM cneBa HeT NPendaTCTBUN U Nepenanos BbICOT.

Ba)kHOe npuMeydaHue: pexxum rinyboKoro cHa

B perknme rmyboKoro cHa poboT-Mbliecoc He pearnpyeT Ha HaxkaTust KHOMOK. YTobbl cHoBa

BKMIOUUTb POBOT-MbINECOC, HAXOAALLMNCS B pexxmMe rnyboKoro cHa:

1 Hakmute kHomnky «CTapT/CcTon» Ha Kopryce poboTa-nbinecoca 1 yaoepymnsanTe ee B TeueHve 1
CeKyHAbl, UTObbI NepeBecTy POBOT-MbINECOC U3 PeXKMMa MYHBOKOro CHa B PEYKUM OXKUOAHVIA.

2 BbICTPO HayXMuUTe KHOMKY «CTapT/cTomn» Ha poboTe-nbinecoce Unu nynbTe ANCTaHUMOHHOIO
yrpaBneHuns, YTobbl 3anyCcTUTb POHOT-MbINecoc.

3 Ecnu poboT-Mbifiecoc He HaumMHaeT yBopKy, MOMeCTUTe ero Ha NoAKIOUEHHYIO K CeTU 1OK-
CcTaHUMIO AN 3apAOKM akkyMynaTopa.

PoBOT-MbINECoC NepexodmT B PEKMM MyBOKOro CHA, C/M HaXKaTb U YOePHKMBaTb KHOMKY
«CTapT/cTony B TeueHue 3 cekyHa. OH MOMET TaKKe NneperTn B PEXKMM My6OoKOro CHa npwm rnoHoM
paspane akkyMynaTopa. Hanprmep, akkyMynaTop MOXET MOHOCTbIO PaspsaaMTbCs, eCv poboT-
MbINECOC HE MOYKET HANTM CBOIO AOK-CTaHLIMIO.

3apaaka
- Tpwv NepBoM 3apaaKe, a TakxKe Npu 3apsaaKe NOMHOCTbIO Pa3PIHEHHOrO akKyMynaTopa poboTta-
MNbliecoca BpeMsa NonHOM 3apanKkn coctaBngaeTt 4 vyaca.
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- Korga akkyMynsatop NMofHOCTbIO 3apsyKeH, BpemMa ero paboTbl cCOCTaBnaeT OKono 130 MUHYT.
- 3apaaka poboTa-nbinecoca BO3IMOXKHA TOMBbKO Ha AOK-CTaHLMM.

3apagka Ha OOK-CTaHUun

1 TMomecTnTe poboT-MNblecoc Ha NOAKIOUEHHYIO K CeTW OOK-CTaHumo (Puc. 14).

2 PoBOT-MbINECOC HAUMHAET 3aPAHKATHCA ABTOMATUYUECKM, & MHOMKATOP «CTapT/CTOMN» MeaIeHHo
MUraTtb 3eneHbiM cBeToM (Puc. 15).

3 Korpga akkyMynaTop ByaoeT MoMHOCTbIO 3apsiyeH, MHAMKaTop «CTapT/cTon» HaUHeT CBETUTLCA
POBHbIM 3efeHbIM cBeToM (Puc. 16).

ABTOMaTMUecKada 3apsAaKa Bo BpemMs YOOpKu

1 Tlo 3aBepLueHun yOOPKM N KOraa B aKKyMyNaTope OCTaIOCh TOMbKO 15 % 3apsaa, poboT-
Mblecoc aBTOMAaTNUECKM NLLET AOK-CTaHLUMIO 415 MOA3apsaKn. Bo BpemMs novcka AOK-CTaHLmMm
nHamKkaTop «CTapT/cTon» MeanNeHHO MuraeT 3ef1eHbiM ceeToMm (Puc. 17).

2 Koraa akkymynaTop paspsiykeH, KHomka «CTapT/CcTony ropuT POBHbBIM KPAcHbIM CBETOM, 1 POBOT-
MbINecoC NLLET AOK-CTaHUMIO A5 MOA3aPSAKM.

3 Korga akkymynatop 6yaoeT NofHOCTIO 3apseH, MHOMKaTop «CTapT/CcTony HauHeT CBETUTLCH
POBHbIM 3€/1eHbIM CBETOM.

MprMeyaHve. POBOT-MbIIECOC OCYLLECTBAAET aBTOMATUUECKMIA MONCK OOK-CTaHLIMN TOMbKO B Cyyae,
ecnv ybopKa Havanach ¢ AOK-CTaHLIMM.

YnpaBneHne C NOMOLLbIO X/10OMKa

YrnpaBfeHmne C MOMOLLLbIO XMOMKa aKTUBMPYETCS, KOraa poboT-MblNnecoc NepexoamT B CALLIMIA PEXKMM
B CrledyloLLmMX CUTyaLMsIX:

- ecnm ybopKa OCTaHOBMEHA M3-3a OLLIMOBKN;

- ecnv 3anporpaMMMPOBaHO KOPOTKOE BpeMa YOOPKMN;

- eCv eMy He yOaeTca HamT CBOIO AOK-CTaHLMIO B TedeHune 20 MUHYT

Ecnn Bbl He BuouTe pO6OT—HbIﬂeCOC, ero MOXXHO HaMTK, XJ/1I0MHYB B 1aA0LLN. PoboT-nbinecoc otBeTUT
3BYKOBbIM CUMHaJTOM W MOLACBETKOM BCEX 3HAYKOB Ha aucrnee.

DKcryaTtauusa poboTta-nbliecoca

MooroToBKa NomMeLL,eHUda K yoopke
Mepen ybopkown ybepuTe C nona Bce He3akpernneHHble U Xpynkue obbekTbl (PUc. 18),
a TaKkxKe Kabenu, NpoBoaa U LLHypPbI.

OyHKUMN KHONKK «CTapT/cTon»

KHonka «CTapT/cTon» MMeeT cneayiolme GyHKLUM:

Cnoco6 Ha)kaTnsi KHOMKN Peakuus poboTa-nbiiecoca
«Crapt/cron»
HaykmuTe kHonky «CTapT/cTony v Po60T-MNbINecoc NepexnioyaeTca 13 pexmMa cHa B

yOoepyuBamnTte ee B TedeHue 1 cekyHObl pexxnmMm oxxngaHna

KOpOTKO HaykMm1Te KHOMKY «CTapT/cTon»  Po60T-MbINecoc HAUHET U OCTAHOBUT YOOPKY




HaykmuTe KHomky «CTapT/cTony v
yOepXmBamnTe ee B TeyeHme 3 CeKkyH[,
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Mpow3onaeT BKIIOUEHVE WK BbIKNoYeHe poboTa-
Mblecoca

CurHanbl 1 nx 3Ha4YeHne

PoboT-nbinecoc ocHalleH ancnneem c TPEMA MHOMKATOPaMU: npenynpexgalolmMm NHONKaToOpOM,
MHONKATOPOM ((CTapT/CTOI_I» N MHONKaTOPOM 3arofiHeHNA ﬂblﬂeC60pHVIKa. 3HaYeHWe 3TUX CUrHaNoB

NPeACTaBNeHO B TabnuLe HUxe.

Curnan

3HaueHue

MHoukatop «CTapT/cTony 3aropaetc POBHbIM
3e/1eHbIM CBEeTOM.

PoboT-MblNnecoc rotoB K ybopKe.

MuankaTop «CTapT/cTon» MeaneHHo MuraeT
3eM1eHbIM CBETOM.

PoboT-nbinecoc 3apsywaeTtcs.

Po60T-MbINecoc ULLET O0K-CTaHLUMIO, MOTOMY
UTO aKKYMYIATOP PaspsiyeH.

Mnoukatop «CTapT/cTon» 3aropaetc POBHbIM
KPACHbIM CBETOM.

AKKYMYNATOP poboTa-nbinecoca paspsrkaeTrcs,
1 OH ULLIET CBOIO AOK-CTaHLMIO.

VIHOMKaTop 3anonHeHWs NMbinecbopHKa ropmuT
POBHbIM KpaCHbIM CBETOM.

MbINecOoPHUK 3anonHeH.

MpenynpexxaaoLmi MHONMKATOP FOPUT POBHbBIM
KpACHbIM CBETOM, a UHAMKaTop «CtapT/cTony —
3ef1eHbIM.

B npouecce y6opKu MpOoU30oLLIIO
NPUNoaHUMaHue poboTa-rbifecoca.

Mpenynpexnalowmm MHOMKATOP rOPUT POBHbLIM
KpaCHbIM CBETOM.

3aKknrHnno Bamnep poboTa-MbiNecoca.

nblﬂeC60le/IK He yCTaHOBIeH Wi YCTaHOBNEH
HernpaBMibHO.

LiBeT nmona ciiMKOM TeMHbIN.

MpenynpexxoaloLmn MHONKATOP MUraeT
KpaCHbIM CBETOM.

3aKIMHUIIO KOMeco unm 6OKOBV}O LLIEeTKY.

OLmbKa 3apsaakm Unn 6aTapea He yCTaHoBMNeHa.

Hauano n okoHuyaHune pa6OTbl

1 Haxkmute kHonky «CTapT/cTony.

- MOYHO MCNoNb30BaTb KHOMKY «CTapT/CcTony Ha Koprnyce poboTa-nbinecoca (Puc. 19)
- Wnn (Puc. 20) Tonbko ona FC8715, FC8710, FC8705.
2 VHoukaTop «CTapT/CTomny 3aropaeTca POBHbIM 3ef1eHbiM CBETOM, 1 POBOT-MbINecoc HaunHaeT

yb6opKy (Puc. 22).

3 Y6opka byaeT BbIMOMHATLCA B aBTOMATUYECKOM pexxrMe 40 Tex Mop, MoKa akKyMynsaTtop poboTta-
Mblfiecoca He paspsaanTca. B aBToMaTUUYeCcKoM pexxkmme Y6opKM poboT-MNblnecoc NosTopseT
rnocrnenoBaTeibHOCTb MPOrpPamMm yoopKu: Z-nporpamMmy, NPov3BOSbHYIO MPOrpamMmy, NporpaMmmy
«BOoonb CTeH» U NporpamMmMy ToUeYHOM oYnCTKK (Puc. 21).

FC8715, FC8710, FC8705:
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MpuMevaHne. YTobbl BbIbpaTh OTAENbHbIA PEXKMM, HAXKMUTE COOTBETCTBYIOLLYIO KHOMKY Ha MynbTe
ONCTAHUMOHHOIO yrnpasneHus. [JononH1TeNbHble CBeAeHWSA CM. B pasaene «Bblibop pexkmuma
YOOPKNY.

4 Korpa akkyMynsaTop paspsyweH, MHankaTop «CTapT/CTomny HauHeT MUraTb POBHbLIM KPacHbIM
CBETOM, U POBOT-MbIflecoc byaeT ncKkaTb JOK-CTaHUMIO Ana noasapsaaku (Puc. 17).

5 Haxkatuem KHomkm «CTapT/CTony Take MOYHO MPUOCTaHOBUTL WM MOMHOCTBIO MPEeKPaTUTb
yBOPKY. ECN Npu MOBTOPHOM HaxKaTU KHOMKM «CTapT/CTorn» ypOoBEHb 3apsaa akKyMynaropa
[OCTaTOYHO BbICOK, POBOT-MbINECOC MPOOOMKAET YOOPKY B aBTOMATUUECKOM PeXMME.

6 FC8715, FC8710, FC8705: UTObObI pOOOT-MNbINECOC BEPHYIICA Ha JOK-CTaHLMIO Npexae, yem
pPA3PAOMTCH AKKYMYNATOP, HAXKMUTE KHOMKY BO3BpaTa K AOK-CTaHLUMW Ha NynbTe ANCTaHLUWOHHOMO
ynpasnexua (Puvc. 23).

NHavkaTop «CTapT/cTon» HauMHaeT MeaieHHO MUraTh 3e/1eHbIM CBETOM, 1 POBOT-MNbINecoc ULLEeT
LOK-CTaHumMto ons nogsapsakun (Puc. 24).

FC8715, FC8710, FC8705: Ecnu ypoBeHb 3apaaa akkyMynaTopa OoCTaTOuHO BbICOK, TO pOboT-
MbINIECOC MOYKHO BEPHYTb K AOK-CTaHLMW, HAXKaB KHOMKY BO3BpaTa K JOK-CTaHLIMW Ha MynbTe
OUCTAHLIMOHHOIO yripaBneHuna. ECiv akkyMyaTop NOMHOCTLIO PaspaXkeH, poboT-Mblnecoc
HEeobxoaMMO MOCTaBUTb Ha JOK-CTaHLMIO BPYYHYIO.

YnpaBneHune ¢ OOK-CTaHUMn

Ha QOoK-CTaHLMK eCTb OB KHOMKM, C MOMOLLbIO KOTOPbIX MOYHO YNPAaBIATL POBOTOM-MbIT@COCOM.

KHonka «YbopkKa nocre 3apsgKkm»

Ecnu HaxkaTb KHOTMKY «YBopKa nocne 3apankiy Ha JOK-CTaHLUMKM BO BpeMst 3apsaaKu poboTa-
nblecoca, poboT-MbIAeCcoc NPUCTYMUT K YOOPKE, KaK TOMbKO akKyMynsaTop 6yaeT NonHOCTbIO
3apshreH (Puc. 25).

KHonka «24 yaca»

Ecnn HaxkaTb KHOMKY «24 Yaca» Ha JOK-CTaHLMK, CTaHLMA HAYHET 06paTtHbIN OTYeT 24 Yacos A0
cnenyloLlen yoopku. Mo 3aBepulieHnn 06paTHOro oTcyeTa poboT-MblNecoc HAUHET YHOPKY r
NPOAOMKNT ee [0 TeX NopP, NoKa aKKyMYNATOP He pa3psaamTca. 3aTem poboT-Mbinecoc
aBTOMATUYECKM BEPHETCH Ha AOK-CTaHLMIO Ana noasapankn (Purc. 26).

Bb16op pexkmma ybopku

Bbibop pexknma ybopKmM BO3MOXKEH TOMbKO C MyfbTa AMCTaHLUMOHHOro ynpasnexus (FC8715, FC8710,
FC8705). NNoMMMO aBTOMATUUECKOro pexxmMa yoopKM AaHHbIM pOBOT-MblNecoc NoaaepHKmnBaeT
UeTblpe OTAENbHbIX PeXMMA YOOPKM, KarKObIM M3 KOTOPbIX MOXXHO aKTVBMPOBaTb COOTBETCTBYIOLLIEN
KHOMKOWM Ha MyfbTe OUCTaHLMOHHOIO yrpaBieHs.

Z-nporpamma

Ecnm BknoyeHa Z-nporpamMma, poboT-nbi1ecoc NepemMelliaeTcs no KoMHaTe Z-0bpasHbiMum
OBWKEHVAMMW. ITa MporpamMMa npefHasHadeHa Ana OYMCTKM KPYMHbIX ydacTkoB (Puc. 27).
[Mpown3sBonibHaaA NporpamMmma

B 3TOM pexkrMe poboT-Mblnecoc Npor3BoaMT YOOPKY MOMELLLEHNS, COBepLLAas MPOW3BOSbHbIE
nepeMeLLeHmsa No NPaMon U KpecT-HakpecT (Puc. 28).

Pexxum «Boonb cteH»

B 3TOM perkmme poboT-nbinecoc nepenBuraeTcsl BOOMb CTeH, obecneyrBasn bonee TuatenbHyo
yBOPKY AaHHOr o ydacTka nomeLleHms (Puc. 29).
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Mporpamma ToueuHom y6opKu

B 3TOM pexkrMe poboT-Mblecoc Npor3BofbHO NepemelaeTcs Mo HebobLIOMY YYacTKy nona,
YTOObI TLLATENBHO ero ouncTuTb (Puc. 30).

MpuMeyaHue. Mporpamma, BbibpaHHaa BpyUHYIO, BbIMOMHAETCA TOMbKO HECKOMbKO MUHYT. 3aTem
POBOT-MbINECOC MEePEeKNUYACTCA B aBTOMATUUECKNNA PEXKNM YOOPKM.

PyuHoe ynpaBneHue

MOYKHO yMpaBiAaTb POOOTOM-MbINECOCOM BPYUHYIO C MOMOLLbIO KHOMOK Ha MyNbTe AMCTaHLUMOHHOIO

ynpasnenusa (FC8715, FC8710, FC8705).

1 [Onga ynpaeBnenus nepenBmyeHmnemM poboTa-nblecoca no nomMetueHuio (Puc. 31) ncnonbsymte
KHOMKM CO CTpenKamMm BBEPX, BHW3, BNEBO M BMPaBO PSAOM C KHOMKOM «CTapT/CTomny Ha nynbTe
[OMNCTaHUMOHHOIO yrnpaBneHus.

[MpumevaHue. Cobniopnante OCTOPOXHOCTb, KOrda yrnpasndeTe pO6OTOM—I‘IbIJ’I€COCOM BPY4HYIO
PAOOM C nepenagamMmm BbICOT N NeCTHULLaMWN.

[MpumevaHue. (DVHKLI,VI‘F! Mblfiecoca 1 BOKOBbIE LLIETKM PabOoTaIOT, TONbKO Koraa poboT-Mbliecoc
efer Brepen. KHoMKu nepemMeLLeHmns BNeBo, BNPaBo W Ha3a npefnHasHaueHbl CKTIOUUTENBHO
Ons HaBuraunm.

Mcnonb3oBaHMe KHOMKU BpeMeHU YBopKu

FC8715, FC8710, FC8700: UTobbI pOOOT-MbINecoC BbINOAHAN YOOPKY B TeUeHre 35 MUHYT, HaXKMUTe
KHOMKY BpemMeHu Y6opKM Ha NynbTe ANCTaHLUMOHHOIO yrpaBneHus. 1o OKoHUYaH1M BpemMeHn y6opKin
poboT-Nblnecoc octaHoBUTCcAa (Puc. 32).

Ouuncrtka n yxon

YpaneHune Mycopa 1 ouncTKa rnbiriecbopHnKa

Ecnu nHamMkatop 3anonHeHus nbinecbopHmMKa CBeTUTCS POBHbIM KPACHbIM CBETOM, MblNecbopHK
HeobxoOVMO OMOPOXKHUTL U OUNCTUTD.

1 CHumMnTe KpbILKy (Puc. 33).

2 [oTAHWTE 3a PYYKY KPbILLKY MbleCOopHMKA 1 U3BNEKUTe MbINecOOpHKK 13 ero oTceka (Puc. 34).

[MpriMeuaHue. M3BneKkasa Unu yctaHaBnyeas nblnecbopHUK, byabTe OCTOPOXKHbI, He MoBpeauTe
NonacTn BeHTUNSTopa.

3 OCTOPOXHO CHUMWTE KPbILLKY C nNbinecbopHuka (1) n nssnekute dunbtp (2) (Purc. 35).

4 TloTpacuTe NblnecbopHUK HaO MyCOPHbBIM BEOPOM, UTOBbI OMOPOXKHUTL ero. QunucTiTe GUNbLTP U

BHYTPEHHIOK MOBEPXHOCTb OTCEKa ANA MbIN TKAHbIO U 3yBHOM LLIETKOM C MAMKOW LLIETUHOM.
TaKyKe OUNCTTE BCachbiBalOLLIEe OTBEPCTME B HMMKHEN UacTy MblnecbopHuKa (Puc. 36).

BHumaHue! MbinecbopHUK 1 GUnbTp Hemb3s OUMLLATD C MOMOLLIbIO BOAbI UIA MbITb B
nocyaoMOeYHOM MaLLUHe.

5 CHoBa ycTaHoBUTe GUNbTP B MNblnecbopHUK (1). 3aTeM HakporTe NbinecbopHuK (2) (Puc. 37)
KPbILLKOW.

6 CHoBa yCTaHOBWTE MbINeCOOPHMK B ero OTCEK 1 3aKPOUTe BEPXHIOK KPbILLKY poboTa-nbinecoca
(Pnc. 38).



104 Pycckun

BHumaHue! Cnegure 3a TeM, UTOGbI B Nbiniecb6opHUKe Bceraa 6bin ycraHosneH ¢ounbTp. Mcnonb3sysa
pob6oT-nbinecoc 6e3 ¢punbTpa B NbiIeC60PHMUKE, MOXXHO NOBPEOUTb ABUraTesb.

OuuncTKa poboTa-nbinecoca

UTOBbI NOO0EPKNBATL KAUECTBO YOOPKM Ha AOMKHOM YPOBHE, HeOBX0AMMO BPEeMs OT BpeMeH

oUMLLIATb OATUMKKM Mepernana BbiCOT, Koneca, bOKOBbIE LLETKM 1 BCacbiBaloOLLLEee OTBEPCTHE.

1 YcTaHoBUTE NbINecoC Ha POBHOWM MOBEPXHOCTU 1 NepeBepHUTE ero.

2 LLleTKon C MArkom LLeTHOM (HanpyMep, 3yBHOM LLIETKOM) CMaxHUTe Mblfb U BOPC C AATUMKOB
nepenana BbicoT. (Puc. 39)

MprMeuanHye. [aTumkn nepenana BbICOT HEOBXOANMO OUULLIATL PEryNAPHO. 13-3a rpssu Ha
[aTumKax nepenaga BbICOT POHOT-MbIIECOC MOYKET HE OBHAPYXKUTb Mepena BbICOT UMM NeCTHULLY.

3 LleTKow ¢ MArkom LWeTUHOM (HanpuMep, 3y6HOM LLIeTKOM) CMaxHUTE Mbiflb UM BOPC C NepeaHero
Koneca v bokoBbIx konec (Puc. 40).

4 YTObbl OUNCTUTL HOKOBbIE LLIETKM, BO3bMUTE KX 3a LLIETVHY 1 CHUMUTE C BanoBs (Puc. 41).

5 LleTkon c MArkom LeTrnHowm (Hanpumep, 3yOHOM LLIETKOM) MK TKaHbIO CMAaxHUTe BOPC, BONOChI U
HUTW C Bana U ¢ bokoBom LLEeTKK (Puc. 42).

6 LLeTKom C MAarkom WeTmHom (HanpuMep, 3yOHOW LLIETKOM) OUMCTUTE BCaChIBaloLLLee OTBepcTne
(Puc. 43).

7 Yb6eauTech, UTO Ha HOKOBbIX LLIETKAX M Ha HMKHEN NaHenu poboTa-nblnecoca HeT OCTPbIX
npeamMeToB, KOTOPble MOIyT MOBPeAuTb MOJ.

3aKas npuvHapJieXXxHocTen

YTOBbI NPHOBPECTM akceccyapbl UKW 3anacHble YacTu, noceTute Bed-cant www.philips.com/parts-
and-accessories 1Ny CBAXKMUTECH C LIEHTPOM MOAAEPKKU MoTpebutenen Philips B Baluen ctpaHe
(KOHTaKTHasa MHbopMaLIMa NpMBeAeHa Ha rApPaHTUMHOM TalloHe).

3aMeHa

3amMeHa dpunbTpa

Ecnu dunbTp CUNbHO 3arpasHeH 1Ny NoBpeXaeH, 3aMeHuTe ero. YTobbl 3aKkasaTb HOBbIM GUIBLTP,
MCMoNb3ymnTe HoMep 3akasa FC8065. MIHCTPYKLMK MO M3BNeYeHWIO GUNbTPa U3 NbinecbopHrKa v
YCTaHOBKe 0BpaTHO B MNbINecbopHUK CM. B pasgene «YoaneHme Mycopa 1 OUnCTKa NblnecbopHuKan
rnaebl «OUNCTKA U yxOoay.

3amMeHa OOKOBbIX LLLeTOK

[na noooepyaHnsa onTMasibHbIX Pe3ybTaTtoB \/60pKl/l BOOKOBbIE LLIETKM HEOOXOOVMO 3aMEHSIThb
vepe3 HeEKOTOPOe BpeMd nodcse Havasna NCrnob30BaHWA.

MprMeyaHve. MNpu NobbiX NPU3HaKax N3HOCA UK NOBPEXAEHUS BOKOBbIE LLIETKM CedyeT 3aMeHUTb.
MbI TaK¥Ke peKoMeHoyeM 3aMeHsITb 06e BOKOBbIE LLIETKN OAHOBPEMEHHO. Habop 13 ABYX HOKOBbLIX
LLIETOK 1 ABYX GUNbTPOB MOYHO 3aKa3aTb noa Homepom FC8067.

1 YT0bbI 3aMeHUTL BOKOBbIE LLIETKU, BO3bMUTE CTapble HOKOBbIE LLETKM 3a LLETUHY U CHUMUTE C
BaoB.

2 HapeHbTe HOBble DOKOBbIE LLIETKM Ha Basbl.
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3aMeHa akKymMmynaropa

3aMeHa akKymMynaTopa poboTa-nbiecoca MoXKeT BbiTb BbIMOHEHA TONbKO KBATUMPULIMPOBAHHbLIM
CEePBUCHbBIM NHXeHepoM. [1ocTaBbTe POBOT-MbINIECOC B aBTOPU30BAHHbIN CEPBUCHbIN LIeHTP Philips
0159 3aMeHbl aKKyMyaTopa, ecv ero bonblue He yaaeTcs 3apsanTb UM OH ObICTPO PaspsywaeTcs.
KoHTaKTHYIO MHGOPMaLMIO LieHTpa noaaepyKn notpebutenen Philips B Ballen cTpaHe MOYKHO HalTn
Ha rapaHTUMHOM TarloHe 1Ny Ha Beb-canTe no agpecy www.philips.com/support.

3amMeHa 6artapeun nynbta AUCTAHLUMOHHOIO yrnpaBneHus
(FC8715, FC8710, FC8705)

B nynbTe AMCTaHLUMOHHOIO ynpaBneHusa ycTaHoBNeHa Kpyrnas nnockas batapes CR2025. Ecnm
pOBOT-MbINecoc Nepectan pearnpoBaTb Ha HAXKaTMe KHOMOK NyfbTa AUCTAHLIMOHHOMO yrpaBneHus,
3amMeHunTe batapelo.

1 T[lepeBepHWUTE NMyNbT OUCTAHLIMOHHOIO yripaBneHunsa. HaxxkmuTe KHoMKy GrKcaummn Ha Aeprartene
BaTapen 1 OAHOBPEMEHHO CABWHBbTE AepyaTenb batapen C NynbTa AUCTaHLUMOHHOMO ynpaBneHus
(Puc. 44).

2 13BnekuTe CceBLUYIO BaTapelo U3 OepyKaTens 1 BCTaBbTe HOBYIO baTapeto. CHOBa yCTaHOBUTE
nepy<atenb 6artapeu Ha NynbT AUCTAHLUMOHHOMO ynpasneHus (Puc. 45).

XpaHeHue

Ecnm Bbl He cobupaeTech MCMonb3oBaTh POBOT-MbINECOC B TedeHne Mecsaua 1 bonee, HaxMmTe 1
yOEPXMBANTE B TEUEHME 3 CeKyHO KHOMKY «CTapT/CTom» Ha poboTe-Mbinecoce, UTobbl MepeBecTu ero
B PEXXMM MYyBOKOro cHa An9 3allmThbl ero akkymMynsatopa. OTcoeamHnTe AOK-CTaHLUMIO OT SMeKTpoceTy
719 SKOHOMUM DHEPr UK.

N3BneueHue akkymynsropa

MpepnynpexxaeHue! CneayeT U3B/eKaTb aKKYMYNATOPHbIe 6aTapeun TONbKO nepep,
yTunusauuen npubopa. NMepen nssneueHnem barapeun ybeaurecb, UTO OHA MOJIHOCTbIO
paspsKeHa.

UTobbl M3BNEUb aKKyMynaTop, CneaynTe MHCTRYKUMAM, MPpUBeaeHHbIM Hke. [nsa n3snedyeHms

AKKYMYNATOPA MOYKHO TaKyKe JOCTaBUTb POBOT-MbINECOC B CEPBUCHbIN LIeHTP Philips. Obpatutech B

LieHTp noadep»ku notpedbutenen Philips B Ballen cTpaHe, UTobbl y3HaTb aapec bamwanLiero

CEepPBWCHOrO LieHTpa.

1 3anyctuTte poboT-MbINecoc He OT AOK-CTaHLMK, @ U3 APYroro Mecta B KoMHaTe.

2 [lepen M3BneyeHmem 1 yTunmnsaumer akkyMynsaropa BKIoUMTe poboT-MNblNecoc 1 oCTaBbTe ero
BK/TIOUEHHbBIM 00 MOMHOW Paspaaki akKyMynaTopa.

3 OTBUHTUTE BUHTbI HA KPbILLKE OTCeKa Ana batapen n CHUMUTe Kpbllky (Puc. 46).

MogHUMKUTE akKyMynaTop 1 otcoeamHuTte ero (Puc. 47).

5 [ocTtaBbTe poboT M aKKyMyNAaTOP B MYHKT cObopa OTXOO0B NEeKTPUUECKOro 1 2NeKTPOHHOIro
obopynoBaHus.

I

NMonck n yctpaHeHue HeucnpaBHOCTEN

[aHHbIM pasgen nocesLeH Hanbonee pacrnpocTpaHeHHbIM r||oo6neMaM, C KOTOPbIMK Bbl MOXXeTe
CTONKHYTbCA NPW NCMNONBb30BaHWM Nprbopa. ECNu He yaaeTcs CaMOCTOATENbHO CNPaBUTbCA C
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BO3HUKLLUMMMW NpoBreMamMm, CM. OTBETbI Ha UacTo 3adaBaeMble BONPOChl Ha Beb-canTe
www.philips.com/support nnv obpatuTech B LeHTP NoAAePyKKM NoTpebuTenen B BaLlen cTpaHe.

Mpo6nema

Bo3mMo)KkHaa npuumHa

Crnocob6bl pelueHus

PoboT-nbinecoc He
npucTynaeT K ybopke,
Koraa s HaxxrMaio
KHOMKY «CTapT/cTony.

AKKYMYNATOP Paspsir<eH.

3apaguTe akkyMynaTtop (CM. rnaBy
«MoarotoBKa K paboTey).

PoboT-nbinecoc HaxoaomMTca B
pexrme rnyboKoro cHa.

HaykmuTe KHomKy «CTapT/cTon» B
TeueHre 1 cekyHapl, UTObbI BKMNOUNTb
poboT-nbinecoc. Mpy NMOBTOPHOM
ObICTPOM HaYKATUU KHOMKM
«CtapT/cTon» poboT HaumHaeT yOopKy.
Ecnm akkyMynaTop NOMHOCTbIO
paspsKeH, moMecTuTe poboT-MbINecoc
Ha MOAKMIOYEHHYIO K CETU AOK-CTAHLIMIO.

PoboT-nbinecoc He
pearvpyeT Ha HaxkaTus
KHOMOK.

AKKYMYNATOP Pa3psir<eH.

MomecTTe poBOoT-MbiNecoc Ha
NOAKMOYEHHYIO K CeTU AOK-CTaHLMIO.
Yepes HeCKOMbKO CeKyH[, Bbl yCbiLLNTe
3BYKOBOW CUIHar, 1 3aropurca
noacBeTKa amcrnes.

MpenynpexxoaloLmin
MHOWKATOP HauMHaeT
CBETUTLCA POBHbIM
KpaCHbIM CBETOM.

3aKAMHKMNO OOHO UK oba
Koneca.

Yoanute Bopc, BONOChI, HATKW UM
npoBo C noaBeCcKkn Koreca.

3aKNMHUNO OOHY VN obe
OOKOBbIE LLIETKW.

OumncTnTe GOKOBbIE LLIETKM (CM. TaBy
«OuncTKa 1 yxoaom).

MblNecbopHUK He ycTaHoBMNEeH
VNN yCTaHOBNEH
HenpaBUNbHO.

Korpa nbinecbopHUK OTCYTCTBYET MN
YyCTaHOBMEH HenpaBubHO,
npenynpexxaaloLLnm MHOMKATOP
3aropaeTcst POBHbIM KPaCHbIM CBETOM, U
pOob6OT-MbINecoc NpekpatlaeT paboTy.
MpaBUNbHO yCTaHOBUTE MblnecbopHUK B
poboT-Nblnecoc.

3aKknuMHUNo bamnep.

MNogHMMKTE POBOT-MNbINECOC, YTObbI
BblCBOOOANTL bamnep. PasmecTtute
POBOT-MbINECOC HA HEKOTOPOM
PACCTOAHUM OT NPEnATCTBUA 1 HAXKMUTE
KHOMKY «CTapT/CTomny, YToBbI
BO30OHOBWTL YOOPKY.

B npoLiecce y6opKu
MPOM30LLINO NPUMNOAHNMAHNE
poboTa-nbinecoca.

[MocTaBbTe POBOT-MbINECcOC Ha MOoJ. U
HaXKMUTE KHOMKY «CTapT/CTomn», UTobbI
OH BO30OHOBWIT YOOPKY.

PoboTt-nbinecoc youpaet
HeahbEKTUBHO.

LLleTrHa Ha ogHom nnun obenx
OOKOBbIX LLIeTKax
nepopMmMpoBaHa.

[Morpy3unTe ofHy UK 0be LWEeTKM B
Tennyto BoAy 1 OCTaBbTe Ha HEKOTOPOE
BpemMs. Ecnn LweTmHa He BOCCTaHOBUT
dopMy, 3amMeHnTe HOKOoBbIE LLETKM (CM.
rnaBy «3ameHan).
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Crnocob6bl pelueHus

DOunbTp B NbiNecbopHUKe
3arpssHeH.

OuncTnTe GUNbTP NbiNecbopHrKa
TKAHbBIO NN 3yBHOW LLIETKOM C MATKOM
weTtnHon. QunbTp U NbINecbopHMK
TaKyKe MOYKHO OUNCTUTb OBbIYHBIM
MbI1IECOCOM B peXXMME HU3KOW
VHTEeHCMBHOCTM BCAChIBAHUA.

Ecnn dunbTp He yaanocb OUncTUTh
LLIeTKaMM WN MbINeCcoCoM, 3aMeHnTe
ero. QUnbTP peKoMeHayeTCcs 3aMeHATL
KaK MUHUMYM pas B rof.

3ab610KMPOBAHO
BCacblBalolLiee OTBEPCTUE B

HUYKHEeM YyacTu NbinecbopHuKa.

OuncTnTe BCachlBaloLLee oTBepcTne
(cM. rnaBy «QuUMCTKa W yXooy).

B nepenHee koneco nonanu
BOJ1IOCbI N TPA3b.

OumncTnTe NepegHee Koneco (CM. rnaBy
«OuKnCTKa 1 yxoom).

Po60oT-MNblnecoc BbIMonHAeT
YOOPKY TEMHOIO UM YEePHOro
MoKpbITUA. [o3ToMy
3anycKaloTca JaTUnKM
rnepenaga BbICOT, U poboT-
MbINIeCoC NCMOMb3yeT
HeCTaHOapPTHYIO MPOrpaMmMy
yOOPKN.

HarkmuTe kHonky «CTapT/cTorny, a 3aTem
nepemMecTuTe poboT-Mbiflecoc Ha bonee
CBETMbIV y4acTok nona. Ecnu npobnema
BO3HMKAET U Ha Hboree CBeT/bIX nonax,
nepenouTe Ha Beb-cant
www.philips.com/support nnm
obpaTtuTecs B

LIeHTP NMOAAEPKKM NoTpebutenen B
BalLlen cTpaHe.

PoboT-nbinecoc younpaet non,
Ha KOTOPOM APKO OTpayKaeTcs
CONHeYHbIn ceT. OTparkeHve
cBeTa MeLlaeT paboTte
[AaTUYMKOB Mepenaaa BbICOT, 1
pPOBOT-MbINECcoC UCNoNb3yeT
HEeObbIUHYIO MPOorpaMmMy
yOOPKN.

3aKpowTe WTopbI, YTOBbI
NpenaTcTBOBaTh NonagaHuio
COMHEeYHOro ceeTa B NnomeLleHue.
MOMKHO TakyKe HauaTb yOOPKY npwu
MeHee APKOM COSHLE.

AKKYMyNsaTop 6orblie He
3apAXKaeTca unu
CNULLIKOM BbICTPO
paspaArKaeTcs.

3aKOHUMINCA CPOK CY>KBbl
aKKyMynaTopa.

3aMeHnNTe akKyMyNaToOp B CEPBUCHOM
LeHTpe Philips (cm. rnaBy «3ameHa).

FC8715, FC8710, FC8705:
batapes nyneta
ANCTaHLMOHHOIO
yrpaBneHus
paspsAKaAETCH oveHb
ObICTPO.

Bo3MOXHO, ycTaHoBNeHa

baTapes HeMpPaBUNbHOIO TUMA.

[na nynbTa AUCTaHUMOHHOIrO
ynpaBneHys Heobxoayma Kpyrnas
nnockasa batapea CR2025. Ecnn
npobnema He ycTpaHeHa, NnepenanTe Ha
Beb6-cant www.philips.com/support mnm
obpatuTech B LeHTP NOOAEPIKKM
noTpebuTenen B BalLLen cTpaHe.
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Mpo6nema

Bo3mMo)KkHaa npuumHa

Crnocob6bl pelueHus

PoboT-nbinecoc

PoboT-nbinecoc paboTaeT B

nepeMeLLaeTca Kpyrammn. pexxirMe ToUeuHom yBopKU.

Ero noBeneHue ctaHoapTHO. Pexnm
TOUeYHOM YOOPKM MOYKHO
1ICMONb30BaTb, €C/IM Ha onpeaeneHHoOM
ydacTKe nona CKOMMAOChb MHOIO FPsi3n U
ee HeobXoaVMO TLLATENbHO ybpaTb.
Kpome Toro, aToT pexknm aBnsaeTcs
YaCTblo aBTOMATUYECKOIro pexxima
yBopKuW. MprIMepHO Yepes MUHYTY
POBOT-MblNECcoC BO30OHOBUT
BbIMNO/HEHWEe CTaHOAPTHOM NPOrpPaMMbI
YOOPKN. PeXnm ToueyHom yOopKn
TaKYKe MOXKHO BbIKIOUWTb, BbIOpaB
OpYron pexxmm yo6opKu Ha nynbTe
OUCTaHLMOHHOIO yrnpaBAeHus.

FC8715, FC8710, FC8705: Peykum
TOUEYHOM YOOPKM TaKXKE MOYKHO
BbIK/IOUNTb, BbIBPAB APYron PEXXUM
yBOPKM Ha NyNbTe ANCTAHLIMOHHOMO
yrpasneHus.

Po60Ty-nblniecocy He
yOAETCH HAMTN OOK-
CTaHuuMio.

PoboTy-Mnblnecocy He xBaTaeT
MecTa, YTobbl 00bpaThca 00
[OK-CTaHLNN.

[MonbiTanTecb HANTW Opyroe MecTo Anqa
pasMeLLeHnsa OoK-cTaHumn. CM. pasnen
«YCTaHOBKa AOK-CTaHLUMM» rNaBbl
«MoarotoBka Npubopa K padoTey.

PoboT-nblnecoc NpooomKaeT

AKTNBHO MCKaTb OOK-CTaHLMIO.

MopoyanTe okono 20 MUHYT, 1 POBOT-
MbINecoc BEpPHETCSH Ha JOK-CTaHLMIO.
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Kipicne

Kipicne
Ocbl 3aTThl caTbin anyblHbI36eH KyTThIKTanMbI3 xaHe Philips komnaHusceiHa kow kenginia! Philips ycbiHaTbIH
KonaayApbl TONbIK Nanganany yuwiH eHimai www.philips.com/welcome TopabbiHaa TipkeHis.

YKannbl cunaTttama

YcTiHri kaknak

LLlaH koHTelrHepi kaknafFblHbIH TYTKaChI
LLlaH koHTelHepi kaknafbl

Cyari

LLlaH koHTelHepi

Kenpgetkiw

bydep

KoHablpMa cTaHUMACHIHbIH AaTyuri
Icke Kocy/ToKTaTy TyiMeci (POBOTThI iCke KOCyFa HeMece ToKTaTyFa apHarFaH)
10 ducnneii

11 AngbiHFbl AHrenek

12 Bynipnik weTka Ginikrepi

13 Kynay gatymkrepi

14 JeHrenektep

15 Copy caHbinaybl

16 Bynipnik weTkanap

17 batapes ycTarblLUbl

18 KawnbliktaH 6ackapy kypansel (FC8715, FC8710, FC8705)
19 WarbIH ThiFbIH

20 ApanTep

21 KoHgblpma cTaHuus

O©CoO~NO D WN-—-

[duvcnnen xxeHe KalblkTaH 6ackapy Kyparsbl

Hucnnen (cypeT 2):

1 EckepTy nHamkatopbl

2 Icke Kocy/TOKTaTy MHANKATOPbI

3 «llaH KoHTelHepi Tonbl» KepceTKiLli
KawbikTaH 6ackapy kypansl (cypeT 3):
LLlapnay Tynmenepi xaHe icke Kocy/ToKTaTy
KoHablpma cTaHuusiFa Koo TyMmeci
Taszanay yakpITbl TyMMeCi

Taszanay pexuMiHiH Tyrimenepi

A OWN -

PoboT Kanau XXymbIC icTenai

PoboT HeHi Tazanangbl
Byn poborT yiiHisgeri eneHaepai Tasanayfa KOMEKTECETIH bIHFanbl Tasanay MyMKIHAIKTepiMeH
XabablkTanraH.

PoGoT aralu, nnuTkanap TecenreH HemMece NMHOMNEYM eAeHAEp CUSIKTLI KaTThl eAeHAepai Tasanayra scipece
Konainbl. OHbIH KOBPOSIMH HEMece KineMaep CUsIKTbI )KyMcak eAeHaepai Tasanayaa KbiHabIKka Tan 6onybl

KazaKwa
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MYMKiH. Erep po6oTThl kinemae nanganaHcaHbl3, poboTTbiH OCbl €4eH TYPiHAE XYMbIC iCTel anaTbiHbIH Kepy
YLUiH, anfawbiHAA XXaHblHAA TYPbIHbI3.

Po6oTTa wapnayra MHdpaKbI3bin AaTYMKTEp NanganaHbinFaHabIKTaH, kan-kapa xeHe alwblK eaeHaepae
KMbIHABIKTap TyblHAaybl MyMKiH. Erep poboTTbl ocbiHAan 6eTTepae naganaHcaHbl3, poboTThIH Kapa xaHe
allblK eAeHe XyMbIC iCTel anaTblHbIH Kepy YLUIH, anFallbiHAa XaHblHAA TYPbIHbI3.

Pob6oT kanaw Tazananabl

Taszanay xyneci

PobGoTTa egeHpepai TviMai TasanayrFa apHanFaH 2 keseHai Tasanay xyneci 6ap.

- Exi Byripnik weTtka poboTTbIH GypbilTapabl aHe kabblpranapablH 60libiH TazanaybiHa KeMeKTecei.
CoHpaii-ak, onap efeHaeri Kipai Tasanayra XeHe OHbl COPY CaHblnayblHa (CypeT 4) kapan XblKbITyFa
KemeKTecesi.

- Po6oTTbIH copy KyaTbl KipAi TapTbin anafbl )XaHe OHbl COPY CaHblnaybl apKbIrbl LaH KOHTeNHepiHe (cypeT
5) TacbiManganapl.

Taszanay ynrinepi

ABTO Tazanay pexvMinge poboT 6enmeHiH ap aymarbiH OHTalnbl Tasanay yLiH Tasanay ynrinepiHiy
aBTOMaTThl peTTiniriH naganaHagel. OFaH NnanganaHbinaTtbiH Tazanay ynrinepi:

1 Z ynrici Hemece 3uraar ynrici (cypet 6)

2 Apanac ynri (cypeT 7)

3 Kabbipra 6olibiMeH xypeTiH ynri (cypeT 8)

4 [akTbl Tazanay ynrici (cypet 9)

ABTO Tazanay pexvminge poboT ockl ynrinepgi 6ekiTinreH peTTinikneH naiganaHagel: z ynrici, apanac ynri,
kabblpFa BOMbIMEH XXYPETIH YArici )koHe Aak Tazanay yirici.

Po6oT ochbl ynrinep peTTinirii askTaraHga, kantagaH Z ynriciveH Kkosrana 6actangbl. Po6oT kavita
3apsiaTanatbiH 6aTapes TaycbliFaHwa Hemece KoNMEH eLipreHiue, 6enmMeHi Taszanay yLiH ocbl ynrinep
peTTiniriH NnanganaHyabl xanfactbipaibl.

Eckeptne (FC8715, FC8710, FC8705): CoHaai-aK, kalwblkTaH 6ackapy KypanblHAa TUicTi TyiMeHi 6acy
apKbinbl 8p pexumai xkeke-xeke Tanaayra 6onagpl. KocbiMiia ManimeTTep any ywiH «Po6oTTel naganaHy»
TapayblHAarbl « Tasanay pexumaepi» 6eniMiH KapaHbI3.

PoboT BuiKTIKTEri anblipMalLbInblKTapAaH Kananm aynak xxypeai

Po6oTTbIH TYGiHAE yw Kynay aaTtuuri 6ap. On ockl Kynay AaT4ukTepiH 6acnangakrap cusikTbl GUIKTIKTer
anblpMaLLbInbIKTapabl aHbIKTay XeHe aynak >XXypy YLiH nanganaHagbl.

Eckepty: Po60TTbIH, GMiKTik aiiblpMaLLbinbiFbl XMEriHEH a3aan LbIFbIN Ko3fFanybl KanbinTbl, SATKEHI anablHFbl
Kynay aatuuri 6ycdepaiH apTelHAa opHanackaH.

AbaiinaHbi3: Kenbip xargannapaa Kkynay gatyvkrepi 6acnangakrapabl Hemece 6acka GuikTik
anblpMaLUbIbIFbIH YaKbITbIbl aHblIKTaMaybl MyMKiH. CoHapIKTaH GipiHLWi peT naviaanaHFaHaa xaHe
6acnangakrapablH Hemece 6acka GUIKTIK aliblpMaLLbINbIFbIHBIH XXaHblHAA NanganaHFaHaa, poboTTbl MyKUST
6akbinaHbl3. Po60T 6mikTik aibipMalUbInbIKTapbiH AYPbIC aHbIKTaYbIH XKanFacTbipybl YLUiH, Kynay AaTYMKTepiH
Xyvieni TypAe Tasanan Typy MaHbI3apl (Hyckaynapabl « Tasanay )aHe KyTy» TapayblHaH KapayFa 6onagbl).
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BipiHWIi peT nanganaHy angbiHaa

BipiHWi peT nanganaHy angbliHaa

1 ByWipnik WeTkanapabl opamblHaH LWbiFapblHbI3 XaHe poboTThl ycTenae Hemece efeHae ayaapbiHbI3.

2 bynipnik weTtkanapabl pobot (cypeT 10) Tyb6iHaeri binikTepre canbiHbI3.
EckepTy: Bywipnik LweTkanapapl TuiciHwe 6ekiTiHi3. Onap cbIpT eTin OpHbIHA TYCKEHLUE, onapAbl Ginikke
Kapan 6acbiHbI3.

KawbikTaH 6ackapy KypanblHaH KOpfFay ancblpmMacbiH any

Byn tek FC8715, FC8710, FC8705 ywiH KongaHbinagpl.

KawbikraH 6ackapy kypansl CR2025 tublH niwiHai 6aTapesicbMeH xymbic icTenai. Byn 6atapes naiganaHy

angblHAa any Kepek KopFay >ancbipMacbiMeH KOpFarnfaH.

1 Batapes 6enimiHiH 6aTapesHbl KOpFay )ancblpMachlH KallubikTaH 6ackapy kypanbiHbiH (cypeT 11)
b6aTapesi 6enimMiHeH LblFapbiHbI3.

KawbikTaH 6ackapy Kypanbl eHai naiganaHyfa AanbiH.

[MavpanaHyra gavblHOay

KoHablpma CTaHuMsiHbl OpHaTy

1 AgpanTepaiH WwaFbiH ThIFbIHBIH KOHABIPMA CTaHUMsAAarsl poseTkara (1) canein, agantepai kabbipra
poseTkacbiHa (2) KocbiHpbI3 (cypeT 12).

2 KoHablpma cTaHuusiHBI KabblpFa aHblHAa KenaeHeH, TEric eAeHre KOMbIHbI3.

EckepTy: Kegeprinep oK ekeHiH Hemece KoHAbIpMa cTaHumusiHbIH (cypeT 13) angbiHaa 80 cm, oH
xarbiHAa 30 cm xaHe con xarbiHaa 100 cm BMiKTIK avibipMaLLbINbIKTapbl )XOK EKEHIH TEKCEPIH3.

MaHbI3abl eckepTrne: TEPEH, YUKbl PEXUMI

TepeH, yiikbl pexxumiHae Tyrime bacbinFaH kesge poboT xayan 6epmeniai. PoO6oT TepeH yiikbl pexumiHge

OonFaH Ke3ae Kavita 6enceHaipy yLiH:

1 Po6OTTbI TEpeH, yiiKkbl PEXUMIHEH KYTY peXuMiHe aybICTbIpy YLiH, poboTTaFbl icke KOoCy/ToKTaTy TyMMeciH
1 cekyHaKka 6acbiHbI3.

2 PoboTThbl icke KOCy YLUIH KalblkTaH 6ackapy KypanbiHaarbl Hemece poboTTarbl icke Kocy/TokTaTy
TYMMECIH KbICKa yaKbITKa 6acbiHbI3.

3 Erep pobort Tasanayasl 6actamaca, kata 3apsaranateliH 6atapesHsl KariTa sapsaTay YLUiH OHbl
ThIFbIIFAH KOHAbIPMA CTAHLUMSICbIHA KOMbIHbI3.

Icke Kocy/ToKTaTy TyliMeciH 3 cekyHA 6ackaH keaae poboT TepeH yiikbl pexuMiHe eTedi. CoHbIMEH KaTap, on
baTapes KyaTbl TayCbliFaH Ke3fe TepeH yiikpl pexumiHe etedi. Mbicanbl, erep po6oT KOHAbIPMa CTaHLUUSCBIH
Taba anmaca, 6atapes 3apsapl TayCbinybl MYMKIH.

3apsigray

- bBipiHwi peT 3apsigTaraHaa xaHe poboTThIH KaliTa 3apsaTanaTtbiH 6aTapesicbl TaycbinFaHaa, 3apsaray
yakbITbl 4 carat 6onagbl.

- Kanra 3apsigTanatblH 6aTapes TonbiFbiMeH 3apsaTanFaH 6onca, on wamameH 130 MUHYT icke Kocbinagbl.

- PoboTTbl TEK KOHABIPMA CTAHUMACHIHAA 3apsATanybl MyMKiH.
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KoHablpma cTaHumsiaa 3apsgray
1 Po6oTTbl po3eTkara KOCbINFaH KOHAbIPMa cTaHuusiFa (cypeT 14) KOMbIHbI3.

2 Po6oT aBTOMaTThl TYpAe 3apaaTayabl 6actanbl xaHe icke KOCy/ToKTaTy MHAMKATOPbI Xackln Tycte 6asy

XbInbinblKTarm (cypet 15) 6actangbi.

3 Kanra 3apsgranatelH 6aTapes TonbiFbIMEH 3apsaTanFaHaa icke Kocy/TokTaTy MHAMKATOPbI TypaKTbl
)Kacbln TycTe xaHagbl (cypeT 16).

ManpanaHy kesiHge aBToMaTThl Typae 3apsagray

1 Pobot Tasanayael askTaraHaa Hemece 6atapes KyaTbiHbIH Tek 15%-bl kanFaHaa, on 3apsaray YLiH
KOHAbIPMa CTaHUMSICbIH aBTOMaTThbl Typae i3gendi. Po6oT KoHAbIpMa CTaHUMSIChIH i34ey KesiHae icke
KOCY/TOKTaTy MHANKATOPbI Xacbin TycTe 6asy XbinbinbikTanasl (cypeT 17).

2 barapes kyaTbl a3alifaHa icke KOCy/TOKTaTy TYMMECi TypaKTbl KbI3bln TYCTE XaHafbl )xaHe poboT
KOHAbIPMA CTaHUMSAHbI i30enai.

3 Kavita sapsaTanatbiH 6aTapes TonbiFbIMEH 3apsiaTanFaHia icke Kocy/ToKTaTy MHAMKaTOPbl TyPaKThbl
Kacbln TYCTe aHafbl.

EckepTne: Po6oT KoHAbIpMa CTaHUMsACbIHA Ta3anayabl KoHAbIpMa CTaHumaaaH 6actaraHga FaHa isgenai.

Kon wananakrayfra >Kayar

PoboT keneci xargarinapaa yikbl pexvMiHe eTKeHe KON Lwananakrayfa xayan Kocblnaapl:
- katere GavnaHbICTbl TOKTaraH ke3ae

- KbiCka Ta3anay yakblTblH GaFrmapnamanaraH kesae

- KoHObIpMa CTaHumMsicbiH 20 MUHYT iWiHAe TannaraH Kkesge

Erep poboTTbl kKepMeceHi3, kongapbiHbI3ab! WananakrayMeH oHbl Tabyra 6onaapl. PO60T AbIObICTHIK
CUrHanveH xasHe gucnnerigeri 6apnbik 6enrienepai xxaHabIpyMeH xayan 6epeai.

PoboTTbl nanganaHy

benmeHi Tazanay 6argapnamacbliHa gavibiHaay

Po6oTTbIH Taszanay 6argapnamachbiH icke kocnav Typbin, eaeHHeH 6ykin 6oc (cypeT 18) xaHe CbiHFbIL
3aTTapAbl anbiHpbi3.

CoHbIMeH KaTap, egeHHeH Gaprblk kabenbaepai, ChiMaapabl XaHe WHypnapAbl anbiHbia.

Icke Kocy/ToKTaTy TyMMeci yHKumnanapsbl
Icke Kocy/ToKTaTy TYMMECIHIH keneci yHkuusinapbl 6ap:

Icke Kocy/ToKTaTy TyriMeciH 6acy Pob6oTThIH xayan 6epy >onbl

KOnbl

Icke Kocy/ToKTaTy TYWMECIH 1 CeKyHA Po6oT yiiKbl pexuMiHeH KyTy pexuMiHe aybicaabl
6acblHbI3

Icke Kocy/TOKTaTy TYMMECIH KbiCka yakbiTka Po6oTTbl Ta3anayabl 6acTangbl Hemece ToKTaTaabl
6acblHbI3

Icke Kocy/ToKTaTy TYMMeCiH 3 cekyHa Po6oTThl Kocaabl HeMece eLlipes,.
6acbIHbI3
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CmrHan,u,ap XoHe o1lapAblH MarblHanapbl

Po6oTTbIH aucnneniHvae eki nHankaTop 6ap: eckepTy MHAMKATOPbI, iCke KOCY/TOKTaTy MHANKATOPbI XoHe LuaH
KOHTEMHEPIHIH, TONbIK MHAMKATOPbLl. TeMeHAaeri kecteae curHanaapably MaFbiHanapbl TYCIHAIPINreH.

Benrinep

MaHi

Icke KOCY/TOKTaTy MHAMKATOPbI TYPaKTbl Kacbin TycTe
xaHagbl.

PoboT Tasanayra ganblH.

Icke KOCY/TOKTaTy UHAMKATOPbI Xackln TycTe 6asy
KbIMbIbIKTaRAbI.

Po6GoT 3apsiaTanyga.

Po6oT KoHAbIpMa cTaHuusIHbI i3gengi, ce6ebi
GaTtapes 3apsiabl TOMEH.

Icke KOCy/TOKTaTy UHAMKATOPbI TYPaKThl Kbi3bin TyCcTe
XaHagbl.

Pob6oTThIH KaiiTa 3apsaTanatbiH 6aTapescol
3apsibl TOMEH XaHe poboT KoHAbIPMA CTaHUMACHIH
isgpenai.

LLlaH KOHTeNHepiHiH Tonbl 60y MHANKaTOPBI TypaKTbl
KbI3bIN TYCTE XaHaabl.

LLlaH KoHTelHepi TonbIn KeTkeH 6onybl MYMKIH.

EckepTy MHAMKATOPbI TypaKTbl KbI3bl TYCTE KaHagbl,
Gipak icke KOCy/TOKTaTy MHAMKATOPbI Xackl TyCTe
XaHagbl.

PoboT Tasanay kesiHge keTepingi.

ECKepTy MHOWKATOPbI TYPaKTbl KbI3blS1 TYCTE XXaHabl.

Po6oTTbIH Oydepi Tonbin kanabl.

LLlaH KoHTeWHepi kepceTinvereH Hemece AypbIiC
KOMbIIMaraH.

EfeH TycCi TbIM KYHripT.

EckepTy MHAMKATOPbI Kbi3biN TYCTE XbINbiNbIKTakabI.

[eHrenek Hemece Oynipnik WeTKa TONbIN Kangbl.

3apsaray kaTeci Hemece baTapesi KepceTiniMereH.

Icke Kocy xaHe ToKkTaTy

1 Bbacrtay/ToKTaTy TyMMeciH 6acbiHbI3.

- PoboTTarbl icke Kocy/TokTaTy TyiiMeciH 6acyra 6onaabl (cypet 19).
- FC8715, FC8710, FC8705: CoHpain-ak, kalblkTaH 6ackapy KypanblHAarbl icke KOCy/ToKTaTy TyMMeciH

6acyra 6onagpl (cypeT 20).

2 Icke Kocy/TOKTaTy MHAMKATOPbI TYPaKThl Xacbl TYCTe XaHaAbl XeHe poboT Tasanayabl (cypeT 22)

BacTanapl.

3 barapes 3apsabl ToMeHAereHwe poboT aBTo Ta3anay pexuMmiHae Tasanangbl. ABTO Ta3anay pexumMiHae
on Z ynrici, apanac, kabblpFa 0oibIMeEH >aHe Aak Tasanay ynrinepiHii kantanaHaTbliH peTTinikTepiH

(cypeT 21) opblHaaWAabI.
FC8715, FC8710, FC8705:

EckepTy: XKeke pexvmai TaHaay YLUiH KalublkTaH 6ackapy KypanbiHAaFbl pexvm TyimenepiHib 6ipeyiH
6acbiHbI3. KocbiMlia ManimeTTep any ywiH «Tazanay pexumMiH TaHgay» 6eniMmiH KapaHbl3.

4 batapes KyaTbl a3altFaHAa icke KOCy/ToKTaTy MHAMKATOPbI TYPaKThl KbI3biN TYCTE XaHaabl XaHe poboT
3apsiaray (cypet 17) ywiH KoHAbIpMa CTaHUMSHbI i3aengi.
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5 CoHbIMeH kaTap, Taszanay CeaHCblH yakpITLLAa HeMeCe TOSbIK TOKTaTy YLUiH iCke KOCy/ToKTaTy TyMMecCiH
Hacyra 6onagpl. Erep icke Kocy/TokTaTy TyiMeciH KaiTagaH 6accaHbl3 xaHe kaiiTa 3apsiaTanaTbiH
baTapesiga ani xeTkinikTi KyaT 6ap 6onca, poboT Tazanayabl aBTO Tazanay pexumiHae >xanractbipagbl.

6 FC8715, FC8710, FC8705: Po6oTTbl KOHAbIPMA CTaHUMsFa kaliTa 3apsigTanaTbiH 6aTapes 3apsgbl
asalimai TypbIn KaTapy YLUiH KalbikTaH 6ackapy KypanbiHaaFbl KOHAbIPMa cTaHuusiFa (cypeT 23) opHaty
TYNMeCiH 6acbiHpI3.

Icke Kocy/TOKTaTy MHAMKaTOPbI Xackin TycTe 6asly XbinbinblKTan 6acTtaiapl xaHe poboT 3apsaray (cypet
24) yWiH KoHABIPMA CTaHUMSHbBI i3aelai.

FC8715, FC8710, FC8705: Erep kavita 3apsigTanaTbiH 6aTapesa ani XeTkinikTi kyat 6ap 6onca,
po6OTThI KOHABIPMA CTaHLMSFa KaruTapy YLiH KalbikTaH 6ackapy KypanbiHAa KoHObIpMa CTaHUMsiFa Koo
TyimeciH 6acyra 6onaabl. Erep kaiiTa 3apsigTanatbiH 6atapesiHbiH, KyaTbl TONbIFbIMEH Taychlfca,
po6OTThI KOHABIPMA CTaHLMsFa KONIMEH KOO KEPEK.

KoHablpMa cTaHUMACLIH 6ackapy

KoHablpma ctaHumsceiHaa poboTThl 6ackapyFa nanganaHbinaTblH eki 6ackapy kypansl 6ap.

«baTapes TonfaHga 6acray» Tynmeci

PoGoT 3apsaTanbin xaTkaHaa, KoHAbIpMa CTaHuMsaarsl «6aTapes TonFaHaa 6actay» TyiMmeciH 6accaHbis,
po6oT KaWTa 3apsiaTanatbiH 6aTapes TonblK (cypeT 25) 6onFaHaa Tazanayapl 6actangpl.

24 caF TyMeci

KoHablpma cTaHumsinarbl 24 caf TyriMeciH 6accaHbl3, KoHObIpMa CTaHUmMA keneci Ta3anay 6argapnaMacsiHa
OeniH 24 caraTTbl Kepi caHayabl 6acTanapl. Kepi caHak askranFaHga, poboT 6aTapesicbiHbIH 3apsabl
asaiffaHwa Tasanayabl 6actavigbl, cogaH KeliH 3apsigTay YLiH (cypeT 26) koHAblpMa CTaHUWsiFa aBToMaTTbl
TYpAe opanagsl.

Tasanay pexumiH TaHgay

Tasanay pexuMmiH Tek KalbikTaH 6ackapy KypaneiMeH TaHaayra 6onagbl (FC8715, FC8710, FC8705). AsTo
Tasanay pexumiHe koca 6yn poboTTa apKalicCbICbIH KallblkTaH b6ackapy KypanbiHaa TUiCTi TyiMeHi 6acy
apkbinbl 6encengipyre 6onatbliH TEPT XXeke Taszanay pexumi bap.

Z yrrici pexxumi

Z ynrici pexumiHae poboT ynkeH aymaktapgbl (CypeT 27) Z niwiHai TyWbIKTapAbl XKacay apKbinbl Tasananpl.

Apanac pexum
Byn pexumae poboT GenmeHi Ty3y xaHe alikac KosranbicTapablH (cypeT 28) apanac ynriciMeH Tasananapi.

Kabbipra GoMbIMEH XYpY peXumi

Byn pexvmae poboT Kabbipra bolbiHAaFb aymakTbl epekLue Tazanay (cypeT 29) yiwiH 6enveHiH
KabblpFanapblHbIH GoMbIMEH Xypeai.

[ak Tazanay pexumi
Ocbl pexxumae po6oT ockl ariMakTbl TonblFbiMeH (cypeT 30) Taszanay YLUiH KillkeHTal alimakka ke3gemncok
eTeni.

Eckepty: KonmeH TaHganatbiH pexumaep bipHelue MyuHyT kaHa 6enceHngi 6onaapl. OgaH keniH poboT aBTo
Tasanay pexvmiHe aybicagbl.
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KonmeH xypriay

PoboTThI KalubikTaH 6ackapy KypanbiHAaFbl TyMMenepMeH KonMeH xypridyre 6onagbl (FC8715, FC8710,

FC8705).

1 Pob6otTbl 6enmene (cypeT 31) xypri3y yLiH kawwbikTaH 6ackapy KypanbiHOaFbl iCke KOCy/TOKTaTy
TYWMECIHIH YCTiHOET )X8He acTblHAaFbl, 8pi COM-OH XaKTapblHAAFbl KEPCETKI TyrMenepai nanganaHblHbl3.
EckepTne: Po6oTThl BuikTik aiblpmalubinblKTapbl MEH 6acnangakrapFra >xakblH XXyprisy kesiHae aban
BOnbIHbI3.

EckepTne: Bakyymaay yHKUMACHI xaHe Oynipnik weTkanap Tek poboT anfa >KypreH Kesae XyMbiC
ictengi. Con xak, OH XaK Hemece apTKkbl Tyimenep Tek poboTTbl 6ackapyra apHarsFaH.

KawbiktaH 6ackapy KypanbiHAafbl Tadanay yakbiTbl TYMMECIH
nanganaHy

FC8715, FC8710, FC8700: Po6oT 35 muHyT Golibl Tasanaybl yLiH KallbikTaH 6ackapy kypanbsiHaa Tasanay
yakbITbl TyViMECiH 6acbiHbI3. Tasanay yakbiTel asKranca, poboT TokTanasl (cypeT 32).

Tasanay »XaHe KyTy

LLlaH koHTeHepiH 6ocaTy xoHe Tasanay

LLlaH koHTeliHepiHiH Tonbl oMy MHANKATOPbI TYPaKThl Kbi3biN TYCTE XaHca, WaH KOHTenHepiH 6ocaTbiHbI3

XaHe TasanaHbl3.

1 Kaknaktbl (cypeT 33) anbiHbI3.

2 LUaH KOHTenHepi KaknaFbliHbIH, TYTKAChIH XOFapbl TapThiM, LaH KOHTENHEPIH LWaH KOHTelHepi 6enimiHeH
(cypeT 34) keTepin anbiHbI3.

Eckeptne: LLaH koHTeViHEpiH anFaHga HemMece KarTa canFaHaa, KO3FanTKbIL XenaeTKiliHiH kanakTapbiH
3aKbiMaan anmatpi3.

3 LLaH koHTelHepiHiH (1) KaknarbiH akbIpbIH KBTEPIHi3 XaHe Cy3riHi (2) WwhiFapbiHpi3 (cypeT 35).

4 UlaH KoHTeliHepiH 6ocaTy YLUiH OHbl KOKbIC LUeneri YCTiIHeH CinkiHi3. LLlaH KOHTeMHEePIHiH, iLiH )XaHe Cy3riHi
wybepekneH HeMece Kbiaapbl XXymcak Tic LeTkacbiMeH TasdanaHpl3. CoHbIMeH KaTtap, LaH,
KOHTEeWHepiHiH, (cypeT 36) TyGiHaeri copy caHpinayblH Ta3anaHpi3.

A63I7IJ13H,bI3: LLlaH KOHTENHEPIH XoaHe CyAbl CyMeH HemMece blabIC XYY MallMHacbiHAA Ta3anamMmaHbl3.

5 Cyarini kaiTagaH LaH KoHTeriHepiHe (1) canbiHpI3. CopaH KeWiH WwaH KoHTelHepiH (2) (cypeT 37)
KaKnakneH >xabblHbI3.

6 LllaH KOHTelHepiH LwaH KoHTelHepi 6eniMiHe KOMbIHbI3 aHe pobOoTThIH (CypeT 38) YCTiHri KaknarbiH kanTa
abblHbI3.

AbaiinaHbl3: OpKallaH LuaH KOHTEMHEPIHIH, ilWiHAe cy3ri 6ap ekeHiH TekcepiHi3. Erep poboTThl waH
KOHTEMHEPIHIH ilWiHAe cy3ri 6onvai naiganaHcaHbl3, KO3FanTKplL 3aKbIMAanybl MyMKiH.

Pobort Tazanay

>Kakcbl Tazanay eHiMAiniriH caktay yLiH keiiae Kynay AaT4yuKTepiH, AeHrenekTepai xaHe oywipnik

LeTKanapAbl >XoHe COopy CaHbInayblH Tasanan Typy Kepex.

1 Po6oTTbl egeH 6eTiHe ayaapblHpI3.

2 Kynay gatunkrepiHeH (cypeT 39) Kipai Hemece MaMbIKTbl KETipY YLUIH KblnAapbl XYMCaK LeTKaHbl
(MbIcansl, Tic WeTKacbiH) NanganaHbiHbI3.
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EckepTty: Kynay gatuvkTepiH xyineni Typae Tasanay kepek. Kynay gatunkrepi nac 6onca, poboT 6mikTik
alibipMallbINbIKTapbliH HemMece bacnangakTapabl aHblKkTamaybl MyMKiH.

3 AngblHFbl AeHrenekTeH xaHe byiipnik geHrenektepaeH (cypet 40) kipai Hemece MaMbIKTbl KETipY YLUiH
Kblngapbl XyMcak LWeTkaHbl (Mbicansbl, TiC WeTKacbiH) nakganaHbiHbI3.

4 Byiipnik WweTkanapapl Ta3anay YLiH WweTkanapaaH ycTaHbI3 xaHe binikrepaeH (cypet 41) TapTbin
anbiHpI3.

5 MambIKTbl, LWALWTHI XaHe XinTepAi GinikTeH xaHe byripnik WeTkagaH Xymcak LeTkameH (Mbicansl, Tic
LeTKacbiMeH) Hemece LwybepekneH KeTipiHi3 (cypeT 42).

6 Copy caHblnayblH XyMcak LeTkaMeH Ta3anaHpl3 (Mbicanbl, TiC LweTkachl) (cypeT 43).

7 Bywipnik weTkanapaa *aHe poboTTbIH TY6iHAE eAeHai 3akbiMaaybl MyMKiH YLLUKIp 3aTTapAblH 6ap-KoFbiH
TEeKcepiHi3.

Kepek-xapakTapra Tancblpbic bepy

Kepek-xapakrapabl Hemece Kocankel 6enwekrepai catbin any ywiH, www.philips.com/parts-and-accessories
canTbIHa KipiHi3 Hemece Philips aunepiHe xabapnacbiHpl3. CoHbIMEH KaTap, eniHisgeri Philips TyTbiHyLWbIFa
Kongay kepceTy opTanbifbiHa xabapnaca anachbi3 (barinaHbic ManiMETTEpIH XanblKaparnblk Keningik
napakwacbiHaH KapaHbl3).

AybICTbIpY

CyariHi aybICTbIpy

Erep eTe nactaHca Hemece 3akpiMaarnca, Cy3riHi aybICTbIpbIHbI3. XKaHa cy3arire FC8065 Tancbipbic HOMIpI
BoiibiHIWa Tanckipbic 6epyre 6onaapl. Cy3riHi LWaH KOHTEWHEPIHEH any XaHe LaH KOHTelHepiHe cany
Typanbl Hyckaynapapl « Tasanay xaHe kyTy» TapayblHaarbl «LLlaH koHTelHepiH 6ocaTy xoaHe Tasanay»
BeniviHeH Kkapayra 6onagpbl.

Bynipnik weTkanapabl aybIiCTbIpy
TwicTi Tasanay HaTUXenepiH kKamTamachbI3 eTy yLiH GyRipnik WweTkanapabl 6ipa3 yakbITTaH KeriH
aybICTbIPbIHbI3.

Eckeprty: To3y Hemece 3akbim benrinepiH 6arikaraHaa, Oymipnik weTkanapael MiHAETTI TYpAe aybICTbIPbIHbI3.
CoHpaii-ak, 6ynipnik WweTkanapablH ekeyiH ae 6ip yakbiTTa aybIcTbIpy ycbiHbiNnagbl. FC8067 Typ HemipimeH
eki Oynipmik LWeTKa XaHe eki Cy3ri XWblHbIH peTTeyre 6onagpl.

1 By#mipnik weTtkanapabl aybICTbIpy YLUiH ecki Oyiipnik WweTkanapApl KbinaapbiHaH ycran, binikrepiHeH
TapThbin anbliHbI3.
2 KaHa bynipnik weTtkanapabl biniktepre UTepiHia.

Karita 3apagranatblH 6aTtapesHbl aybICTbIpy

Po6oTThIH KaliTa 3apsaTanaTbliH 6aTapesicbiH Tek BinikTi KbI3MeT MHXeHepnepi aybICTbIpybl MyMKiH. EHAI
KarTa 3apsigTay MyMkiH 6onmaraHaa Hemece KyaTbl Xbingam Taycbina 6actaraHga 6aTapesicbiH aybICTbIpyY
YLWiH po6oTTbl ekineTTi Philips KbiaMeT opTanbiFbiHa anapbiHbl3. bainaHbic ManiMeTTepiH xanbikapanbik
Keninaik napakwaceiHaH enidisgeri Philips TyTbIHyLbINapFa KbI3MET kepceTy opTanblfbiHaH Taba anacbi3
Hemece www.philips.com/support Be6-caiiTbiHa OTiHi3.
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KawbikTaH backapy KypanbiHblH 6aTapesicbiH aybiCTbipy (FC8715,
FC8710, FC8705)

KawbiktaH 6ackapy kypansl CR2025 tublH niwiHai 6aTapesicbiMeH xyMbic icTelai. Po6oT KawwbikTaH 6ackapy

KypanblHAafFbl TyriMenepai 6acyra xayan 6epmece, 6atapesiHbl ayblCTbIPbIHbI3.

1 Kawblktan 6ackapy KypanblH ayaapbin yctaHpl3. batapes ycTafbiwbiHAaFbl 6ocaTty TyrMeciH 6acbiHbI3
XoHe con yakblTTa 6aTapes ycTarbilWbIH KallbikTaH 6ackapy KypanbiHaH (CypeT 44) CbipfFbIThbIn
LUbIFapbIHbI3.

2 TaycbinFaH 6aTapesiHbl 6aTapes ycTarbilWbIHAH anbin, 6atapes ycTarbllblHa XaHa 6aTapesiHbl canblHbI3.
CopaH keliiH 6aTapes ycTarbIlWbIH KallbIKTaH 6ackapy KypanbiHa (CypeT 45) CbIpFbIThbIHbI3.

Cakray

Pobot 6ip angaH aca yakbIT navganaHbinManTbliH 6onca, poboTTbiH KanTa 3apsiaTanartbiH 6atapescbiH
KOpFay MakcaTblHAa TepeH YMKbl PEXMMIHE ©TKi3y YLUiH iCke KOCy/ToKTaTy TYMMeCiH 3 cekyHA 6acbiHbI3.
KyaTTbl yHeMAgy YLiH KOHAbIPMA CTaHLUMSAHbI aXblpaTblHbI3.

KanTta 3apsaranatbliH 6aTapesnapabl any

AGaiinaHbl3: KypbinfbiHbl TacTay KesiHae kanTa sapsaTanatbiH GatapesiHbl FaHa anbin
TacTaHpl3. BaTtapesHbl anbin TacTtay angbliHAa OHbIH TOMbIFbIMEH 60C ekeHAiriH TeKcepiHi3.

Kavita 3apsigTanaTbiH 6aTapesiHbl WbIFapy YLWiH TeMeHaeri kagamaapabl opbiHAaHbI3. CoHbIMEH KaTap,

KanTa 3apsiaTanaTbliH 6aTapesHbl WbiFapy YLiH poboTThl ekineTTi Philips KbiameT opTanbifbiHa anapbiHpI3.

EniHisgeri xakblH KbI3MeT opTanblfbl MekeHXanbl yLiH Philips TyTbiHywWbINapFa Kpl3MeT KkepceTy opTanblfbiHa

xabapnacbIHbI3.

1 Po6oTTbl KOHABIPMA CTaHUMSACLIHAH eMec 6enveaeri OpblHHaH iCke KOCbIHbI3.

2 Any xeHe KOKbICKa NakTblpy angbiHaa 3apsifblHbIH TOMbIFbIMEH TayCbinybl YLWiH po6oTThl 6aTapes
TaycblJiFaHLIa XYMbIC iCTETIHi3.

3 Bbarapes 6enimiHiH 6ypaHaanapbiH 6ocaTbin, KaknarbiH (CypeT 46) LelLliHi3.

4 KanTta 3apsaranatbiH 6aTapesiHbl KeTepin, OHbl aXblpaTbiHbI3 (CypeT 47).

5 Po6oT neH kaiiTa 3apsigTanatbliH 6aTapesiHbl 3NEKTPIiK XoHe 3NEKTPOHABIK KanablK X1UHay OpHbIHA
anapbiHbI3.

AkaynblkTapbl KO

Byn Tapayaa KypbinFbiaa xui kesgeceTiH macenenep atanbsin etedi. TemeHaeri aknapartTbiH, kKeMerimeH
MacCeSeHi Wellle anMacaHbl3, Xui KorblnaTblH cypakTap TisiMiH kepy yLwiH www.philips.com/support
TopabblHa KipiHi3 HeMece eniHiageri TyTbIHyLWbINapAbl konaay opTanbifbiHa XxabapnachiHbI3.

Macene blktnman ceben Wewwim

Icke Kocy/TokTaTy TyriMmeciH Kaiita 3apsigTanateliH 6aTapes Kavita 3apsigTanatblH 6aTapesitbl
6ackaHaa, poboT TaycblIFaH. 3apsiaTaHbi3 («MNariganaHyra gabiHoay»
Tasanayapl 6actamangbl. TapayblH KapaHpi3).
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Po6GoT TepeH, yiikbl pexumiHae.

PoboTThl KOCy YLUiH icke KOCYy/TOKTaTy
TyMeciH 1 cekyHa 6acbiHbI3. Icke
KOCY/TOKTaTy TYMMECI KbiCKa yakbITka kanta
6acebinca, poboT Tazanayael 6actangbl.
BaTtapes 3apabl TonbIFbIMEH Taycbinca,
pOBOTThI ThIFbIFAH KOHALIPMA CTaHUUsFa
casnblHpI3.

TymenepaiH GipiH 6ackaH
ke3ae poboT xayan
Gepmeiiai.

KaliTa 3apsigTanatblH 6aTapesi
TaycblnFaH.

PoboTTbl po3eTkara KOCbINFaH KOHAbIPMA
CTaHuusFa KovbliHbI3. bipHelle cekyHaTaH
KeWiH ablIObIC ecTinefi xeHe gucnnen
XaHagbl.

EckepTy nHgukatopsbl
TYPaKTbl Kbl3bln TycTe
XaHagbl.

HeHrenekTtepaiH Gipeyi Hemece
ekeyi Ae TypbIn KanfaH.

[eHrenek acnacblHbIH ainHanacbiHAa
ycTarnbIn KanfaH MambIKTbl, LALWTbI,
XinTepdi Hemece cbiMaapAbl KeTIpiHi3.

Bywipnik weTtkanapapl 6ipeyi
Hemece ekeyi ie TypbIn KarnfaH.

Bynipnik weTkanapabl TasanaHbli3
(«Tazanay xaHe KyTy» TapayblH kapaHpl3).

LLlaH kOHTEHepI KepceTinmereH
Hemece OypbIC KOMblNIMaraH.

LLlaH koHTelHepi KepceTinvece Hemece
OypbIC KoMbINIMaca, eckepTy MHAMKaTOPbI
TYPaKTbl KbI3blf TYCTE XaHaAbl xaHe poboT
KYMbICbI TOKTanadbl. Po6oTTarbl LiaH
KOHTeWHepiH poboTka AypbicTan casnbiHbI3.

Bydep Typbin kangbi.

BydepiH 6ocaTy yLiH po6oTThl KETEPIHI3.
Po6oT1Tbl kegeprigeH 6ipas KalbIKTbIKTa
KOVbIMN, TasanayApl XanfacTbipy YLUiH icke
KOCy/TOKTaTy TyWMeCiH 6acbiHbI3.

Po6oT Tasanay kesiHage
KeTepinai.

Po6oTTbl efeHre KolblHbI3. OaaH KeriH
po6oT Tasanaybl XanfFacTbipybl YLUIH icke
KOCy/TOKTaTy TyWMeECiH 6acbiHbI3.

Pob6oTt aypeictan
Tasanamangbl.

Bip Hemece eki Bywipnik
LieTkanapAblH, KbinlwbliKTapb
ManbICKaH.

LLleTkaHbl Hemece WeTkanapabl 6ipas
yakbITKa CyFa canbin KobiHpl3. Erep byn
TanwblKTapAblH, AyPbIC NiLUiHIH KannbiHa
KenTipmece, Gynipnik WweTkanapabl
aybICTbIPbIHbI3 («AYbICTLIPY» TapayblH
KapaHpi3).

LLlaH koHTerHepiHgeri cy3ri nac.

LLlaH koHTeHepiHaeri cy3riHi wybepekneH
HeMece Kbinaapbl )Kymcak Tic LeTKacbIMeH
TasanaHbl3. CoOHbIMEH KaTap, TeMeH copy
KyaTbl napameTpiHae xyueni
LIAHCOPFLILLMNEH LUaH KOHTENHEPIH XaHe
cya3riHi Tazanayra 6onagbl.

Erep weTkameH Taszanay Hemece
BaKyymMAay cy3riHi Tazanayra
KemekTecrnece, Cy3riHi xxaHacblHa
aybICTbIPbIHbI3. Cy3riHi XbibIHa KeMiHAe
Oip peT aybICTbIpyFa keHec 6epemis.
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LLlaH KOHTeHepiHiH TyGiHAeri
copy caHblnaybl 6iTenreH.

Copy caHbinayblH Ta3anaHbl3 («Tazanay
XaHe KyTy» TapayblH KapaHbl3).

AnQbIHFbl AeHrenekTe watl
Hemece Hacka Kip kenTenreH.

AnablHFbl AeHrenekTi TazanaHpl3
(«Tasanay xaHe KyTy» TapayblH KapaHpbl3).

Po6oT eTe KyHripT Hemece
XbInTblpaFaH 6eTTi Tazanayaa,
6yn Kynay gaT4mKTepiH icke
Kocaabl. PoGoT afgeTTeH Tbic
ynrimeH Kosranagpl.

Icke Kocy/ToKTaTy TyiMeciH 6ackin, ogaH
KeliH poBGOTTbl €AEHHIH albIK TYCTi
GeniriHe XbImKbITbIHbI3. Erep albIk TycTi
efeHaepae Macerne KanTanaHca,
www.philips.com/support carTbiHa eTiHi3
Hemece eniHisgeri

TYTbIHYLUbIFA KYTiM KOPCETY OopTanblifbiHa
xabapnacblHpI3.

Po6oT kyH coyneci wamarnbl
KenTey TyceTiH eqeHai
Tasanaypa. byn kynayaaH
KOpFay AaT4MKTEpiH icke KOocbir,
po6oT 8AeTTeH ThIC YNriMeH
Ko3Fanagpil.

KyH xapbifbl 6enmere Tycneyi yLliH
nepaenepai xabbiHbi3. CoHbIMEH KaTap,
KYH Coyrneci wamarbl alblk kesae
Tasanayabl 6actayra 6onagpl.

Kavita 3apsaTanatbiH
6aTtapesiHbl 3apsaTay
MYMKiH eMec Hemece
KyaTbl 6Te Te3 Taycbinagpl.

Kawvita 3apsaranarbiH
6artapesiHblH narganaHdy mepsimi
asiKkTanabl.

Kanta 3apsgranateiH 6atapes Philips
KbI3MeT opTasbiFbIMEH aybICTbIPbIYbI
Kepek («AybICTbIpy» TapayblH kapaHpi3).

FC8715, FC8710, FC8705:
KawsbikraH 6ackapy
Kypanbl 6aTapesiCbiHbIH
3apsigbl TbiM Te3
Taycbinaapl.

Oypbic 6aTapes TypiH canmaraH
LLbIFapChbI3.

KawwbiktaH 6ackapy Kypanbl YLUiH ci3re
CR2025 TubIH niwiHai 6aTtapescsl kaxeT.
Erep macene xanfacca,
www.philips.com/support Be6-cariTbiHa
OTiHi3 HeMece ci3aiH engeri
TYTbIHYLWbINApAbl Konaay opTanbiFbiHa
xabapnacbIHbI3.

Po6ot weHbepnepaeH
eTeni.

Pob6oT aak Tasanay pexvmiHge.

Byn — kaneinTbl apekeT. EgeHai
TONbIFbIMEH Ta3anaFaHHaH KeniH ken Kip
aHbIKTanca, AakK Tasanay pexuwmii
6enceHgipyre 6onagbl. CoHbIMeEH KaTap,
Oyn - aBTO Tasanay pexuMiHiH, 6eniri.
LLlamameH 6ip MUHYTTaH keniH poboT
KanbINTbl Ta3anay YriciH xanfactbipagpl.
CoHbIMeH KaTap, KalbiKTaH 6ackapy
KypanbiHaa 6acka Taszanay pexuMmiH
TaHdayMeH Aak Tasanay pexuMic
TOKTaTybl MYMKiH.

FC8715, FC8710, FC8705: CoHbimeH
KaTap, kalblkTaH 6ackapy KypanbiHaa
6acka Tasanay pexvmiH TaHaayMeH fak
Tasanay peXumiH TOKTaTybl MyMKIH.
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Po6oT KoHabIpma
CcTaHuusHbI Taba
anvaniabl.

Po6oTTbIH KOHABIPMa
CTaHUMSACbIHA OTYiHe XeTKiMiKTi
Gernme oK.

KoHabipMa CTaHUMACkIHBIH 6acka OpHbIH
Tabyra apekeT xacaHpl3. «[laiganaHyra
JavibiHgay» TapayblHaH «KoHablpma
CTaHUMACLIH opHaTy» GeniMiH kepiHi3.

Po6oT ani ge 6enceHai isgeyae.

Po6oTTbIH KOHABIPMA CTaHLUMSACHIHA
opanyblHa wamameH 20 MUHYT BepiHi3.
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