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Introduction

Congratulations on your purchase and welcome to Philips! To fully benefit from the support that
Philips offers, register your product at www.philips.com/welcome.

General description

Handle of dust container lid

Dust container lid

Filter unit

Extra filter unit (FC8796, FC8795, FC8794)
Dust container

Edge of top cover

Docking station sensor

Suction opening

Start/stop button

10 Side brushes

1 Extra set side brushes (FC8796 only)

12 Shafts for mounting the side brushes

13 Front wheel

14 Suction opening

15 Side wheels

16 Drop-off sensors

17 Cover of the battery compartment

18 Mopping attachment (FC8796, FC8795, FC8794)
19 Mopping pad (FC8796, FC8795, FC8794)
20 Small plug

21 Adapter

22 Cleaning brush

23 Remote control

24 AAA batteries for remote control

25 Docking station
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Remote control

You can operate the robot with the remote control (Fig. 2). It has the following buttons:
Start/stop button

Navigation buttons

Cleaning mode buttons

Docking button

24-hour scheduler

g~ wN =

How your robot works

What your robot cleans

This robot is equipped with features that make it a suitable cleaner to help you clean the floors in your
home.

The robot is especially suitable for cleaning hard floors, such as wooden, tiled or linoleum floors. It
may experience problems cleaning soft floors, such as carpet or rugs. If you use the robot on a carpet
or rug, please stay close by the first time to see if the robot can deal with this type of floor.
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Because the robot uses infrared sensors to navigate, it may run into difficulties on very dark and shiny
floors. If you use the robot on such surfaces, please stay close by the first time to see if the robot can
deal with such a dark and shiny floor.

How your robot cleans

Cleaning system

The robot has a 3-stage cleaning system to clean your floors efficiently.

- The two side brushes help the robot clean in corners and along walls. They also help to remove dirt
from the floor and move it towards the suction opening (Fig. 3).

- The suction power of the robot picks up loose dirt and transports it through the suction opening
into the dust container (Fig. 4).

- Models FC8796, FC8795 and FC8794 come with a mopping attachment that can be attached to the
robot to mop your hard floor.

Cleaning patterns

In its auto cleaning mode, the robot uses an automatic sequence of bounce and wall-following
patterns to clean each area of the room optimally. It continues to clean until its battery runs low or
until it is switched off.

You can also select one of the three individual cleaning modes by pressing the appropriate button on
the remote control (see 'Cleaning mode selection’). The robot continues cleaning in the selected
cleaning mode for a few minutes and then returns to auto cleaning mode.

1 Bounce mode (Fig. 5)

2 Wall-following mode (Fig. 6)

3 Spiral mode (Fig. 7)

How your robot avoids height differences

The robot has five drop-off sensors in its bottom. It uses these drop-off sensors to detect and avoid
height differences such as staircases.

Note: It is normal for the robot to move slightly over the edge of a height difference, as its front drop-
off sensor is located behind the bumper.

Caution: In some cases, the drop-off sensors may not detect a staircase or other height difference
in time. Therefore monitor the robot carefully the first few times you use it, and when you operate it
near a staircase or another height difference. It is important that you clean the drop-off sensors
regularly to ensure the robot continues to detect height differences properly.

Before first use

Mounting the side brushes
1 Unpack the side brushes and place the robot upside down on a table or on the floor.
2 Push the side brushes onto the shafts on the bottom of the robot (Fig. 8).

Note: Make sure you attach the side brushes properly. Press them onto the shaft until you hear
them lock into position with a click.

Placing the batteries in the remote control
The remote control works on two AAA batteries.
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1 Push the tab (1) to unlock the battery compartment lid (2) and remove the battery compartment lid
(Fig. 9).
2 Insert two AAA batteries (Fig. 10).

Note: Make sure the + and - poles point in the right direction.

3 Toreattach the battery compartment lid, first insert the lug into the opening in the rim of the
compartment (1) and then push down the lid (2) until it locks with a click (Fig. 17). Now the remote
control is ready for use.

Preparing for use

Installing the docking station

1 Insert the small plug of the adapter into the socket on the docking station (1) and insert the adapter
into the wall socket (2) (Fig. 12).
2 Place the docking station on a horizontal, level floor against a wall.

Note: Make sure that there are no obstacles or height differences 150 cm in front, 30 cm to the right
and 100 cm to the left of the docking station (Fig. 13).

Charging
1 Place the robot on the plugged-in docking station (Fig. 14).
2 The start/stop button starts flashing (Fig. 15).

3 When the rechargeable battery is fully charged, the start/stop button lights up continuously (Fig.
16).

Note: After charging, model FC8796 has a run time of around 115 minutes. After charging, models
FC8794 and FC8795 have a run time of around 105 minutes.

Prepanng the room for a cleaning run
Before you start the robot on its cleaning run, make sure that you remove all loose and fragile
objects from the floor (Fig. 17).

- Remove all cables, wires and cords from the floor to prevent the robot from getting entangled in
them.

- If thereis a rug with tassels in the room you want the robot to clean, fold the tassels under the rug
to prevent the robot from getting stuck on the tassels and to prevent the rug from getting damaged
(Fig.18).

Using your robot

Using the remote control

1 Place the robot on the docking station or press the start/stop button on the robot (Fig. 19) to
activate the robot.

- Now you can use the remote control to operate the robot.

Starting and stopping

1 Press the start/stop button on the remote control (Fig. 20).
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2 The start/stop button on the robot lights up continuously and the robot starts cleaning (Fig. 21).

3 The robot cleans in auto-cleaning mode until its battery runs low. In auto cleaning mode, it follows
repeated sequences of random, wall-following and spiral movements.

4 When the battery runs low, the start/stop button starts flashing quickly and the robot starts
searching for the docking station to charge (Fig. 22).

5 You can also press the start/stop button to interrupt or stop the cleaning run. If you press the
start/stop button again and there is still enough energy in the rechargeable battery, the robot
continues cleaning in the auto cleaning mode.

6 To make the robot return to the docking station before the rechargeable battery runs low, press
the docking button on the remote control (Fig. 23).

7 The start/stop button starts flashing and the robot returns to the docking station.

Cleaning mode selection

This robot has four cleaning modes. Its standard cleaning mode is the auto cleaning mode, which is an
automatic sequence of bounce and wall-following patterns (Fig. 24). Next to this auto cleaning mode,

the robot has three individual cleaning modes that can each be activated by pressing the appropriate
button on the remote control.

Bounce mode

In this mode, the robot cleans the room in a mixed pattern of straight and crisscross movements (Fig.
25).

Wall-following mode

In this mode, the robot follows the walls of the room to give the area alongside the walls an extra
clean (Fig. 26).

Spiral mode

In this mode, the robot moves in an expanding spiral from a central point to clean the area thoroughly
(Fig. 27).

Note: The manually selected modes are only active for a couple of minutes. After that, the robot
switches to auto-cleaning mode.

Manual driving

You can drive the robot manually with buttons on the remote control.
1 Use the arrow buttons above and below and to the left and right of the start/stop button on the
remote control to navigate the robot through the room (Fig. 28).

Note: Be careful when you drive the robot manually close to height differences and staircases.

Using the 24-hour scheduler
The 24-hour scheduler can be activated with the remote control. Make sure the robot is in standby
mode and is placed on the docking station.
1 Press the 24-hour scheduler button (Fig. 29) on the remote control to activate the 24-hour
scheduler.
- When you activate the 24-hour scheduler, you hear a sound and the display starts to flash
briefly every few seconds.
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- The robot will start a cleaning run 24 hours after you activated the 24-hour scheduler. It will
continue to start a cleaning run at the same time every 24 hours until you deactivate the
24-hour scheduler.

2 To deactivate the 24-hour scheduler, press the 24-hour scheduler button. You will hear a sound
and the display will light up continuously to show the robot is in standby mode and the 24-hour
scheduler is no longer active.

Mopping with the robot

Models FC8796,FC8795 and FC8794 come with a mopping attachment and a mopping pad for wet
cleaning of hard floors.

Attaching the mopping pad

1 Soak the mopping pad in water or wet the mopping pad under the tap. You can add a few drops of
a readily available floor cleaner that is suitable for your floor.

2 Squeeze the mopping pad thoroughly to ensure it is only damp instead of wet.

3 Attach the damp mopping pad to the mopping attachment by pushing the Velcro fasteners of the
mopping pad onto Velcro fasteners of the mopping attachment (Fig. 30).

4 Insert the attachment lugs of the mopping attachment into the two attachment holes located just
behind the wheels. Then press down until you hear a click (Fig. 37).

Cleaning floors with the mopping attachment

Note: To clean hard floors with the mopping attachment, you have to start the robot from a point in
the room you wish to clean. You cannot start the robot from its docking station with the mopping pad
attached.

1 Just press the start/stop button on the remote control to start the robot.
- The robot continues mopping until its battery runs low and the robot stops.

Note: Detach the mopping pad and the mopping attachment before you send the robot to the
docking station with the docking button on the remote control or before you place the robot on the
docking station manually.

Detaching the mopping attachment

1 To detach the mopping attachment, press the tab (1) and pull up the mopping attachment to
remove it (2) (Fig. 32).

2 Pull the mopping pad off the mopping attachment.

3 To clean the mopping pad, wash it in the washing machine on a gentle cycle at a temperature of
60°C max.

Alarm signal

If the robot gets into trouble while cleaning (e.g., because a wheel jams or is no longer in contact with
the floor, or because a sensor can no longer detect the floor), you will hear a sound and the robot
stops. Press the start/stop button to switch the robot to standby mode and solve the problem that
causes the alarm signal, for instance by removing the obstacle that blocks the wheel, cleaning the
sensors, or picking up the robot and putting it down in a different place.
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Cleaning and maintenance

Emptying and cleaning the dust container

Empty and clean the dust container when the dust container is full.

1

ua b wWwN

Pull up the handle of the dust container lid and lift the dust container out of the dust container
compartment (Fig. 33).

Pull the tab on the side of the dust container to open the lid (Fig. 34).

Remove the filter unit from the dust container (Fig. 35).

Shake the dust container over a dustbin to empty it (Fig. 36).

You can clean the dust container under a lukewarm tap.

Caution: Do not clean the dust container in the dishwasher.

To clean the filters thoroughly, take the filter unit apart by pressing the tabs located on both sides
of the filter unit and taking the dust filter off the EPA filter. Then clean the EPA filter with the
cleaning brush supplied (Fig. 37).

Reassemble the filter unit, snap the EPA filter into the dust filter. Then place the filter unit back into
the dust container (Fig. 38).

Note: If you cleaned the dust container under the tap, please make sure it is dry before you reinsert
the filter unit.

Put the lid on the dust container and make sure it locks into place with a click (Fig. 39).
Put the dust container back into the dust container compartment and fold down the dust
container handle (Fig. 40).

Caution: Always make sure the filter unit is present inside the dust container. If you use the robot
without the filter unit inside the dust container, the motor will be damaged.

Cleaning the robot

To maintain good cleaning performance, you have to clean the drop-off sensors, the wheels, the side
brushes, the suction opening and the contact points of the robot and docking station from time to

time.

1 Place the robot upside down on a flat surface.

2 To clean the side brushes, grab them by the bristles and pull them off their shafts (Fig. 41).

3 Clean the side brushes and the shafts of the side brushes with the cleaning brush supplied (Fig. 42).

4 Remove dust or fluff from the front wheel and side wheels with the cleaning brush supplied (Fig.
43).

5 If hair or fluff has become entangled around the front wheel, remove the front wheel with a
screwdriver (Fig. 44).

6 After cleaning the front wheel with the cleaning brush (Fig. 45), push the front wheel back into the

robot with your thumb (Fig. 46).

Remove dust or fluff from the dust or fluff from the drop-off sensors with the cleaning brush
supplied (Fig. 47).

Note: It is important that you clean the drop-off sensors regularly. If the drop-off sensors are dirty,
the robot may fail to detect height differences or staircases.

Use the cleaning brush supplied to clean the suction opening (Fig. 48).

Check the side brushes and the bottom of the robot for any sharp objects that could damage your
floor.

10 Use a dry cloth or a cotton bud to clean the contact points of the docking station (Fig. 49).
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1 Use a dry cloth or a cotton bud to clean the contact points on the bottom of the robot (Fig. 50).

Ordering accessories

To buy accessories or spare parts, visit www.philips.com/parts-and-accessories or go to your Philips
dealer. You can also contact the Philips Consumer Care Center in your country (see the international
warranty leaflet for contact details).

Replacement

Replacing the filter

Replace the EPA filter if it is very dirty or damaged (see 'Emptying and cleaning the dust container’). To
obtain a new EPA filter, go to www.philips.com/parts-and-accessories.

Replacing the rechargeable battery

The rechargeable battery of the robot may only be replaced by qualified service engineers. Take the
robot to an authorized Philips service center to have the battery replaced when you can no longer
recharge it or when it runs out of power quickly. You can find the contact details of the Philips
Consumer Care Center in your country in the international warranty leaflet or on the website at
www.philips.com/support.

Replacing the side brushes
Replace the side brushes after some time to ensure proper cleaning results.
Note: Always replace the side brushes when you notice signs of wear or damage. We also recommend

that you replace both side brushes at the same time. To obtain new side brushes, go to
www.philips.com/parts-and-accessories.

1 Toreplace the side brushes, grab the old side brushes by the bristles and pull them off their shafts.
2 Push the new side brushes onto the shafts.

Replacing the batteries of the remote control

1 Push the tab (1) to unlock the battery compartment lid (2) and remove the battery compartment lid
(Fig. 9).

2 Remove the empty AAA batteries from the battery compartment.

3 Insert two new AAA batteries (Fig. 10).
Note: Make sure the + and - poles point in the right direction.

4 To reattach the battery compartment lid, first insert the lug into the opening in the rim of the
compartment (1) and then push down the lid (2) until it locks with a click (Fig. 11). Now the remote
control is ready for use.

Note: Dispose of empty disposable batteries according to the local rules in your country.

Recycling
- This symbol means that this product shall not be disposed of with normal household waste
(2012/19/EU) (Fig. 57).
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- This symbol means that this product contains a built-in rechargeable battery which shall not be
disposed of with normal household waste (Fig. 52) (2006/66/EC). Please take your product to an
official collection point or a Philips service center to have a professional remove the rechargeable
battery.

- Follow your country’s rules for the separate collection of electrical and electronic products and
rechargeable batteries. Correct disposal helps prevent negative consequences for the environment
and human health.

Removing the rechargeable battery

Only remove the rechargeable battery when you discard the product. Before you remove
the battery, make sure that the product is disconnected from the wall socket and that
the battery is completely empty.

Take any necessary safety precautions when you handle tools to open the product and
when you dispose of the rechargeable battery.

Removing the rechargeable battery

Warning: Only remove the rechargeable battery when you discard the appliance. Make
sure the battery is completely empty when you remove it.

To remove the rechargeable battery, follow the instructions below. You can also take the robot to a

Philips service center to have the rechargeable battery removed. Contact the Philips Consumer Care

Center in your country for the address of a service center near you.

1 Let the robot run until the rechargeable battery is empty to make sure that the rechargeable
battery is completely discharged before you remove it and dispose of it.

2 Undo the screws of the battery compartment lid and remove the lid (Fig. 53).

3 Lift out the rechargeable battery and disconnect it (Fig. 54).

4 Take the robot and the rechargeable battery to a collection point for electrical and electronic
waste.

Troubleshooting

This chapter summarizes the most common problems you could encounter with the appliance. If you
are unable to solve the problem with the information below, visit www.philips.com/support for a list
of frequently asked questions or contact the Consumer Care Center in your country.

Problem Possible cause Solution
The robot does not start  The rechargeable battery is Charge the rechargeable battery (see
cleaning when | press the empty. 'Preparing for use').

start/stop button.

The robot does not The robot could not find the Place the robot on the plugged-in
respond when | press docking station and the docking station. After a few seconds, the
one of the buttons. battery ran out. robot beeps and the display lights up.

The robot beeped and One or both wheels are stuck.  Press the start/stop button. Remove the
stopped. fluff, hair, thread or wire that is caught
around the wheel suspension.
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Problem

Possible cause

Solution

One or both side brushes are
stuck.

Clean the side brushes.

The robot was lifted while it
was cleaning.

Press the start/stop button. Place the
robot on the floor. Then press the
start/stop button to make the robot
resume cleaning.

The robot does not clean
properly.

The bristles of one or both side
brushes are crooked or bent.

Soak the brush or brushes in warm
water for a while. If this does not restore
the bristles to their proper shape,
replace the side brushes (see 'Replacing
the side brushes").

The filter in the dust container
is dirty.

Disassemble the filter unit. Clean the
dust filer and the EPA filter with a
toothbrush with soft bristles. You can
also rinse the dust filter under a tap.

If cleaning the EPA filter does not help
anymore, replace the filter with a new
one. We advise you to replace the EPA
filter at least once a year.

The suction opening in the
bottom of the dust container is
clogged.

Clean the suction opening.

The front wheel is jammed
with hair or other dirt.

Clean the front wheel (see 'Cleaning the
robot’).

The robot is cleaning a very
dark or shiny surface, which
triggers the drop-off sensors.
This causes the robot to move
in an unusual pattern.

Press the start/stop button and then
move the robot to a lighter colored
piece of the floor. If the problem
continues to occur on lighter colored
floors, please go to
www.philips.com/support or contact the
Consumer Care Center in your country.

The robot is cleaning a floor
that reflects sunlight quite
strongly. This triggers the drop-
off sensors and causes the
robot to move in an unusual
pattern.

Close the curtains to block sunlight from
entering the room. You can also start
cleaning when the sunlight is less bright.

The rechargeable battery
can no longer be charged
or runs empty very fast.

The rechargeable battery has
reached the end of its life.

Have the rechargeable battery replaced
by a Philips service center (see
'Replacing the rechargeable battery").

The robot cannot find the
docking station.

There is not enough room for
the robot to navigate towards
the docking station.

Try to find another place for the docking
station (see 'Installing the docking
station’).

The robot is still actively
searching.

Give the robot around 20 minutes to
return to the docking station.
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Uvod
Spolec¢nost Philips Vam gratuluje ke koupi a vita Vas! Chcete-li vyuzivat vsech vyhod podpory
nabizené spole¢nosti Philips, zaregistrujte svdj vyrobek na strankach www.philips.com/welcome.

A4 4 .
Vseobecny popis
Rukojet vika nadoby na prach
Viko nadoby na prach
Jednotka filtru
Jednotka filtru navic (FC8796, FC8795, FC8794)
Nadoba na prach
Hrana horniho krytu
¢idlo dokovacdi stanice
Saci otvor
Tlacitko spusténi/zastaveni
10 Postranni kartacky
T Doplnkova sada postrannich kartackl (pouze model FC8796)
12 Hiidele pro montaz postrannich kartackd
13 Predni kolecko
14 Saci otvor
15 Postranni kolecka
16 Senzory padu
17 Kryt prihradky na baterii
18 Mopovaci nastavec (FC8796, FC8795, FC8794)
19 Mopovaci podlozka (FC8796, FC8795, FC8794)
20 Mala zastrcka
21 Adapter
22 Cistici kartac
23 dalkovy ovladac
24 Baterie AAA pro dalkové ovladani
25 Dokovaci stanice

OCoOo~NOOUTA~WN =

Dalkovy ovladac

Robota muzete ovladat pomoci dalkového ovladace (obr. 2). Ovladac obsahuje nasleduijici tlacitka:
Tlacitko spusténi/zastaveni

Navigacni tladitka

Tladitka reZimu cistént

Tladitko dokovant

Planovac 24hodinoveého cyklu

g~ wN =

Jak robot funguje

Co robot uklizi

Tento robot je vybaven funkcemi, které umoznuii, aby se stal vasim praktickym pomocnikem pfi Uklidu
podlah.

Robot je vhodny predevsim pro &isténi tvrdych podlah ze dieva, dlazdic, linolea apod. Cisténi mé&kkych
podlah, napf. koberct, mu mUze ¢init potize. Pokud robota pouzivate k ¢isténi koberce, zUstante pfi
prvnim pouziti pobliz, abyste vidéli, zda si dokaze s timto typem podlahy poradit.
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Robot se orientuje pomoci infracervenych senzorl, takze na velmi tmavych a lesklych podlahach
muze mit potiZze. Pokud robota pouzivate na takovych povrsich, zGstante pri prvnim pouziti pobliz,
abyste vidéli, zda si dokaze s vyrazneé tmavou a lesklou podlahou poradit.

Jak robot uklizi

Systém cisténi

Robot je vybaven trifazovym systémem uklidu, ktery zajistuje efektivni uklid podlah.

- Dva postranni kartacky pomahaji robotovi pii ¢isténi dosahnout do roh’ a mist podél zdi. Také
pomahaji sbirat spinu ze zemé a posouvat ji smérem k sacimu otvoru (obr. 3).

- Volnou spinu robot sebere diky dostatecné vykonnému sani a skrze saci otvor ji ulozi do nadoby na
prach (obr. 4).

- Modely FC8796, FC8795 a FC8794 se dodavaji s mopovacim nastavcem, ktery lze k robotovi
piipevnovat pro ¢isténi tvrdé podlahy.

Schémata cisténi

V rezimu automatického cisténi pouziva robot k optimalnimu ¢isténi jednotlivych oblasti mistnosti

automatickou posloupnost schémat odrazeni a pohybu podél stény. Robot bude v ¢isténi pokracovat,

dokud se jeho akumulator témér nevybije nebo dokud ho nevypnete.

Stisknutim pfislusného tlacditka na dalkovém ovladacdi (viz 'Vybér ¢isticiho rezimu') mizete vybrat jeden

ze tii individualnich rezim( ¢isténi. Robot bude pokracovat ve zvoleném rezimu cisténi po dobu

nékolika minut a poté se vrati do rezimu automatického &isténi.

1 Rezim (obr. 5) odrazeni

2 Rezim (obr. 6) pohybu podél stén

3 Spiralovy rezim (obr. 7)

Jak se robot vyhyba vyskovym rozdilim

Ve spodni ¢asti je robot vybaven péti senzory padu. Tyto senzory padu slouzi k tomu, aby robot
rozpoznal vyskové rozdily, napiiklad schody.

Poznamka: Pokud se robot dostane mirné nad hranu stupné s vyskovym rozdilem, je to normalni,
protoze senzory padu jsou umistény az za naraznikem.

Upozornéni: V nékterych pripadech senzory padu nemusi schodisté nebo jiny vyskovy rozdil
rozpoznat véas. Proto robota pfi nékolika prvnich pouzitich a pfi provozu v blizkosti schodisté nebo
jiného vyskového rozdilu bedlivé sledujte. Senzory padu je dilezité pravidelné &istit, aby si robot
zachoval schopnost spravné rozpoznavat vyskové rozdily.

Pred prvnim pouzitim

Montdaz postrannich kartack
1 Vybalte postranni kartacky a polozte robota vzhiru nohama na stdl nebo na podlahu.
2 Nasadte postranni kartacky na hridele ve spodni ¢asti robota (obr. 8).

Poznamka: Ujistéte se, ze jste postranni kartacky upevnili spravné. Nasadte je na hridel, az uslysite,
ze s kliknutim zapadly na své misto.

Umisténi baterii v dalkovém ovladaci
Dalkovy ovladac je napajen dvéma bateriemi typu AAA.
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1 Stisknutim zajistovaci zapadky (1) odemknéte vicko prihnradky (2) pro baterie a poté toto vicko
sejméte (obr. 9).
2 Vlozte dvé baterie (obr. 10) typu AAA.

Poznamka: Zkontrolujte spravnou orientaci pold + a — baterii.

3 Postup opétovného pripevnéni vicka prinradky pro baterie: nejprve zasunte vystupek do otvoru v
okraji prihradky (1) a poté zatlacujte vicko (2) dold, dokud slysitelné (obr. 11) nezapadne. Dalkovy
ovladac je pripraven k pouziti.

Priprava k pouziti

Instalace dokovaci stanice

1 Zapojte malou zastréku adapteéru do zasuvky na dokovaci stanici (1) a adaptér zapojte do zasuvky
ve zdi (2) (obr. 12).

2 Umistéte dokovaci stanici na vodorovny povrch ke zdi.

Poznamka: Zkontrolujte, Zze ve vzdalenosti 150 cm vpredu, 30 cm napravo a 100 cm nalevo od
dokovaci stanice (obr. 13) nejsou zadné prekazky.

Nabijeni

1 Umistéte robota do dokovaci stanice (obr. 14) piipojené k elektrické zasuvce.

2 Tladitko spusténi/zastaveni za¢ne blikat (obr. 15).

3 KdyZje akumulator plné nabity, tlacitko spusténi/zastaveni nepretrzité sviti (obr. 16).

Poznamka: Po nabiti je provozni doba modelu FC8796 zhruba 115 minut. Po nabiti je provozni doba
modell FC8794 a FC8795 zhruba 105 minut.

Pfiprava mistnosti na uklid

- Nez poslete robota uklizet, seberte z podlahy vSechny volné a kfehké predmeéty (obr. 17).

- Zpodlahy odstrante véechny kabely, draty a $ilry, aby se do nich robot nemohl zachytit.

- Nachazi-li se v mistnosti, jejiz Uklid ma robot provadét, koberec s tfasnémi, slozte tyto tfasné pod
koberec, aby na nich robot nemohl uviznout a aby se zamezilo poskozeni (obr. 18) koberce.

Pouzivani robota

Pouzivani dalkoveého ovladace

1 Umistéte robota do dokovaci stanice nebo stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni na robotu (obr. 19)
pro jeho aktivaci.
- Nyni mizete k ovladani robota pouzivat dalkovy ovladac.

Spusténi a zastaveni

1 Stisknéte tladitko spusténi/zastaveni na dalkovém ovladaci (obr. 20).

2 Tladitko spusténi/zastaveni na robotovi se trvale rozsviti a robot zahaji provadéni uklidu. (obr. 21)

3 Robot bude uklizet v rezimu automatickeho ¢isténi, dokud se baterie témér nevybije. V rezimu
automatického cisténi robot opakuje predem dané poradi schémat nahodného &isténi, pohybu
podél stén a spiralovych pohybd.
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4 Po dosazeni urcitého stupné vybiti baterie za¢ne tlacitko spusténi/zastaveni rychle blikat a robot
zacne hledat dokovaci stanici, aby se nabil (obr. 22).

5 Stisknutim tlacitka spusténi/zastaveni lze také ¢isténi prerusit nebo zastavit. Jestlize tlacitko
spusténi/zastaveni stisknete znovu a baterie je dostatené nabitd, robot bude pokracovat v rezimu
automatického cistént.

6 Chcete-li, aby se robot vratil do dokovaci stanice diive, nez bude baterie témér vybitd, stisknéte
dokovacdi tlacitko na dalkovém ovladadi (obr. 23).

7 Tlacitko spusténi/zastaveni za¢ne blikat a robot se vrati do dokovaci stanice.

Vybeér cisticiho rezimu

Tento robot disponuje ¢tyfmi rezimy cisténi. Vychozim rezimem &isténi je rezim automatického &isténi,
ktery spociva v automatické posloupnosti schémat odrazeni a pohybu podél zdi (obr. 24). Kromé
rezimu automatického ¢isténi ma robot dalsi tfi individualni rezimy &isténi, které mizete vybrat
stisknutim prislusného tlacitka na dalkovém ovladadi.

ReZzim odrazeni

V tomto rezimu se robot pfi ¢isténi mistnosti pohybuje stfidaveé rovnymi a kfizovymi pohyby (obr. 25).

ReZim pohybu podél stén

V tomto rezimu se robot pohybuje podél stén mistnosti, aby tyto oblasti vydistil peclivéji (obr. 26).
Spiralovy rezim

V tomto rezimu se robot pohybuje po rozsifujici se spirale od stredového bodu, aby oblast dikladné
vycistil (obr. 27).

Poznamka: Rucné vybrané rezimy jsou aktivni pouze po nékolik minut. Poté se robot prepne do
rezimu automatickeho cisténi.

Rucni ovladani
Robota mizete ovladat manualné pomodi tlacitek na dalkovém ovladadi.

1 Pohyb robota po mistnosti (obr. 28) mazete ovladat tlacitky Sipek kolem tlacitka spusténi/zastaveni
na dalkovém ovladadi.

Poznamka: Kdyz robota ovladate rucne, davejte pozor na vyskove rozdily a schody.

Pouziti planovace 24hodinového cyklu

Funkdi planovace 24hodinového cyklu je mozno aktivovat pomoci dalkového ovladace. Ujistéte se, ze

je robot v pohotovostnim rezimu a ze se nachazi v dokovaci stanici.

1 Aktivujte funkci planovace 24hodinového cyklu stisknutim tlacitka (obr. 29) planovace
24hodinového cyklu na dalkovéem ovladadi.

- Po aktivadi funkce planovace 24hodinoveého cyklu se ozve zvukovy signal a displej vzdy po
nékolika sekundach kratce zablika.

- Aktivujete-li funkci planovace 24hodinového cyklu, zahaji robot uklidovy cyklus, ktery bude trvat
24 hodin. Tentyz 24hodinovy uklidovy cyklus bude robot opakované provadét ve stejnou dobu,
dokud funkci planovace 24hodinového cyklu opét nedeaktivujete.

2 Funkdi planovace 24hodinového cyklu mizete deaktivovat stisknutim tlacitka planovace
24hodinového cyklu na dalkovém ovladaci. Ozve se zvukovy signal a displej bude nepretrzite svitit,
aby signalizoval, Ze se robot nachazi v pohotovostnim rezimu a ze funkce planovace 24hodinového
cyklu jiz neni aktivni.
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Mopovani pomoci robota

Modely FC8796, FC8795 a FC8794 se dodavaji s mopovacim nastavcem a mopovaci podlozkou pro
mokré cisténi tvrdych podlah.

Pripojeni mopovaci podlozky

1 Namocte mopovaci podlozku ponofenim do vody nebo umisténim pod vodovodni kohoutek.
MUzete pridat nékolik kapek disticiho prostfedku na podlahy, ktery je pripraven k okamzitému
pouziti a ktery je vhodny pro vasi podlahu.

2 Mopovacdi podlozku ddkladné vyzdimeijte, abyste zajistili, Ze bude pouze vlhka a nikoli mokra.

3 Pripevnéte mopovaci podlozku k mopovacimu nastavci pfitlacenim suchych zipt na mopovaci
podlozZce k suchym zipdm mopovaciho nastavce (obr. 30).

4 Zasunte upevnovaci vystupky mopovaciho nastavce do dvou upevnovacich otvor( nachazejicich
se bezprostredné za kolecky. Poté nastavec zatlac¢ujte dold, dokud nezaznamenate slysitelné
zapadnuti (obr. 31).

Cisténi podlah pomoci mopovaciho nastavce

Poznamka: Chcete-li distit tvrdé podlahy pomoci mopovaciho nastavce, musite robota spoustét z
mista nachazejiciho se v mistnosti, jejiz Uklid se ma provadét. Robota s pripevnénym mopovacim
nastavcem nelze spoustét z jeho dokovadi stanice.

1 Robota spustite jednoduchym stisknutim tlacitka spusténi/zastaveni na dalkovém ovladadi.
- Robot bude pokracovat v mopovani, dokud se jeho baterie nevybije, coZ zplsobijeho
zastaveni.

Poznamka: Nez pomoci dokovaciho tlacitka na dalkovém ovladaci odeslete robota do dokovaci
stanice nebo nez robota umistite do dokovaci stanice ru¢né, odpojte mopovaci podlozku i mopovaci
nastavec.

Odpojeni mopovaciho nastavce

1 Chcete-li odpojit mopovaci nastavec, stisknéte Uchyt (1) a vyjméte mopovaci nastavec (2) (obr. 32)
tim, Ze jej vytahnete nahoru.

2 Stahnéte z mopovaciho nastavce mopovaci podlozku.

3 Mopovaci podlozku lze prat v pracce pfi Setrném pracim cyklu a pii teploté max. do 60 °C.

Poplasny signal

Pokud se robot pfi uklidu dostane do potizi (napriklad z dGvodu uviznuti kolecka ¢i ztraty styku s
podlahou nebo proto, Ze snimac jiz nemuze zjistit podlahu), ozve se zvukovy signal a robot se zastavi.
Pfepnéte robota do pohotovostnino reZzimu stisknutim tlacitka spusténi/zastaveni a vyreste problém,
ktery zpUsobil vydani poplasného signalu, napriklad tim, Ze odstranite prekazku blokujici kolecko,
ocistite snimace nebo robota prenesete na jiné misto.

Cisténi a udrzba

Vyprazdnovani a ¢isténi nadoby na prach

Pokud je nadoba na prach plna, vysypte a vycistéte ji.

1 Zatahnéte za rukojet vika nadoby na prach a vyndejte nadobu z prostoru pro nadobu na prach
(obr. 33).

2 Vytazenim Uchytu na boku nadoby na prach oteviete vicko (obr. 34).
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Z nadoby na prach (obr. 35) vyjméte jednotku filtru.
Nadobu na prach vyprazdnéte (obr. 36) vyklepanim nad odpadkovym kosem.
Nadobu na prach mdzete vycistit vyplachnutim pod vlaznou tekouci vodou.

Upozornéni: Nadobu na prach neumyvejte v mycce na nadobi.

Je-li treba provést dikladné vycisténi filtrl, oddélte filtracni jednotku stisknutim dchytd umisténych
po obou jejich stranach a oddélte prachovy filtr od filtru EPA. Poté filtr EPA vydistéte pomoci
dodaného disticiho kartacku (obr. 37).

Znovu sestavte filtra¢ni jednotku zasunutim filtru EPA do prachového filtru. Poté filtracni jednotku
vlozte zpét do nadoby na prach (obr. 38).

Poznamka: Pokud jste nadobu na prach distili pod tekouci vodou, pred opétovnym viozenim
filtrac¢ni jednotky se ujistéte, Ze tato nadoba je zcela sucha.

Umistéte vicko na prachovou nadobu a ujistéte se, ze slysitelné zapadlo (obr. 39).

Vratte nadobu na prach zpét do jejiho prostoru a sklopte rukojet nadoby na prach (obr. 40).

Upozornéni: Vzdy se ujistéte, Ze se v nadobé na prach nachazi filtra¢ni jednotka. Pokud robota
budete pouzivat bez filtraéni jednotky v nadobé na prach, dojde k poskozeni motoru.

Cisténi robota
Aby robot stale dobre fungoval, je tfeba ¢as od ¢asu vydistit senzory proti padu, kolecka, postranni
kartacky a saci otvor, stejné jako body kontaktu robota a dokovaci stanice.

1
2
3

8
9

Polozte robot vzhiru nohama na rovny povrch.

Postranni kartacky pred cisténim uchopte za Stétiny a stahnéte je z hiideli (obr. 41).

Postranni kartacky a hiidele postrannich kartacku cistéte pomoci dodaného (obr. 42) ¢isticiho
kartace.

Pomoci tohoto dodaného (obr. 43) cisticiho kartace odstranuijte také prach nebo chomace

z predniho kolecka a postrannich kolecek.

Pokud se na predni kole¢ko namotaji vlasy nebo necistoty, demontujte predni kolecko
Sroubovakem (obr. 44).

Po vydisténi predniho kolecka a kartacku (obr. 45) natlacte predni kolecko do robota palcem (obr.
46).

Pomoci tohoto dodaného (obr. 47) Cisticiho kartace odstranujte také prach nebo chomace ze
snimacd padu.

Poznamka: Senzory padu je ddlezité distit pravidelné. Kdyz jsou senzory padu Spinavé, robot
nemusi rozpoznat vyskove rozdily nebo schody.

Dodany distici kartac pouzivejte také k ¢isténi saciho otvoru (obr. 48).

Zkontrolujte, zda na postrannich kartaccich nebo na spodni strané robota nejsou néjake ostré
predméty, které by mohly poskodit podlahu.

10 Body kontaktu na dokovaci stanici (obr. 49) odistéte pomoci suchého hadiiku nebo vatoveé tycinky.
1 Body kontaktu na spodni ¢asti robota (obr. 50) ocistéte pomoci suchého hadriku nebo vatove

tydinky.

. 4 4 L4 ' v ’
Objednavani prislusenstvi
Chcete-li koupit pfislusenstvi nebo nahradni dily, navstivte adresu www.philips.com/parts-and-
accessories nebo se obratte na prodejce vyrobkl Philips. Mlzete se také obratit na stredisko péce
o zakazniky spole¢nosti Philips ve své zemi (kontaktni Udaje naleznete na mezinarodnim zaru¢nim
listu).
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Vyména

Vymeéna filtru

Pokud je filtr EPA velmi Spinavy nebo poskozeny (viz 'Vyprazdnovani a ¢isténi nadoby na prach’),
vyménte jej. Novy filtr EPA mUzete poridit prostiednictvim stranek www.philips.com/parts-and-
accessories.

Vyména akumulatoru

Vymeénu akumulatoru robota sméji provadét pouze kvalifikovani servisni technici. Pokud akumulator
nelze nabit nebo se prilis rychle vybiji, odneste robota do autorizovaného servisniho strediska Philips,
kde si ho muzete nechat vyménit. Podrobnosti o stredisku zakaznické péce spolecnosti Philips ve své
zemi naleznete na letaku s mezinarodné platnou zarukou nebo na weboveé strance
www.philips.com/support.

Vymeéna postrannich kartacku

Po urcité dobé postranni kartacky vymeénte, abyste zajistili kvalitni vysledky &isténi.

Poznamka: Postranni kartacky mente vzdy, kdyz si vSimnete znamek opotrebeni nebo poskozeni.
Doporucujeme ménit vzdy oba kartacky najednou. Nové postranni kartacky mizete poridit
prostrednictvim stranek www.philips.com/parts-and-accessories.

1 Postranni kartacky, které chcete vymeénit, uchopte za stétiny a stahnéte je z hrideli.
2 Na hiidele nasadte nové postranni kartacky.

Vyména baterii dalkového ovladace

1 Stisknutim zajistovaci zapadky (1) odemknéte vicko prinradky (2) pro baterie a poté toto vicko
sejméte (obr. 9).

2 Vyjméte vybité baterie typu AAA z pfihradky dalkového ovladace.

3 Vlozte dvé nové baterie (obr. 10) typu AAA.

Poznamka: Zkontrolujte spravnou orientaci pold + a — baterii.

4 Postup opétovného pripevnéni vicka piihradky pro baterie: nejprve zasunte vystupek do otvoru v
okraji prihradky (1) a poté zatlacujte vicko (2) dold, dokud slysitelné (obr. 11) nezapadne. Dalkovy
ovladac je pripraven k pouziti.

Poznamka: Vybité baterie zlikvidujte podle platnych mistnich predpist.

Recyklace

- Tento symbol znamena, Ze vyrobek nelze likvidovat s béznym komunalnim odpadem (2012/19/EU)
(obr. 51).

- Symbol na vyrobku znamena, Ze tento vyrobek obsahuje vestaveény dobijeci akumulator, ktery
nemuze byt likvidovan spolec¢né s béznym domacim odpadem (obr. 52) (2006/66/ES). Odneste
prosim vyrobek do oficialniho sbérného dvora nebo do servisniho strediska spolec¢nosti Philips
a pozadejte tamniho odbornika o vyjmuti nabijeci baterie.

- Dodrzujte predpisy vasi zemé tykajici se sbéru tiidéného odpadu elektrickych a elektronickych
vyrobk( a také akumulatorC. Spravnou likvidaci pomUzete zabranit negativnim dopaddm na zZivotni
prostfedi a lidské zdravi.
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Vyjmuti akumulatoru

AZ budete vyrobek likvidovat, vyjméte z né€j akumulator. Pfed vyjmutim akumulatoru
ovérte, zda je vyrobek odpojeny od elektrické zasuvky a zda je akumulator zcela vybity.

PFi manipulaci s nastroji potfebnymi k otevieni vyrobku a pfi likvidaci akumulatoru
dbejte vSech nezbytnych bezpecnostnich zasad.

Vyjmuti akumulatoru

Varovani: Az budete pfristroj likvidovat, vyjméte z n€j akumulator. Pfed vyjmutim
akumulatoru se ujistéte, Ze je uplné prazdny.

PH vyimuti akumulatoru postupuite podle krokd uvedenych nize. Mzete také robota odnést do

servisniho strediska Philips, kde bude akumulator vyjmut. Chcete-li ziskat adresu svého nejblizsiho

servisniho strfediska, obratte se na Stfedisko péce o zakazniky Philips ve vasi zemi.

1 Nechte robota zapnutého, dokud se akumulator nevybije, abyste se ujistili, ze bude akumulator
zcela vybity, nez jej vyjmete z pristroje a zlikvidujete.

2 Odmontuijte Srouby vika prihradky na baterie a sejméte viko (obr. 53).

3 Zdvihnéte akumulator a odpoijte ho (obr. 54).

4 Odevzdejte robota a akumulator na sbérném misté pro likvidaci elektroodpadu.

il \V4 ’ V4 o

Reseni problemu

Tato kapitola uvadi prehled nejbéznéjsich problémd, se kterymi se mdzete u tohoto pristroje setkat.
Pokud se vam nepodari problém vyresit za pomoci nasledujicich informaci, navstivte web
www.philips.com/support, kde najdete odpovédi na nej¢astéjsi dotazy. Pripadné kontaktujte
stfedisko péce o zakazniky ve své zemi.

Problém MoZna pri¢ina Reseni
Po stisknuti tlacitka Akumulator je vybity. Dobijte nabfjeci baterii (viz 'PHiprava
spusténi/zastaveni robot k pouziti").

nezacne uklizet.

Robot nereaguje na Robot nenasel dokovaci stanici Umistéte robota do dokovaci stanice

stisknuti tlacitek. a akumulator se vybil. piipojené k elektrické zasuvce. Po
nékolika sekundach robot vyda zvukovy
signal a displej se rozsviti.

Robot vydal zvukovy Zaseklo se jedno nebo obé Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni.

signal a zastavil se. kolecka. Odstrante necistoty, vlasy a kousky niti
nebo dratl, které se zachytily kolem
zaveésu kolecka.

Zasekl se jeden nebo oba Ocistéte postranni kartacky.
postranni kartacky.

Robot byl béhem ¢isténi Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni.

zvednut. Polozte robota na podlahu. Stisknéte
tlac¢itko spusténi/zastaveni, aby robot
pokracoval v &isténi.
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Reseni

Robot neuklizi radné.

Sté&tiny jednoho nebo obou
kartackl jsou zkiivené nebo
ohnuteé.

Namocte kartacek nebo kartacky na
chvili do teplé vody. Pokud se timto
Stétiny nenarovnaji, postranni kartacky
(viz 'Vyména postrannich kartackd')
vymeénte.

Filtr v nadobé na prach je
znedistény.

Rozeberte jednotku filtru. Vycistéte
prachovy filtr a filtr EPA pomoci zubniho
kartacku s mékkymi stétinami. Prachovy
filtr mGzete také vyplachnout pod
tekouci vodou.

Pokud jiz ¢isténi filtru EPA nepomaha,
vymeénte filtr za novy. Doporucujeme
meénit filtr EPA alesporn jedenkrat za rok.

Saci otvor v dolni ¢asti nadoby
na prach je ucpany.

Vycistéte saci otvor.

Predni kolecko se zaneslo
vlasy nebo jinymi nedistotami.

Ocistéte predni kolecko (viz 'Cistént
robota’).

Robot uklizi velmi tmavy nebo
leskly povrch, ktery aktivuje
senzory padu. To zplsobuje
neobvykly pohyb robota.

Stisknéte tlacitko spusténi/zastaveni

a presunte robota na svétlejsi podlahu.
Pokud problém pretrvava i na svétlejsich
podlahach, navstivte webovou stranku
www.philips.com/support nebo se
obratte na stredisko péce o zakazniky ve
sveé zemi.

Robot ¢isti podlahu, ktera
velmi silné odrazi slunecni
svétlo. To aktivuje senzory
padu a zplsobuje neobvyklé
pohyby robota.

Zatahnéte zaveésy, aby do mistnosti
nesvitilo slunecni svétlo. Popfipadé
muzete ¢isténi spustit, az bude slunce
svitit méné.

Akumulator jiz neni
mozné nabit nebo se
velmi rychle vybiiji.

Zivotnost akumulatoru
skoncila.

Nechejte proveést vyménu akumulatoru
v servisnim stredisku (viz 'Vyména
akumulatoru') Philips.

Robot nemdze najit
dokovaci stanici.

Robot nema dost mista, aby se
dostal k dokovaci stanici.

Zkuste pro dokovaci stanici (viz
'Instalace dokovaci stanice') najit jine
misto.

Robot stale aktivné vyhledava.

Dejte robotovi zhruba 20 minut, aby se
vratil do dokovaci stanice.
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Apsveicam ar pirkumu un laipni ldzam Philips! Lai pilnvértigi izmantotu Philips piedavata atbalsta
iespéjas, registréjiet produktu vietné www.philips.com/welcome.

Visparngs apraksts

Puteklu tvertnes vaka rokturis

Puteklu tvertnes vaks

Filtra bloks

Papildu filtra bloks (FC8796, FC8795, FC8794)
Puteklu tvertne

Augséja parsega mala

Dokstacijas sensors

Stksanas atvere
ledarbinasanas/apturésanas poga

10 Sanu birstes

11 Sanu birstu papildu komplekts (tikai FC8796)
12 Sanu birstu uzstadisanas varpstas

13 Priekségjais ritenitis

14 Suksanas atvere

15 Sanu ritenisi

16 Nokrisanas sensori

17 Akumulatora nodalijuma vaks

18 Tinsanas uzgalis (FC8796, FC8795, FC8794)
19 Tinsanas paliktnis (FC8796, FC8795, FC8794)
20 Mazais spraudnis

21 Adapteris

22 Tinsanas suka

23 Talvadiba

24 Talvadibas pults baterijas, AAA tips

25 Dokstadija

OCoOo~NOOUTA~WN =

Talvadiba

JUs varat vadit robotu, izmantojot talvadibas pulti (att. 2). Tai ir talak aprakstitas pogas.
ledarbinasanas/apturésanas poga

Navigacijas pogas

TinSanas rezima pogas

Dokosanas poga

24 stundu planotajs

g~ wN =

Robota darbibas princips

Ko robots tira

Sis robots ir aprikots ar funkcijam, kas to padara piemérotu majokla gridu tindanai.

Robots ir ipasi piemérots cietu gridu tinsanai, pieméram, koka, laminata vai linoleja gridam. Tam var
rasties problémas, tirot mikstas gridas, pieméram, paklajus vai gridsegas. Ja izmantojat robotu uz
paklaja vai gridsegas, lUdzu, pirmoreiz palieciet tuvuma, lai redzétu, vai robots spéj notirt Sadu gridas
segumul.
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Robots navigacijai izmanto infrasarkanos sensorus, tapéc uz loti tumsam un spidigam virsmam tam
varétu but darbibas traucéjumi. Ja izmantojat robotu uz Sadam virsmam, pirmaja lietosanas reizé
palieciet tuvuma, lai redzétu, vai robots spéj notirt sadu tumsu un spidigu gridu.

Ka robots tira

Tinsanas sistéma

Robotam ir 3 pakapju tirfisanas sistéma, lai efektivi notirtu gridas.

- Divas sanu birstes palidz robotam iztint stlrus un vietas gar sienam. Tas ar palidz savakt netirumus
no gridas un parvietot tos uz stksanas atveri (att. 3).

- Robota stksanas jauda savac netirumus un cauri suksanas atverei novirza tos uz puteklu tvertni
(att. 4).

- Modelu FC8796, FC8795 un FC8794 komplektacija ir ietverts tinsanas uzgalis, ko var piestiprinat
robotam, lai tirtu gridu ar cietu virsmu.

TiriSanas trajektorijas

Automatiskaja tinsanas rezima robots izmanto automatisku atsperiguma darbibu un darbibu gar
sienam secibu, lai optimali iztintu katru telpas zonu. Tas turpina tint, idz akumulators izladé&jas vai
robots tiek manuali izslégts.

Turklat var atlasit kadu no tris citiem tirisSanas rezZimiem, nospiezot atbilstoSo pogu uz talvadibas pults
(sk. 'Tinsanas rezima izvéle'). Robots turpina tinsanu atlasitaja tinSanas rezima vél dazas mindtes un
péc tam atkartoti parslédzas automatiskaja tinsanas rezima.

1 Atsperiguma rezZims (att. 5)

2 ReZims (att. 6) gar sienam

3 Spiralveida rezZims (att. 7)

Ka robots izvairas no augstuma starpibas

Robota apakspusé ir pieci nokrisanas sensori. Tas sos nokrisanas sensorus izmanto, lai noteiktu
augstuma starpibas un izvairitos no tam, piemeéram, no kapnem.

Piezime. Ta ir normala paradiba, ja robots parvietojas mazliet pari augstuma starpibas malai, jo
priekséjais nokrisanas sensors atrodas aiz bufera.

levéribai! Dazreiz nokriSanas sensoriem neizdodas laikus noteikt kapnes vai citas virsmas augstuma
izmainas. Tapéc ripigi uzraugiet robota darbibu daZas pirmas lietoSanas reizes un tad, kad robots
darbojas tuvu kapném vai citam virsmam ar augstuma starpibu. Loti svarigi ir regulari notirit
nokriSanas sensorus, lai nodrosinatu, ka robots ari turpmak var pareizi noteikt augstuma atskiribas.

Pirms pirmas lietosanas reizes

Sanu birstu uzstadiSana

1 Iznemiet sanu birstes no iepakojuma, apgrieziet robotu otradi un novietojiet to uz galda vai uz
gridas.

2 Uzbidiet sanu birstes uz varpstam robota (att. 8) apaksa.

Piezime. Parliecinieties, vai sanu birstes ir pareizi uzliktas. Spiediet tas uz varpstas, idz tas ar klikski
fikséjas pozicija.

Bateriju ievietoSana talvadibas pulti

Talvadibas pults darbojas ar divam AAA tipa baterijam.
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1 Nospiediet melti (1), lai atblokétu bateriju nodalijuma vacinu (2), un nonemiet bateriju nodalijuma
vacinu (att. 9).

2 levietojiet divas AAA tipa baterijas (att. 10).
Piezime. Parliecinieties, ka + un - poli ir vérsti pareizaja virziena.

3 Lai uzliktu bateriju nodalijuma vacinu, vispirms ievietojiet izvirzijumu bateriju nodalijuma apmales
atvere (1); tad spiediet vacinu (2) uz leju, idz tas nofiksgjas sava vieta ar klikski (att. 11). Talvadibas
pults ir gatava lietosanai.

Sagatavosana lietoSanai

Dokstacijas uzstadisana

1 levietojiet mazo adaptera spraudni dokstacijas (1) ligzda un iespraudiet adapteri sienas
kontaktligzda (2) (att. 12).

2 Novietojiet dokstaciju uz horizontalas, idzenas gridas pie sienas.

PiezZime. Parliecinieties, vai nav nekadu skérslu vai augstuma starpibas 150 cm uz prieksu, 30 cm pa
l[abi un 100 cm pa kreisi no dokstacijas (att. 13).

Uzlade

1 Novietojiet robotu uz stravas apgadei pieslégtas dokstacijas (att. 14).

2 leslég$anas/apturé$anas poga sak mirgot (att. 15).

3 Kad atkartoti uzladéjamais akumulators ir pilniba uzladéts, ieslégsanas/apturésanas poga deg
nepartraukti (att. 16).

Piezime. Pec uzlades modela FC8796 darbibas laiks ir aptuveni 115 minutes. Péc uzlades modelu
FC8794 un FC8795 darbibas laiks ir aptuveni 105 mindtes.

Telpas sagatavosana tinsanai
Pirms uzsakat tinsanas ciklu ar robotu, savaciet no gridas (att. 17) visus nenostiprinatos un trauslos
priekSmetus.

- Savaciet no grdas visus kabelus un vadus, lai robots tajos nesapitos.

- Jatelpa, kuru vélaties uzkopt, izmantojot robotu, ir gridas sega ar barkstim, salociet barkstis zem
gridas segas, lai robots neiestrégtu barkstis un grndas sega netiktu sabojata (att. 18).

Robota izmantosana

Talvadibas pults izmantosana

1 Novietojiet robotu uz dokstacijas vai nospiediet robota (att. 19) ieslégsanas/apturésanas pogu, lai
aktivizetu robotu.
- Tagad varat vadit robotu, izmantojot talvadibas pulti.

leslegSana un apturésana

1 Nospiediet ieslégSanas/apturésanas pogu uz talvadibas pults (att. 20).

2 leslégsanas/apturésanas poga uz robota iedegas, un robots sak tinsanu (att. 21).
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3 Robots tira automatiskaja tinsanas rezima, lidz akumulatora uzlades limenis ir zems. Automatiskaja
tinsanas rezZima tas atkartoti secigi veic nejausas trajektorijas, darbibas gar sienam un spiralveida
kustibas.

4 Kad akumulatora imenis ir zems, atri sak mirgot ieslégsanas/apturésanas poga, un robots meklé
dokstaciju, lai veiktu uzladi (att. 22).

5 Varat ar nospiest ieslégsanas/apturésanas pogu, lai partrauktu vai apturétu tinsanas darbibu. Ja
atkartoti nospiezat ieslég$anas/apturésanas pogu un akumulatora joprojam ir pietiekami daudz
energijas, robots turpina tinsanu automatiskaja tifisanas rezima.

6 Lairobots atgrieztos dokstacija, pirms akumulators ir izladéjies, nospiediet dokstacijas pogu uz
talvadibas pults (att. 23).

7 Sak mirgot ieslégsanas/apturésanas poga, un robots atgriezas dokstacija.

Tinsanas rezima izvéle

Sim robotam ir pieejami ¢etri tinanas reZimi. Standarta tindanas reZims ir automatiskais tifnéanas
reZims, kura secigi tiek izmantotas atsperiguma darbibas un darbibas gar sienam (att. 24). Papildus
automatiskajam tirnsanas rezimam Sim robotam ir tris citi tinsanas rezimi, ko var aktivizét, nospiezot
attiecigo pogu talvadibas pultl.

Atsperiguma rezZims
Saja reZima robots tira telpu jaukta trajektorija, ko veido taisnas un $kérsvirziena kustibas (att. 25).

ReZims gar sienam
Saja reZima robots tira gar telpas sienam, lai ipasi ripigi (att. 26) notiritu zonu gar sienam.

Spiralveida rezZims

Saja reZima robots veic spiralveida trajektorijas kustibas no centrala punkta, lai rapigi (att. 27) notiritu
attiecigo vietu.

Piezime. Manuali izvélétie rezimi ir aktivi tikai dazas minUtes. Péc tam robots parslédzas uz
automatisko tinsanas rezimu.

Manuala vadiba

JUs varat vadit robotu manuali, izmantojot talvadibas pults pogas.
1 Lairobotu vaditu pa telpu (att. 28), izmantojiet bultinu pogas augspus, lejpus, pa labi un pa kreisi
no ieslégdanas/apturésanas pogas talvadibas pultl.

PiezZime. Uzmanieties, kad manuali virzat robotu tuvu vietam, kur ir augstuma atskiribas un kapnes.

24 stundu planotaja lietoSana

24 stundu planotaju var aktivizét, izmantojot talvadibas pulti. Parliecinieties, ka robots atrodas
gaidstaves rezima un ir novietots dokstacija.
1 Lai aktivizétu 24 stundu planotaju, nospiediet 24 stundu planotaja pogu (att. 29) talvadibas pulti.
- Kad jus aktivizéjat 24 stundu planotaju, tiek atskanots signals un displejs sak 1si mirgot ik péec
dazam sekundém.
- Robots saks tinsanu 24 stundas péc tam, kad aktivizéjat 24 stundu planotaju. Tas turpinas sakt
tinsanu tai pasa laika ik péc 24 stundam, lidz 24 stundu planotajs tiks deaktivizéts.
2 Lai deaktivizetu 24 stundu planotaju, nospiediet 24 stundu planotaja pogu. Tiks atskanots signals
un displejs izgaismosies nepartraukti, noradot uz to, ka robots ir gaidstaves rezima un 24 stundu
planotajs vairs nav aktivs.
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Tirisana, izmantojot robotu
Modelu FC8796, FC8795 un FC8794 komplektacija ir ietverts tinsanas uzgalis un tinsanas paliktnis, ar

kuru var veikt mitro tinsanu uz gridam ar cietu virsmu.

Tirsanas uzgala pievienosana

1 Pieslciniet tinsanas paliktni Gdent vai samitriniet tinsanas uzgali zem Gdens krana. Varat pievienot
dazus pilienus jusu gridas veidam piemérota gatava gridas tinsanas lidzekla.

2 RUpigiizspiediet tinsanas uzgali, lai tas bltu tikai mitrs, nevis slapjs.

3 Pievienojiet mitro tinsanas paliktni tinsanas uzgalim, piespiezot tinsanas paliktna liplentes
stipringjumus pie tinSanas uzgala (att. 30) liplentes stiprinajumiem.

4 l|evietojiet tinsanas uzgala stiprinajuma mélites abas stipringjuma atveres, kas atrodas tiesi aiz
riten1Siem. Tad uzspiediet, idz izdzirdat klikski (att. 31).

Gridu tirisana, izmantojot tirisanas uzgali.

Piezime. Lai ar tinsanas uzgali tiitu gridas, kas izgatavotas no cieta materiala, robots ir jaiedarbina no

kadas vietas taja telpa, kuru vélaties tirt. JUs nevarat iedarbinat robotu no dokstacijas, ja tam

pievienots tinsanas uzgalis.

1 Vienkarsi nospiediet ieslégsanas/apturésanas pogu uz talvadibas pults, lai iedarbinatu robotu.
- Robots turpina tint, [dz akumulators izladéjas un robots apstajas.

Piezime. Nonemiet tinsanas paliktni un tinsanas uzgali un tikai tad nosutiet robotu uz dokstaciju,
nospiezot dokstacijas pogu uz talvadibas pults, vai arm novietojiet robotu dokstacija manuali.

Tinsanas uzgala nonemsana

1 Lai atvienotu tinsanas uzgali, nospiediet mélti (1), pavelciet tinsanas uzgali un nonemiet to (2) (att.
32).

2 Nonemiet tinsanas paliktni no tinsanas uzgala.

3 Tiriet tinsanas paliktni, izmazgajot to velas mazgasanas masina maigas mazgasanas rezZima
maksimali 60 °C temperatara.

Trauksmes signals

Jarobotam tinsanas laika rodas problémas (piem., ritenitis iekeras vai nesaskaras ar gridu, sensors
vairs nespéj konstatét gridu), atskan skanas signals, un robots apstajas. Nospiediet
ieslégdanas/apturédanas pogu, lai parslégtu robotu gaidstaves rezZima, un novérsiet problému, kas
izraisija trauksmes signalu, piem., iznemiet traucekli, kas bloké riteniti, notiriet sensorus vai ar paceliet
robotu un nolieciet to cita vieta.

TinSana un kopsSana

Puteklu tvertnes iztukSoSana un tiriSana

IztuksSojiet un iztiret puteklu tvertni, kad puteklu tvertne ir pilna.
1 Paceliet puteklu tvertnes vaka rokturi un izceliet puteklu tvertni ara no puteklu tvertnes nodalijuma
(att. 33).

Lai atvertu vacinu (att. 34), pavelciet melti puteklu tvertnes sanos.
Iznemiet filtra bloku no puteklu tvertnes (att. 35).

Izkratiet puteklu tvertni virs atkritumu groza, lai to iztuksSotu (att. 36).
Varat mazgat puteklu tvertni zem krana remdena tden.

ua b wWwN
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levéribail! Netiriet puteklu tvertni trauku mazgasanas masina.

6 Lai rlpigiiztintu filtrus, izjauciet filtra bloku, nospiezot mélites abas filtra bloka pusés un nonemot
puteklu filtru no EPA filtra. Tad iztiriet EPA filtru, izmantojot komplektacija ietverto tinsanas birstiti
(att. 37).

7 Salieciet filtra bloku, ieklikskiniet EPA filtru puteklu filtra. Tad ievietojiet filtra bloku puteklu tvertne

(att. 38).
Piezime. Ja puteklu tvertni tinjat zem krana dens, pirms filtra bloka ievietoSanas parliecinieties, ka
tas ir sauss.

8 Uzlieciet vacinu uz puteklu tvertnes un parliecinieties, ka tas ar klikski (att. 39) fiksgjas vieta.

9 |lelieciet puteklu tvertni atpakal puteklu tvertnes nodalijuma un nolaidiet puteklu nodalijuma rokturi
(att. 40).

levéribail Vienmér parliecinieties, vai puteklu tvertné atrodas filtra bloks. Izmantojot robotu bez
filtra bloka puteklu tvertne, tiks sabojats motors.

Robota tinsana

Lai saglabatu labu tiisanas rezultatu, regulari janotira nokriSanas sensori, ritenisi, sanu birstes,

stksanas atvere un robota un dokstacijas savienojuma vietas.

Nolieciet robotu otradi apgriezta veida uz idzenas virsmas.

2 Lai notinitu sanu birstes, satveriet tas aiz sariem un novelciet no varpstam (att. 41).

3 Iztiriet sanu birstes un sanu birstu varpstas, izmantojot komplekta ietverto (att. 42) tinsanas birstiti.

4 Notiriet puteklus vai pUkas no priek$éja ritenisa un sanu ritenisiem, izmantojot komplekta ietverto

(att. 43) tinSanas birstiti.

Ja ap priekséjo ritenti satinusies mati vai pukas, nonemiet priekséjo riteniti ar skravgriezi (att. 44).

Kad priekséjais ritenitis ir notirits ar tinsanas birstiti (att. 45), ar 1kski (att. 46) iespiediet priekséjo

riteniti atpakal robota.

7 Notiriet puteklus vai pukas no nokrisanas sensoriem, izmantojot komplekta ietverto (att. 47)
tinsanas birstiti.

-

o Ul

Piezime. Ir loti svargi regulari notint nokriSanas sensorus. Ja nokriSanas sensori ir netiri, robotam
var neizdoties noteikt augstuma atskiribas vai kapnes.

8 Izmantojiet piegadato tinsanas birstiti, lai iztintu iestksanas atveri (att. 48).

9 Parbaudiet sanu birstes un robota apaksu, vai tur nav asi priekSmeti, kas var sabojat gridu.

10 Lai tintu dokstacijas (att. 49) savienojuma vietas, izmantojiet sausu dranu vai kokvilnas tiramo
kocinu.

1 Lai tintu savienojuma vietas robota (att. 50) apakspuse, izmantojiet sausu dranu vai kokvilnas
tinsanas kocinu.

Piederumu pasutisana

Lai iegadatos piederumus vai rezerves dalas, apmekl&jiet vietni www.philips.com/parts-and-
accessories vai dodieties pie Philips izplatitaja. Varat ar sazinaties ar Philips klientu apkalposanas
centru sava valsti (kontaktinformaciju skatiet starptautiskas garantijas brosura).
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Nomaina

Filtra maina

Nomainiet EPA filtru, ja tas ir loti netirs vai bojats (sk. 'Puteklu tvertnes iztukSo$ana un tinsana’). Lai
iegadatos jaunu EPA filtru, skatiet vietni www.philips.com/parts-and-accessories.

Atkartoti uzladejama akumulatora maina

Robota atkartoti uzladéjama akumulatora nomainu drikst veikt tikai kvalificéti apkopes tehniki. Ja
akumulatoru vairs nevar uzladéet vai tas atri izladéjas, nogadajiet robotu pilnvarotaja Philips tehniskas
apkopes centra, lai nomainitu akumulatoru. Savas valsts Philips klientu apkalposanas centra
kontaktinformaciju varat skatit bukleta par starptautisko garantiju vai timekla vietne
www.philips.com/support.

Sanu birstu maina

Péc noteikta laika nomainiet sanu birstes, lai nodrosinatu atbilstosus tifsanas rezultatus.

Piezime. Vienmeér nomainiet sanu birstes, ja pamanat nodiluma pazimes vai bojajumus. leteicams
nomainit abas sanu birstes vienlaikus. Lai iegadatos jaunas sanu birstes, skatiet vietni
www.philips.com/parts-and-accessories.

1 Lai nomainitu sanu birstes, satveriet vecas birstes aiz sariem un novelciet no varpstam.
2 Uzbidiet jaunas sanu birstes uz varpstam.

Talvadibas pults bateriju nomaina

1 Nospiediet melti (1), lai atblokétu bateriju nodalijuma vacinu (2), un nonemiet bateriju nodalijjuma
vacinu (att. 9).

2 Iznemietizladéjusas AAA tipa baterijas no bateriju nodalijuma.

3 levietojiet divas jaunas AAA tipa baterijas (att. 10).
Piezime. Parliecinieties, ka + un - poli ir versti pareizaja virziena.

4 Lai uzliktu bateriju nodalijuma vacinu, vispirms ievietojiet izvirzijumu bateriju nodalijuma apmales
atveré (1); tad spiediet vacinu (2) uz leju, idz tas nofikséjas sava vieta ar klikski (att. 11). Talvadibas
pults ir gatava lietosanai.

Piezime. Utilizéjiet izladétas baterijas atbilstosi jlsu valsti spéka esosajiem noteikumiem.

OtFFEIZEJa parstrade

- Sis simbols nozZimé&, ka produktu nedrikst likvidét kopa ar parastajiem sadzives atkritumiem
(2012/19/ES) (att. 51).

- Sis simbols nozZimé&, ka $aja produkta ir ieblvéts atkartoti uzladéjams akumulators, kuru nedrkst
likvidét kopa ar parastiem sadzives atkritumiem (att. 52) (2006/66/EK). Ludzu, nododiet produktu
oficiala savaksanas punkta vai ,Philips” pakalpojumu centra, lai profesionalis iznemtu atkartoti
uzladéjamo akumulatoru.

- leverojiet vietéjos noteikumus par elektrisko un elektronisko produktu un atkartoti uzladéjamo
bateriju atsevisku savaksanu. Pareiza produktu likvidésana palidz novérst kaitigu iedarbibu uz vidi
un cilveku veselibu.
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Atkartoti uzladéjama akumulatora iznemsana

Iznemiet uzladejamo akumulatoru tikai tad, kad izmetat produktu atkritumos. Pirms
akumulatora iznemsanas parliecinieties, ka produkts ir atvienots no sienas
kontaktligzdas un akumulators ir pilniba tukss.

levérojiet nepiecieSamos piesardzibas pasakumus, kad lietojat produkta atvérsanas
rikus un likvidéjat uzladejamo akumulatoru.

Atkartoti uzladéjama akumulatora iznemsana

Bridinajums. Uzlad&jamo bateriju iznemiet tikai tad, kad izmetat ierici. Iznemot bateriju,
parliecinieties, ka ta ir pilnigi tuksa.

Lai iznemtu uzladéjamo akumulatoru, izpildiet talak noraditas darbibas. Varat ari nogadat robotu

pilnvarota Philips tehniskas apkopes centra, lai iznemtu uzladejamo akumulatoru. Sazinieties ar savas

valsts ,Philips” klientu apkalposanas centru, lai noskaidrotu jums tuvuma esosa tehniskas apkopes

centra adresi.

1 Laujiet robotam darboties, idz akumulators ir tukss, lai nodrosinatu, ka akumulators ir pilniba
izladéts, pirms to iznemt un utilizéet.

2 Atskravejiet akumulatora nodalijuma vaka skrives un nonemiet vaku (att. 53).

3 Izceliet uzladéjamo akumulatoru un atvienojiet to (att. 54).

4 Nogadajiet robotu un uzladéjamo akumulatoru uz elektrisko un elektronisko iekartu atkritumu
savaksanas punktu.

Problemu noveérsana

Saja nodala ir apkopotas izplatitakas problémas, kas var rasties, izmantojot $o ierici. Ja jUs nevarat
atrisinat problému, izmantojot talak noradito informaciju, apmeklé&jiet www.philips.com/support un
skatiet bieZi uzdoto jautajumu sarakstu vai sazinieties ar klientu apkalpoSanas centru sava valsti.

Problema lespéjamais célonis Risinajums

Robots nesak tinsanu Atkartoti uzladejamais Uzladéjiet atkartoti uzladéjamo
péc akumulators ir tukss. akumulatoru (sk. 'Sagatavosana
ieslégsanas/apturésanas lietosanai').

pogas nospiesanas.

Robots nereagé péc Robots nevaréja atrast Novietojiet robotu uz stravas apgadei

kadas no pogu dokstaciju, un akumulators pieslégtas dokstacijas. Péc paris

nospiesanas. izladéjas. sekundém robots nopikst, un iedegas
displejs.

Robots iepikstéjas un lestrédzis viens vai abi riteni$i.  Nospiediet ieslégdanas/apturésanas

apstajas. pogu. Iztiret pukas, matinus, pavedienus

vai vadus, kas sakéerusies ap ritenisu
balstiekartu.

lestrégusi viena vai abas sanu  Iztiriet sanu birstes.
birstes.
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Probléema

lespéjamais célonis

Risinajums

Robots tika pacelts tirisanas
laika.

Nospiediet ieslégdanas/apturésanas
pogu. Novietojiet robotu uz gridas. Péc
tam nospiediet ieslégsanas/apturésanas
pogu, lai robots atsaktu tirnsanu.

Robots netira pareizi.

Vienas vai abu sanu birstu sari
ir saliekti vai izliekusSies.

Uz brdi iemeérdiet birsti vai birstes silta
Udeni. Ja sadi neizdodas birstém
atjaunot pareizo formu, nomainiet sanu
birstes (sk. 'Sanu birstu maina’).

Puteklu tvertnes filtrs ir netirs.

Izjauciet filtra mezglu. Iztiriet puteklu
filtru un EPA filtru ar zobu birsti ar
mikstiem sariem. Varat arn izmazgat
puteklu filtru zem krana.

Ja ar EPA filtra iztinsanu tomer
nepietiek, nomainiet filtru pret jaunu.
EPA filtru ieteicams nomainit vismaz
reizi gada.

Suksanas atvere puteklu
tvertnes apaksa ir nosprostota.

Iztiriet iestkSanas atveri.

Prieks$éja riteniti iestrégusi mati
vai citi netirumi.

Noftiriet priek$&jo riteniti (sk. 'Robota
tinsana’).

Robots tira loti tumsu vai
spidigu virsmu, kas aktivize
nokriSanas sensorus. Tapéec
robots virzas pa neparastu

trajektoriju.

Nospiediet ieslégéanas/apturésanas
pPOguU un péc tam parvietojiet robotu uz
gaisakas krasas gndas segumu. Ja
problemu neizdodas noveérst an uz
gaisakam gridam, ludzu, apmeklé&jiet
vietni www.philips.com/support vai
sazinieties ar savas valsts klientu
apkalposanas centru.

Robots tira gridu, kas spéecigi
atstaro saules gaismu. Tas
aktivizé nokrisanas sensorus
un izraisa robota
parvietosanos pa neparastu
trajektoriju.

Aizveriet aizkarus, lai saules gaisma
nevaretu iespidéet telpa. Varat an sakt
tinsanu laika, kad saules gaisma nav tik
spilgta.

Akumulatoru vairs nevar
uzladét, vai tas loti atri
izladéjas.

lespéjams, akumulators ir
sasniedzis kalpoSanas laika
beigas.

Nomainiet uzladéjamo akumulatoru
LPhilips” tehniskas apkopes centra (sk.
'Atkartoti uzladéjama akumulatora
maina’).

Robots nevar atrast
dokstaciju.

Robotam nepietiek vietas, lai
parvietotos uz dokstaciju.

Meéginiet novietot dokstaciju (sk.
'Dokstacijas uzstadisana') cita vieta.

Robots joprojam aktivi meklé.

Dodiet robotam aptuveni 20 minutes, lai
tas atgrieztos dokstacija.
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Bevezetés

Koszonjuk, hogy Philips terméket vasarolt, és Udvozoljuk a Philips vilagaban! A Philips altal biztositott
tamogatas teljes korli igénybevételéhez regisztralja a terméket a www.philips.com/welcome cimen.

Altalanos leiras

Portartalyfedél fogantyuja

Portartaly fedele

SzUréegyseg

Extra szUréegyseg (FC8796, FC8795, FC8794)
Portartaly

A felso fedél széle

Dokkoloegység érzékeldje

Szivonyilas

Inditas és leallitas gomb

10 Oldalkefék

11 Extra oldalkefekészlet (csak az FC8796 tipusnal)
12 Az oldalso kefék rogzitd tengelyei

13 Elso6 kerék

14 Szivonyilas

15 Oldalso kerekek

16 Mélyseégérzékeldk

17 Az elemtarto rekesz fedele.

18 Felmoso tartozék (FC8796, FC8795, FC8794)
19 Felmosolap (FC8796, FC8795, FC8794)

20 Kisméretl csatlakozodugasz

21 Adapter

22 Tisztitokefe

23 Tavvezerld

24 A tavvezérld AAA elemei
25 Dokkoloegység

OCoOo~NOOUTA~WN =

Tavvezeérlo

A robotot a tavvezérldvel mikodtetheti (dbra 2). A kdvetkezd gombok talalhatok rajta:
Inditas és ledllitas gomb

Navigacios gombok

Takaritasi Gzemmod gombok

Dokkolas gomb

24 6ras idozitod

g~ wN =

Hogyan miikoédik a robotporszivo?

Mit tisztit a robotporszivo?

A robotporszivo olyan funkcidkkal van ellatva, amelyeknek koszonhetéen megfeleld segitséget nyuijt
az otthoni padlotisztitasban.

A robotporszivo kilondsen alkalmas kemény padlok, példaul fa-, csempe- vagy lindleumpadlok
tisztitasara. Puha padlok, peldaul szényegek vagy labtorldk tisztitasa soran problémak mertlhetnek
fel. Ha a robotporszivot elsé alkalommal hasznalja szényeg vagy labtorld tisztitasara, maradjon a
kozelben, hogy meggybzddjon rola: a készulék alkalmas az ilyen tipusuy padlok tisztitasara.
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Mivel a robotporszivo infravords érzekeldt hasznal a mozgashoz, nagyon sotét és fényes padlokon
nehézségek merllhetnek fel. Ha a robotporszivot elséd alkalommal hasznalja ilyen feluletek
tisztitasara, maradjon a kozelben, hogy meggydzodjon rola: a készulék alkalmas a hasonloan sotét és
fényes padlok tisztitasara.

Hogyan tisztit a robotporszivo?

Tisztitérendszer

A robotporszivo 3 lépcsds tisztitorendszerrel tisztitia hatékonyan a padlot.

- Aketoldalso kefe segit a robotnak megtisztitani a padlét a sarkokban és a fal mentén. Tovabba
segitenek fellazitani a padlorol a lerakodott szennyezddést, és tovabbitjak azt a szivonyilashoz
(dbra 3).

- Arobotporszivo szivoereje felszedi a laza szennyezddést, és a szivonyilason keresztll a
portartalyba (abra 4) szallitja azt.

- Az FC8796, FC8795 és FC8794 modellek fel vannak szerelve egy felmoso tartozékkal, melyet a
robothoz csatlakoztatva a robot keménypadld felmosasara is hasznalhato.

Takaritasi mintak

Automatikus takaritas Uzemmodban a robotporszivo pattogd és falkdvetd mintak automatikus

sorozatat hasznalva a szoba minden egyes részét optimalisan megtisztitja. Mindaddig folytatja a

tisztitast, amig az akkumulator le nem merdl, vagy amig ki nem kapcsolja.

A harom 6nalld takaritasi Uzemmodbol a tavvezérld (lasd: ‘Takaritasi Gzemmaod kivalasztasa')

megfeleld gombjaval is kivalaszthat egyet. A robotporszivo néhany percig a valasztott takaritasi

modban folytatja a takaritast, majd visszatér az automatikus takaritasi Gzemmodhoz.

1 Pattogd Uzemmod (dbra 5)

2 Falkdvetd Uzemmaod (dbra 6)
3 Spiral mintaju tzemmod (abra 7)

Hogyan keriili el a robotporszivé a magassagkilonbségeket?

A robotporszivo aljan 6t mélységérzékeld talalhatod. A robotporszivo ezek segitségével érzékeli és
keruli el a magassagkulonbseégeket, példaul a lépcsdket.

Megjegyzes: Normalis jelenség, hogy a robotporszivo kissé atmegy a magassagkulonbségek szélén,
mivel az elsé mélysegerzékeldje az Utkdzd mogott talalhato.

Figyelem! Bizonyos esetekben el6fordulhat, hogy a mélységérzékel6k nem érzékelik kell6 idében a
lépcs6t vagy mas magassagkiulonbséget. Ezért az elsé néhany hasznalat soran, vagy amikor lépcsé
vagy mas magassagkulonbség kdzelében hasznalja, forditson kelld figyelmet a robotporszivora.
Annak érdekében, hogy a robotporszivo megfeleléen észlelje a magassagkiilonbségeket, fontos,
hogy a mélységérzékeldket rendszeresen tisztitsa.

Teendok az elso hasznalat elott

Az oldalso kefék felszerelése
1 Csomagolja ki az oldalso keféket, és helyezze a robotot fejjel lefelé egy asztalra vagy a padlora.
2 Nyomija ra az oldalso keféket a robotporszivo (abra 8) aljan talalhato tengelyekre.

Megjegyzés: Gybzodjon meg rola, hogy az oldalso keféket megfeleléen rogzitette. Nyomja dket a
tengelyre mindaddig, amig egy kattanas kiséretében nem rogzitédnek a helyUkre.
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A tavvezérl6 elemeinek behelyezése

A tavvezérld két AAA tipusu elemmel mUkodik.

1 Nyomija meg a fulet (1) az elemtarto fedelének (2) kicsatolasahoz, majd tavolitsa el a fedelet (abra
9).

2 Helyezze be a két AAA elemet (abra 10).
Megjegyzés: Ugyelien arra, hogy a + és - polus a megfeleld irdnyba nézzen.

3 Afedél visszahelyezéséhez eldszor illessze a nyelvet az elemtartd rekesz peremeén kialakitott
nyilasba (1), majd tolja le a fedelet (2), amig kattanast (abra 11) nem hall. Ekkor a tavvezeérlé készen
all a hasznalatra.

Elokészites a hasznalatra

A dokkoloegység beszerelése

1 Csatlakoztassa az adapter kis méret( csatlakozodugojat a dokkoloegység (1) aljzataba és
csatlakoztassa az adaptert a fali aljzatba (2) (dbra 12).

2 Helyezze a dokkoloegységet vizszintes, stk padléra a fal elott.
Megjegyzés: Gybzodjon meg rola, hogy nincsenek akadalyok vagy magassagkulonbsegek a
dokkoloegység (abra 13) elejétél 150 cm-re, a jobb oldalatol 30 cm-re és a bal oldalatol 100 cm-re.

Toltés

1 Helyezze a robotot a haldzatra csatlakoztatott dokkoloegységre (abra 14).

2 Azinditas és leallitds gomb villogni kezd (abra 15).

3 Amikor az akkumulator teljesen feltoltéddott, a start/stop gomb folyamatosan vilagit (abra 16).

Megjegyzés: Toltés utan az FC8796 modell korulbelul 115 perc mikodést biztosit. Toltés utan az
FC8794 és FC8795 modellek korulbelll 105 perc mikodeést biztositanak.

A szoba el6készitése a tisztitashoz

- Mielétt elinditana a robotporszivo a tisztitd munkamenetét, tavolitson el a padlorol minden laza és
torékeny targyat (abra 17).

- Tavolitson el a padlorol minden kabelt és vezetéket, hogy a robot ne akadjon beléjlk.

- Haaszobaban, ahol a robotot hasznalni szeretné, rojtos szényeg talalhato, hajtsa be a rojtokat a
széonyeg ala, hogy a robot ne akadjon beléjlk, és a szényeg ne séruljon meg (abra 18).

A robotporszivo hasznalata

A tavvezérlé hasznalata

1 Arobotporszivd aktivalasdhoz helyezze a robotporszivot a dokkoloegységre, vagy nyomja meg a
roboton (abra 19) talalhato start/stop gombot.
- Most mar mukodtetheti a robotot a tavvezérldvel.

Inditas és leallitas

1 Nyomija meg a tavvezérld (dbra 20) inditas és leallitas gombjat.
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2 Azinditas és leallitds gomb folyamatosan vilagit, és a robotporszivo elkezdi a tisztitast (abra 21).

3 Arobotporszivd mindaddig automatikus takaritasi Uzemmodban muikodik, amig az akkumulator le
nem merUl. Az automatikus takaritasi Gzemmaodban ismételten végrehajtja a véletlenszert, a
falkdvetd és a spiral mintabol alld sorozat mozdulatait.

4 Ha az akkumulator lemerUlt, az inditas és leallitas gomb jelzéfénye gyorsan villogni kezd, és a
robotporszivo keresni kezdi a dokkoloegységet, hogy feltoltddion (abra 22).

5 A start/stop gomb megnyomasaval meg is szakithatja vagy leallithatja a takaritasi folyamatot. Ha
ismét megnyomja az inditas és leallitds gombot, és az akkumulator még mindig elegendd
energiaval rendelkezik, a robotporszivod automatikus takaritasi Gzemmaodban folytatja a takaritast.

6 Ha azt akarja, hogy a robotporszivo visszatérjen a dokkoloegységre, mieldtt az akkumulator
lemerllne, nyomja meg a tavvezeérlén a dokkolas gombot (abra 23).

7 Azinditas és ledllitas gomb villogni kezd, és a robotporszivo visszatér a dokkoloegységhez.

Takaritasi Uzemmod kivalasztasa

A robotporszivonak négy takaritasi Uzemmaodia van. A normal takaritasi Gzemmod az automatikus
takaritas Gzemmaod, amely a pattogo és a falkovetd mintak automatikus sorozata (abra 24). Az
automatikus takaritasi Uzemmod mellett a robotporszivo harom 6nallo takaritasi Gzemmoddal
rendelkezik, melyek mindegyike a tavvezeérldn léevéd megfeleld gomb megnyomasaval aktivalhato.

Pattogd uzemmod

Ebben az Uzemmodban a robotporszivo egyenes és cikkcakk mozdulatokbol (abra 25)allé vegyes
mintat rajzolva tisztitja a szobat.

Falkdvet6 tzemmod

Ebben az Uzemmodban a robotporszivo kdveti a szoba falait, és a falak mentén mozogva tokéletesen
megtisztitja (dbra 26)az adott terlletet.

Spiral mintaju tzemmaod

Ebben az Gzemmodban a robotporszivo egy kdzéppontbol indulod, egyre szélesedd spiralban halad,
gy tisztitja meg alaposan (abra 27) az adott teruletet.

Megjegyzes: A kezzel kivalasztott Uzemmodok csak néhany percig maradnak aktivak. Ezt kovetden a
robotporszivo visszatér az automatikus takaritasi Gzemmaodhoz.

Kézi vezérles

A robotot a tavvezérld gombijaival manudlisan is iranyithatja.

1 A tavirdnyitod start/stop gombia felett, alatt, bal, illetve jobb oldalan talalhatod nyilgombok
segitségével iranyithatja a robotporszivd mozgasat a szobaban (dbra 28).

Megjegyzés: Legyen 6vatos, amikor a robotporszivot kézzel mikodteti magassagkulonbség vagy
lépcsd kozeleben.

A 24 6ras iddzitd hasznalata

A 24 6ras id6zitdt a tavvezérldvel lehet bekapcsolni. Gydzddion meg arrdl, hogy a robot készenléti
allapotban van, és a dokkoloegységre van helyezve.
1 Atavvezérld 24 6ras idozitd gombijat (abra 29) megnyomva aktivalja a 24 oras idézitot.
- A 24 oras idozitd aktivalasat hangjelzés kiséri, és a kijelzd néhany masodpercenként réviden
villogni kezd.
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- Arobot 24 6raval azutan, hogy aktivalta a 24 6ras id6zitét, elkezdi a takaritasi folyamatot. A
robot a 24 o6ras iddzito leallitasaig 24 dranként ugyanabban az idépontban végrehaijtja a
takaritasi folyamatot.

2 Ataviranyito 24 oras idozitd gombijat megnyomva allitsa le a 24 6ras idézitdét. Hangjelzést fog
hallani, a kijelzé pedig folyamatosan vilagitani fog, igy jelezve, hogy a robot készenléti allapotban
van, és a 24 oras idézité ki van kapcsolva.

Felmosas a robottal

Az FC8796, FC8795 és FC8794 modellekhez tartozik egy, a keménypadlok nedves tisztitasat lenetdveé
tévo felmoso tartozeék és felmosolap.

A felmosoélap csatlakoztatasa

1 Aztassa vizbe, vagy a csap alatt nedvesitse be a felmosoélapot. Hasznalhat néhany cseppet
barmilyen, az On padlétipusahoz megfeleld padlotisztitd szerbdl.

2 Alaposan csavarja ki a felmosolapot, hogy az nedves legyen, de ne tul vizes.

3 A nedves felmosolap tépdzaras csatlakozoit a felmoso tartozék (abra 30) tépdzaras csatlakozdihoz
nyomva rogzitse a felmosolapot a felmoso tartozékra.

4 Helyezze a felmoso tartozeék rogzitd flleit a két, a kerekek mogott elhelyezkedd rogzitd nyilasba.
Ezutan kattanasig (abra 31) nyomija le éket.

Padlotisztitas a felmoso tartozékkal

Megjegyzés: Ha keménypadlot kivan tisztitani a felmoso tartozékkal, a robotot a tisztitani kivant szoba
egy pontjan kell elinditania. Csatlakoztatott felmosolappal a robot nem indithatd a dokkoloegységrol.

1 Csak nyomja meg az inditas és leallitas gombot a tavvezerlén a robot elinditasahoz.
- Arobotporszivd mindaddig folytatja a felmosast, amig az akkumulator le nem merdl, és a robot
le nem all.

Megjegyzés: Szerelje le a felmosolapot és a felmoso tartozékot, mieldtt a taviranyitd dokkolas
gombjaval a dokkoloegységre kildi a robotot, vagy kézzel helyezi el ott.

A felmoso tartozék leszerelése

1 Afelmoso tartozék leszereléséhez nyomja meg a fulet (1), és huzza folfelé a felmoso tartozékot, igy
eltavolitva (2) (abra 32) azt.

2 Huzza le a felmosoélapot a felmoso tartozeékrol.

3 Afelmosolap tisztitdsahoz mosodgeéppel mossa ki kiméld tzemmaodban, maximum 60°C
hémeérsekleten.

Riaszto jel

Ha a robotporszivo takaritasa kozben probléma merdl fol (pl. mert egy kerék beragad vagy elveszi az
érintkezést a padloval, vagy mert egy érzékeld nem érzékeli a padlot), egy hangjelzést fog hallani, és a
robot leall. Az inditas és leallitas gomb megnyomasaval kapcsolja a robotot készenléti Gzemmodba és
oldja meg a riasztas kivalto okat, példaul tavolitsa el a kereket megakaszto akadalyt, tisztitsa meg az
érzékeldket vagy emelje fol és tegye mashova a robotot.
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Tisztitas és karbantartas

A portartaly Uritése és tisztitasa

Uritse ki és tisztitsa meg a portartalyt, ha a portartaly megtelt.

1

u b wWwN

Huzza fel a portartaly fedelének fogantyujat, és emelje ki a portartalyt a tartdjabol (abra 33).
A fedél (dbra 34) nyitdsahoz hlzza meg a portartaly oldalan talalhato fulet.

Vegye ki a szUrbegyseéget a portartalybol (abra 35).

A szemetes folott razva Uritse ki (abra 36) a portartalyt.

A portartaly langyos folyo vizzel tisztithato.

Figyelem! Ne tisztitsa a portartalyt mosogatogépben.

A szUr6k alapos tisztitasdhoz a szUrdegyseg két oldalan elhelyezkedd fulek benyomasaval szedje
szét azt, és vegye le a porszUrdt az EPA szUrérél. Ezutan a mellékelt tisztitokefével (dbra 37) tisztitsa
meg az EPA szUrot.

Szerelje dssze a szUrdegységet és pattintsa be az EPA szUrdt a porszUrdbe. Ezutan helyezze vissza
a szUrbegyseéget a portartalyba (abra 38).

Megjegyzés: Ha csapvizzel tisztitja a portartalyt, feltétlentl varja meg, amig az teljesen megszarad,
mieldtt visszateszi a szUrdegysegbe.

Tegye vissza a portartaly fedelét, és ellendrizze, hogy a helyére kattan-e (abra 39).

Tegye vissza a portartalyt a portartaly-rekeszbe, és hajtsa le a portartaly fogantyujat (abra 40).

Figyelem! Mindig gy6z6djon meg rola, hogy a szlir6egység a portartalyban van. Ha a robotot ugy
hasznalja, hogy a portartalyban nincs szlir6egység, a motor karosodhat.

A robotporszivo tisztitasa

A kivalo tisztito teljesitmeny fenntartasa érdekében rendszeresen tisztitsa meg a mélységérzékeldket,
a kerekeket, az oldalso keféket, a szivonyilast, valamint a robotporszivo és a dokkoloegység kozotti
érintkezd pontokat.

1

2
3
4

8
9

Helyezze a robotot fejjel lefelé egy sima feluletre.

Az oldalso kefék tisztitdsahoz fogja meg azok sortéit, és hlizza le a keféket a tengelyekrél (abra 41).
A tartozék (abra 42) tisztitokefével tisztitsa meg az oldalso keféket és az oldalsod kefék tengelyeit.
A tartozék (abra 43) tisztitokefével tavolitsa el a port és a szoszt az elsd kerékrol és az oldalsd
kerekekrol.

Ha hajszal vagy sz6sz tekeredik az elsé kerék kdzelébe, egy csavarhuzoval (abra 44) tavolitsa el az
elso kereket.

Az elsé kerék tisztitokefével (abra 45) vald megtisztitasa utan a hivelykujjaval (abra 46) nyomja
vissza az els6 kereket a robotporszivoba.

A tartozék (abra 47) tisztitokefével tavolitsa el a port és a szoszt a mélységérzékeldkrol.
Megjegyzés: Fontos, hogy a meélységerzékeldket rendszeresen tisztitsa. Ha az érzekeldk
szennyezettek, a robotporszivdo nem megfeleléen észleli magassagkulonbségeket.

A tartozék tisztitokefével tisztitsa meg a szivonyilast (abra 48).

Ellenorizze, hogy az oldalso kefékbol és a robotporszivo aljabol nem allnak-e ki éles targyak,
amelyek megsérthetik a padlot.

10 Szaraz ruhaval vagy fultisztito palcikaval tisztitsa meg a dokkoloegyseég (abra 49) érintkezd pontjait.

n

Szaraz ruhaval vagy fultisztitd palcikaval tisztitsa meg a robotporszivo (abra 50) aljan talalhatd
érintkezé pontokat.
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Tartozékok rendelése

Ha tartozékot vagy potalkatrészt szeretne vasarolni, latogasson el a www.philips.com/parts-and-
accessories weboldalra, vagy forduljon Philips markakereskeddjéhez. Fordulhat az orszagaban
mUkodd Philips vevoszolgalathoz is (az elérhetdségi informaciokat megtaldlja a vilagszerte érvényes
garancialevélen).

Csere

A sz(ré cseréje

Cserélje ki az EPA sz(rét, ha az nagyon piszkos vagy sérilt (lasd: 'A portartaly Uritése és tisztitasa'). Uj
EPA sz(ir6 beszerzéséhez latogasson el a www.philips.com/parts-and-accessories oldalra.

Az akkumulator cseréje

A robot akkumulatorat csak szakképzett szerviztechnikus cserélheti ki. Vigye be a robotot egy
hivatalos Philips szakszervizbe, ahol az akkumulatort kicserélik, ha azt mar nem lehet Ujra feltolteni
vagy gyorsan lemerUl. Az orszagaban mUkodd Philips vevoszolgalat elérhetdségi adatait a nemzetkozi
garancialevélen talalhatja meg, vagy latogasson el a www.philips.com/support weboldalra.

Az oldalso kefék cseréje

A megfeleld tisztitasi eredmeények biztositasa érdekében bizonyos idé utan cserélje ki az oldalsd
keféket.

Megjegyzés: Mindig cserélje ki az oldalso keféket, ha kopasra vagy sérulésre utalo jeleket tapasztal.
Javasoljuk tovabba, hogy mindkét oldalso kefét egyszerre cserélje ki. Uj oldalsod kefék beszerzéséhez
latogasson el a www.philips.com/parts-and-accessories oldalra.

1 Az oldalso kefék cseréjéhez fogja meg a régi oldalso kefék sortéit, és huzza le a keféket a
tengelyUkrol.
2 Nyomija az uj oldalso keféket a tengelyekre.

A tavvezeérl6 elemeinek cseréje

1 Nyomija meg a fulet (1) az elemtarto fedelének (2) kicsatolasahoz, majd tavolitsa el a fedelet (abra
9).

2 Vegye ki a lemerUlt AAA elemeket az elemtartd rekeszbol.

3 Helyezzen be két Uj AAA elemet (abra 10).

Megiegyzés: Ugyelien arra, hogy a + és - polus a megfeleld iranyba nézzen.

4 A fedél visszahelyezéséhez elészor illessze a nyelvet az elemtartod rekesz peremeén kialakitott
nyilasba (1), majd tolja le a fedelet (2), amig kattanast (abra 11) nem hall. Ekkor a tavvezérlé készen
all a hasznalatra.

Megjegyzés: Az orszaga vonatkozo szabalyait figyelembe véve szabaduljon meg a lemerUlt
elemektol.
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U] rahasznositas

Ez a szimbolum azt jelenti, hogy a termék nem kezelhetd normal haztartasi hulladekként
(2012/19/EU) (&bra 51).

- Ezaszimbolum azt jelenti, hogy a termék beépitett Ujratdlthetd akkumulatort tartalmaz, amelyet
nem szabad haztartasi hulladékként (abra 52) kezelni (2006/66/EK). Kérjlk, hogy vigye el a
készlléket egy hivatalos gyUjtdhelyre vagy egy Philips szervizkdzpontba, hogy szakember tavolitsa
el az akkumulatort.

- Tartsa be az elektromos és elektronikus termékek, akkumulatorok és egyszer hasznalatos elemek
kulon torténd hulladékgylditésére vonatkozo orszagos eldirasokat. A megfeleld hulladékkezelés
segitséget nyUijt a kornyezettel és az emberi egészséggel kapcsolatos negativ kdvetkezmenyek
megeldzéséhez.

Az akkumulator eltavolitasa

Az akkumulatort csak a késziilék leselejtezésekor tavolitsa el. Az akkumulator
eltavolitasa el6tt ellendrizze, hogy a késziilék halozati kabele ki van-e hizva a fali
aljzatbol, és hogy az akkumulator teljesen lemeriilt-e.

Tegye meg a sziikséges ovintézkedéseket, amikor szerszamot hasznal a késziilék
szétnyitasahoz, és akkor is, amikor leselejtezi az akkumulatort.

Az akkumulator eltavolitasa

Figyelmeztetés: Az akkumulatort csak akkor tavolitsa el, ha leselejtezi a késziiléket. Az
akkumulator eltavolitasa el6tt gy6z6djon meg arroél, hogy teljesen lemeriilt.

Az akkumulator eltavolitasahoz kdvesse az alabbi utasitasokat. Az akkumulator eltavolitasahoz a

robotot beviheti egy Philips szakszervizbe is. A legkdzelebbi szakszerviz cimét a Philips

vevoszolgalatatol tudhatja meg.

1 Hagyja a robotot addig mikodni, amig az akkumulator teljesen le nem merUl, hogy az akkumulator
teljesen lemerdljon, mielott kivenné és kidobna.

2 Csavarhuzoval lazitsa ki az akkumulatortarto rekesz fedelének csavarjait, majd vegye le a fedelet
(@bra 53).

3 Emelje ki az akkumulatort, majd csatlakoztassa le (abra 54).

4 \igye a robotporszivot és az akkumulatort egy elektromos és elektronikus hulladékok gyUjtését
veégzd hulladékudvarba.

. 4 4 4
Hibaelhantas
Ez a fejezet 6sszefoglalja a készllékkel kapcsolatban leggyakrabban felmerild problémakat. Ha a
hibat az alabbi Utmutato segitségével nem tudja elharitani, latogasson el a www.philips.hu/support
weboldalra a gyakran felmeruld kérdések listajaért, vagy forduljon az orszagaban illetékes
Ugyfélszolgalathoz.

Probléma Lehetséges ok Megoldas
A robotporszivo a LemerUlt az akkumulator. Toltse fol az akkumulatort (lasd:
start/stop gomb 'El6készités a hasznalatra').

megnyomasat kdvetden
nem kezdi el a tisztitast.
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Lehetséges ok
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Megoldas

A robotporszivd nem
reagal, amikor
megnyomom az egyik
gombot.

A robotporszivo nem talalta
meg a dokkoloegyseget, és
lemerdlt az akkumulatora.

Helyezze a robotot a halozatra
csatlakoztatott dokkoloegysegre.
Néhany masodperc mulva a robot
hangjelzést ad, a kijelzd pedig elkezd
vilagitani.

A robot sipolt, majd
megallt.

Az egyik vagy mindkét kerék
beszorult.

Nyomija meg a start/stop gombot.
Tavolitsa el a kerék felfuggesztésére
tapadt sz6szt, hajat, cérnat vagy
vezetéket.

Az egyik vagy mindkét oldalso
kefe beszorult.

Tisztitsa meg az oldalso keféket

A robotot felemelte, mikdzben
az takaritott.

Nyomija meg a start/stop gombot.
Helyezze a robotot a padloéra. Ezt
kdvetden nyomja meg a start/stop
gombot, hogy a robotporszivo folytassa
a takaritast.

A robotporszivd nem
tisztit megfelelden.

Az egyik vagy mindkét oldalso
kefe sortéi gorbultek vagy
hajlottak.

Egy kis idore aztassa be a keféket meleg
vizbe. Ha ennek hatasara a sorték nem
nyerik vissza eredeti alakjukat, cserélje ki
az oldalso keféket (lasd: 'Az oldalso
kefék cseréje’).

A portartalyban lévé szird
szennyezett.

Szerelje szét a szUrdegységet. Tisztitsa
meg a porszUrdt és az EPA szUrét egy
puha sortéju fogkefével. A porszird
folyo vizzel is tisztithato.

Ha a az EPA szUr6 megtisztitdsa nem
segit, cserélje ki a szUrdt egy Ujra. Azt
javasoljuk, hogy legalabb évente egyszer
cserélje ki az EPA szUroét.

A portartaly aljan talalhato
szivonyilas eltomdodott.

Tisztitsa meg a szivonyilast.

Az elsé kerék a ratapadt haj és
egyéb szennyezddés miatt
beszorult.

Tisztitsa meg az elsé kereket (lasd: 'A
robotporszivo tisztitasa').

A robotporszivo nagyon sotét
vagy fényes fellletet tisztit,
ami elinditja a
meélységérzékeldket. Ennek
kovetkeztében a robotporszivo
szokatlan médon mozoghat.

Nyomja meg start/stop gombot, majd
helyezze a robotot a padlo vilagosabb
szinl részére. Ha a probléma itt is
fennall, latogasson el a
www.philips.com/support weboldalra,
vagy forduljon az orszagaban mukodd
Philips Ugyfélszolgalathoz.
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Probléma

Lehetséges ok

Megoldas

A robotporszivo olyan padlot
tisztit, amely elég erésen
visszatUkrozi a napfényt. Ez
elinditja a mélységérzékeldket,
aminek kovetkeztében a
robotporszivo szokatlan
moédon mozoghat.

Ha szeretné megakadalyozni, hogy a
napfény bevilagitson a helyiségbe,
hlzza dssze a fuggdnydket. Erdemes a
takaritast akkorra idéziteni, amikor a nap
mar kevésbeé sut.

Az akkumulator mar nem
tolthetd, vagy nagyon
gyorsan lemerdl.

Az akkumulator elérte
élettartama vegeét.

Cseréltesse ki az akkumulatort egy
Philips szakszervizben (lasd: 'Az
akkumulator cseréje’).

A robotporszivd nem
talaljia a
dokkoloegységet.

A helyiségben nem all
rendelkezésre elegendd hely
ahhoz, hogy a robotporszivd
visszatérjen a
dokkoloegyseéghez.

Helyezze mashova a dokkoloegységet
(lasd: 'A dokkoloegység beszerelése').

A robot még mindig keresi a
dokkoloegységet.

Varjon korulbelul 20 percet, hogy a
robotporszivo visszatérjen a
dokkoloegységre.
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Wprowadzenie

Gratulujemy zakupu i witamy w gronie uzytkownikow produktow Philips! Aby w petni skorzystac z
obstugi swiadczonej przez firme Philips, nalezy zarejestrowac zakupiony produkt na stronie
www.philips.com/welcome.

Opis ogolny

8
19

Uchwyt pokrywy pojemnika na kurz

Pokrywa pojemnika na kurz

Zespot filtra

Dodatkowy zespot filtra (FC8796, FC8795, FC8794)
Pojemnik na kurz

Krawedz goérnej pokrywy

Czujnik stacji dokujacej

Otwor ssacy

Przycisk uruchomienia/zatrzymania

Szczotki boczne

Dodatkowy zestaw szczotek bocznych (tylko model FC8796)
Watki do montazu szczotek bocznych

Kotko przednie

Otwor ssacy

Kotka boczne

Czujniki spadku poziomu powierzchni

Pokrywka komory akumulatora

Nasadka do mopowania (FC8796, FC8795, FC8794)
Wktad mopujacy (FC8796, FC8795, FC8794)

20 Mata wtyczka

21

Zasilacz

22 Szczoteczka do czyszczenia

23 Pilot zdalnego sterowania

24 Baterie AAA do pilota zdalnego sterowania
25 Stacja dokujaca

Pilot zdalnego sterowania

Odkurzaczem mozna sterowac za pomoca pilota zdalnego sterowania (rys. 2). Sa na nim nastepujace
przyciski:

g~ wN =

Przycisk uruchomienia/zatrzymania
Przyciski nawigacyjne

Przyciski trybu czyszczenia

Przycisk dokowania

Harmonogram 24-godzinny

Jak dziata odkurzacz automatyczny?

Co czysci odkurzacz automatyczny?

Ten odkurzacz automatyczny jest wyposazony w funkcje, ktore sprawiaja, ze doskonale nadaje sie do
czyszczenia podtdg w domu.

Ten odkurzacz automatyczny nadaje sie szczegodlnie do czyszczenia twardych powierzchni, na
przyktad drewnianych, z ptytek ceramicznych badz z linoleum. Moga wystapic¢ problemy podczas
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czyszczenia miekkich powierzchni, takich jak wyktadziny lub dywany. W przypadku uzywania
odkurzacza automatycznego do czyszczenia wyktadziny lub dywanu przy pierwszym uzyciu nalezy
pozostac w jego poblizu, aby sie przekonac, czy poradzi sobie z tego rodzaju podtoga.

Odkurzacz automatyczny wykorzystuje do poruszania sie czujniki podczerwieni, wiec moze napotkac
trudnosci na ciemnych i btyszczacych podtogach. Przy pierwszym uzyciu odkurzacza automatycznego
na takiej powierzchni nalezy pozostac w jego poblizu, aby sie przekonac, czy poradzi sobie z tego
rodzaju podtoga.

W jaki sposob odkurzacz automatyczny czysci podtoge?

System czyszczenia

Odkurzacz automatyczny jest wyposazony w 3-stopniowy system czyszczenia, ktory skutecznie

odkurza podtogi.

- Dwie boczne szczotki wspomagaja odkurzanie w rogach i wzdtuz scian. Utatwiaja rowniez zbieranie
brudu z podtogi i przesuwanie go w strone otworu ssacego (rys. 3).

- Sita ssania odkurzacza automatycznego podnosi luzny brud i przenosi go przez otwor ssacy do
pojemnika na kurz (rys. 4).

- Modele FC8796, FC8795 i FC8794 sa wyposazone w nasadke mopujaca, ktoéra mozna dotaczyc¢ do
odkurzacza w celu mopowania twardych powierzchni.

Schematy odkurzania

W trybie automatycznego czyszczenia odkurzacz stosuje ustalong automatyczna sekwencje
schematow odbijania sie i podazania wzdtuz scian w celu optymalnego wyczyszczenia wszystkich
obszarow pomieszczenia. Odkurzacz automatyczny bedzie kontynuowac czyszczenie do czasu, gdy
akumulator bedzie bliski roztadowania lub do jego wytaczenia.

Mozna réwniez wybrac jeden z trzech oddzielnych trybow czyszczenia, naciskajac odpowiedni
przycisk na pilocie (patrz 'Wybor trybu czyszczenia'). Odkurzacz automatyczny kontynuuje czyszczenie
w wybranym trybie przez kilka minut, a nastepnie powraca do automatycznego trybu czyszczenia.

1 Tryb (rys. 5) odbijania sie

2 Tryb (rys. 6) podazania wzdtuz scian

3 Tryb (rys. 7) spiralny

W jaki sposob odkurzacz automatyczny unika roznic
wysokosci?
Odkurzacz automatyczny jest wyposazony w pie¢ umieszczonych na spodzie czujnikow spadku

poziomu powierzchni. Wykorzystuje je do wykrywania i unikania roéznic wysokosci, np. schodow.

Uwaga: To normalne, ze odkurzacz automatyczny przesuwa sie nieco poza krawedz roznicy
wysokosci, poniewaz przedni czujnik spadku poziomu powierzchni znajduje sie za zderzakiem.

Przestroga: W niektorych przypadkach czujniki spadku moga nie wykryc¢ na czas schodow lub
innych réznic wysokosci. Dlatego nalezy uwaznie monitorowa¢ odkurzacz automatyczny przy
pierwszym uzyciu oraz gdy dziata w poblizu schodow lub innych miejsc, w ktorych wystepuja
roznice wysokosci. Wazne jest, aby regularnie czysci¢ czujniki w celu zagwarantowania poprawnego
wykrywania réznic wysokosci.
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Przed pierwszym uzyciem

Montaz szczotek bocznych

1 Rozpakuj szczotki boczne i potdz odkurzacz automatyczny spodem do goéry na stole lub na
podtodze.

2 Wdisnij boczne szczotki na watki na spodzie odkurzacza automatycznego (rys. 8).

Uwaga: Zadbaj o prawidtowe umocowanie szczotek bocznych. Wcisnij je na watek w taki sposob,
aby stychac byto, ze zatrzasnety sie w odpowiedniej pozydji (bedzie stychac klikniecie).

Wktadanie baterii pilota zdalnego sterowania
Pilot zdalnego sterowania jest zasilany dwoma bateriami AAA.
1 Popchnij przycisk zwalniajacy (1), aby odblokowac pokrywe komory (2) (rys. 9) baterii i zdejmij ja.
2 Witoz dwie baterie (rys. 10) AAA.
Uwaga: Upewnij sie, ze bieguny + i - baterii znajduja sie w odpowiednim potozeniu.
3 Aby ponownie zatozy¢ pokrywe komory baterii, najpierw wtdz wystep do otworu na obrzezu

komory baterii (1), a nastepnie docisnij pokrywke (2) do oporu, az zablokuje sie na swoim miejscu
(ustyszysz klikniecie (rys. 11)). Teraz pilot zdalnego sterowania jest gotowy do uzycia.

Przygotowanie do uzycia

Instalacja stacji dokujacej

1 Witdz mata wtyczke zasilacza do gniazda w stacji dokujacej (1) i podtacz zasilacz do gniazdka
elektrycznego (2) (rys. 12).

2 Umiesc stacje dokujaca na poziomej, rownej powierzchni pod sciana.
Uwaga: Upewnij sie, ze nie ma zadnych przeszkod ani roznicy wysokosci 150 cm przed stacig
dokujaca (rys. 13), 30 cm po jej prawej i 100 cm po jej lewej stronie.

Fadowanie

1 Umiesc¢ odkurzacz automatyczny w stacji (rys. 14) dokujacej podtaczonej do sieci elektrycznej.

2 Przycisk uruchomienia/zatrzymania zacznie migac (rys. 15).

3 Gdy akumulator jest w petni natadowany, przycisk uruchomienia/zatrzymania $wieci w sposob
ciagty (rys. 16).

Uwaga: Po natadowaniu model FC8796 moze dziata¢ okoto 115 minut. Po natadowaniu modele
FC8794 i FC8795 moga dziata¢ okoto 105 minut.

Przygotowanie pomieszczenia do odkurzania

- Przed rozpoczeciem czyszczenia za pomoca odkurzacza automatycznego nalezy usunac z podtogi
(rys. 17) wszystkie luzno lezace i kruche przedmioty.

- Usun z podtogi wszelkie kable i przewody, aby nie dopusci¢ do zaplatania sie w nie odkurzacza
automatycznego.

- Jesli w pomieszczeniu, ktore chcesz odkurzy¢, znajduje sie dywan z fredzlami, wsun fredzle pod
dywan, aby nie dopuscic¢ do utkniecia robota na fredzlach i zabezpieczy¢ dywan przed
zniszczeniem (rys. 18).
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Korzystanie z odkurzacza automatycznego

Korzystanie z pilota zdalnego sterowania

1 Umiesc¢ odkurzacz automatyczny w stacji dokujgcej lub nacisnij przycisk wiaczenia/wytaczenia na
odkurzaczu (rys. 19), aby go aktywowac.
- Teraz mozesz sterowac odkurzaczem za pomoca pilota zdalnego sterowania.

Uruchamianie i zatrzymywanie

1 Nacisnij przycisk uruchomienia/zatrzymania na pilocie zdalnego sterowania (rys. 20).

2 Przycisk uruchomienia/zatrzymania na odkurzaczu automatycznym swieci sie caty czas i odkurzacz
automatyczny rozpoczyna czyszczenie. (rys. 21)

3 Odkurzacz automatyczny dziata w trybie automatycznym do czasu, az akumulator bedzie bliski
roztadowania. W trybie automatycznym odkurzacz powtarza sekwencje schematéw odkurzania:
schemat losowy, podazania wzdtuz scian i spiralnych ruchow.

4 Gdy akumulator bedzie bliski roztadowania, przycisk uruchomienia/zatrzymania zacznie szybko
migac, a odkurzacz automatyczny zacznie szukac stacji dokujacej w celu natadowania (rys. 22).

5 Mozna rowniez nacisnac przycisk uruchomienia/zatrzymania, aby wstrzymacd/przerwac odkurzanie.
Jesli ponownie nacisniesz przycisk uruchomienia/zatrzymania, a akumulator bedzie natadowany w
wystarczajacym stopniu, odkurzacz bedzie kontynuowat odkurzanie w trybie automatycznego
czyszczenia.

6 Aby odkurzacz automatyczny powrocit do stacji dokujacej, zanim akumulator bedzie bliski
roztadowania, nacisnij przycisk dokowania na pilocie zdalnego sterowania (rys. 23).

7 Przycisk wiaczenia/wytgczenia zacznie migad, a odkurzacz automatyczny powroci do stadiji
dokujacej.

Wybor trybu czyszczenia

Odkurzacz automatyczny ma cztery tryby czyszczenia. Standardowy tryb czyszczenia odkurzacza to
automatyczny tryb czyszczenia, ktoéry stosuje ustalong automatyczna sekwencje schematow odbijania
sie i podazania wzdtuz scian (rys. 24). Oprocz automatycznego trybu czyszczenia odkurzacz
automatyczny ma trzy osobne tryby czyszczenia, ktére mozna wiaczy¢, naciskajac odpowiednie
przyciski na pilocie zdalnego sterowania.

Tryb odbijania sie

W tym trybie odkurzacz automatyczny czysci pomieszczenie, wykonujac na przemian na podtodze
ruchy po linii prostej i po skosie (rys. 25).

Tryb podazania wzdtuz scian

W tym trybie odkurzacz automatyczny podaza wzdtuz scian w pomieszczeniu, aby bardzo doktadnie
odkurzyc (rys. 26) podtoge pod scianami.

Tryb spiralny

W tym trybie odkurzacz automatyczny porusza sie po coraz wiekszej spirali, zaczynajac od punktu

centralnego w celu doktadnego (rys. 27) wyczyszczenia go.

Uwaga: Recznie wybrane tryby czyszczenia pozostaja aktywne zaledwie przez kilka minut. Gdy ten
czas uptynie, odkurzacz przetacza sie do trybu automatycznego.
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Obstuga reczna

Odkurzacz mozna prowadzi¢ recznie za pomoca przyciskow na pilocie.

1 Zapomoca przyciskow strzatek na pilocie zdalnego sterowania, umieszczonych nad i pod
przyciskiem uruchomienia/zatrzymania oraz po jego lewej i prawej stronie, mozna sterowac
odkurzaczem automatycznym poruszajacym sie po pomieszczeniu (rys. 28).

Uwaga: Zachowaj ostroznosc podczas recznego sterowania odkurzaczem automatycznym, gdy
znajduje sie w poblizu schodow lub miejsca, w ktorym wystepuje roznica wysokosdi.

Uzywanie harmonogramu 24-godzinnego

Harmonogram 24-godzinny mozna aktywowac za pomoca pilota zdalnego sterowania. Sprawdz, czy
odkurzacz automatyczny jest w trybie gotowosci i jest umieszczony w stacji dokujacej.
1 Nacdisnij przycisk (rys. 29) harmonogramu 24-godzinnego na pilocie, aby go uaktywnic.

- Po uaktywnieniu harmonogramu 24-godzinnego bedzie stychac dzwiek, a wyswietlacz zacznie
migac co kilka sekund.

- Odkurzacz automatyczny rozpocznie czyszczenie w 24 godziny po uaktywnieniu harmonogramu
24-godzinnego. Bedzie rozpoczynat czyszczenie o tej samej porze co 24-godziny do czasu
dezaktywowania harmonogramu 24-godzinnego.

2 Aby dezaktywowac harmonogram 24-godzinny, nacisnij przycisk harmonogramu na pilocie. Bedzie
stychac dzwiek, a wyswietlacz bedzie swiecic sie w sposob ciagty, sygnalizujac, ze odkurzacz
automatyczny jest w trybie gotowosci, a harmonogram 24-godzinny nie jest juz aktywny.

Mopowanie za pomocg odkurzacza automatycznego

Modele FC8796, FC8795 1 FC8794 sg wyposazone w nasadke mopujgca oraz wkitad mopujacy do
czyszczenia na mokro twardych powierzchni.

Zaktadanie wktadu mopujacego

1 Umiesc¢ wkitad mopujacy w wodzie lub zmocz go pod biezaca woda. Mozesz dodac kilka kropel
srodka do czyszczenia podtog odpowiedniego do konkretnego rodzaju podtogi.

2 Wycisnij wktad mopuijacy, aby byt wilgotny, a nie mokry.

3 Przymocuj wktad mopujacy do nasadki mopujacej, dociskajac rzepy na wktadzie mopujacym do
rzepow na nasadce mopujacej (rys. 30).

4 Witoz wystepy mocujace nasadki mopujacej do dwodch otwordw znajdujacych sie zaraz za kotkami.
Nastepnie wcisnij je, az ustyszysz klikniecie (rys. 31).

Czyszczenie podtog przy uzyciu nasadki mopujacej

Uwaga: Aby czyscic¢ twarde powierzchnie przy uzyciu nasadki mopujacej, musisz uruchomic¢ odkurzacz
automatyczny z punktu znajdujacego sie w pomieszczeniu, ktére chcesz wyczyscic. Nie mozesz
uruchomic¢ odkurzacza automatycznego ze stacji dokujacej, gdy dotaczona jest nasadka mopujaca.

1 Po prostu naciénij przycisk uruchomienia/zatrzymania na pilocie, aby uruchomic¢ odkurzacz
automatyczny.
- Mopowanie trwa do czasu, gdy akumulator bedzie bliski roztadowania. Wowczas odkurzacz
automatyczny zatrzyma sie.

Uwaga: Zdejmij wktad mopujacy i nasadke mopujaca zanim odeslesz odkurzacz automatyczny do
stacji dokujacej za pomoca przycisku dokowania na pilocie lub recznie go tam umiescisz.

Zdejmowanie nasadki mopujacej
1 Aby zdja¢ nasadke mopujaca, nacisnij zacisk (1) i pociagnij nasadke, aby ja wyjac (2) (rys. 32).
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2 Odczep wktad mopujacy od nasadki mopujacej.
3 Aby wyczysci¢ wktad mopuijacy, wypierz go w pralce przy uzyciu programu do delikatnych tkanin w
temperaturze maks. 60°C.

Sygnat alarmu

Jesli podczas czyszczenia wystapia jakies problemy z odkurzaczem automatycznym (np. gdy kotko
zablokuje sie lub straci kontakt z podtozem, albo gdy czujnik nie bedzie w stanie wykry¢ podtogi),
ustyszysz dzwiek i odkurzacz automatyczny zatrzyma sie. Nacisnij przycisk uruchomienia/zatrzymania,
aby przetaczy¢ odkurzacz automatyczny do trybu gotowosci i usunac problem powodujacy alarm, na
przyktad usuwajac przeszkode blokujaca kotko, oczyszczajac czujnik lub przenoszac odkurzacz
automatyczny w inne miejsce.

Czyszczenie i konserwacja

Oproéznianie i czyszczenie pojemnika na kurz

Nalezy oprozniac i czysci¢ pojemnik na kurz, gdy pojemnik na kurz bedzie petny.

1 Pocdiagnij za uchwyt pokrywy pojemnika na kurz i wyjmij pojemnik na kurz z komory (rys. 33).
Pociggnij zacisk z boku pojemnika na kurz, aby otworzy¢ pokrywke (rys. 34).

Wyjmij zespot filtra z pojemnika na kurz (rys. 35).

Oproznij (rys. 36) pojemnik na kurz, potrzasajac nim nad koszem na smieci.

Mozesz oczysci¢ pojemnik na kurz pod biezaca letnig woda.
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Przestroga: Nie myj pojemnika na kurz w zmywarce.

6 Aby doktadnie oczyscic filtry, wyjmij zespot filtra, naciskajac zatrzaski po obu stronach zespotu filtra
i zdejmuijac filtr kurzu z filtra EPA. Nastepnie oczysc filtr EPA za pomoca dotaczonej szczoteczki (rys.
37).

7 Zt6z zespot filtra, wiodz filtr EPA do filtra kurzu. Nastepnie umiesc zespot filtra w pojemniku na kurz
(rys. 38).

Uwaga: Jesli pojemnik na kurz byt czyszczony pod biezaca woda, przed wtozeniem zespotu filtra
upewnij sie, ze pojemnik jest catkowicie suchy.

8 Zatoz pokrywke na pojemnik na kurz i upewnij sie, ze sie zatrzasneta (ustyszysz klikniecie) (rys. 39).

9 Umiesc pojemnik na kurz z powrotem w komorze, a nastepnie przesun w dot uchwyt pojemnika na
kurz (rys. 40).

Przestroga: Zawsze sprawdzaj, czy w pojemniku na kurz znajduje sie zespot filtra. Uzywanie
odkurzacza automatycznego bez zespotu filtra w pojemniku na kurz spowoduje zniszczenie
silnika.

Czyszczenie odkurzacza automatycznego

Aby zapewnic¢ dobre dziatanie odkurzacza, trzeba od czasu do czasu czyscic¢ czujniki spadku poziomu

powierzchni, kotka, szczotki boczne i otwor ssacy.

1 Potdz odkurzacz automatyczny spodem do gory na ptaskiej powierzchni.

2 Aby wyczyscic szczotki boczne, chwyc je za wiosie i zdejmij z watkow (rys. 47).

3 Oczysc boczne szczotki iich watki za pomoca dotaczonej (rys. 42) szczoteczki.

4 Usun rowniez brud i ktaczki z przedniego kotka i kotek bocznych za pomoca dotgczonej (rys. 43)
szczoteczki.
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5 Usun rowniez brud i ktaczki z czujnikow spadku poziomu powierzchni za pomoca dotgczonej (rys.
44) szczoteczki.

Uwaga: Regularne czyszczenie czujnikow spadku jest bardzo wazne. Jesli czujniki spadku beda
brudne, odkurzacz automatyczny moze nie wykry¢ schodow lub innych réznic wysokosci.

6 Za pomoca dotgczonej szczoteczki wyczysc otwor (rys. 45) ssacy.
7 Sprawdz, czy w szczotkach bocznych i na spodzie odkurzacza automatycznego nie znajduja sie
zadne ostre przedmioty, ktére mogtyby uszkodzi¢ podtoge.

Zamawianie akcesoriow

Akcesoria i czesci zamienne mozna kupic¢ na stronie www.philips.com/parts-and-accessories lub u
sprzedawcy produktow firmy Philips. Mozna tez skontaktowac sie z Centrum Obstugi Klienta firmy
Philips w swoim kraju (dane kontaktowe znajduja sie w ulotce gwarancyjnej).

Wymiana

Wymiana filtra

Wymien filtr EPA, jesli jest bardzo brudny lub uszkodzony (patrz 'Opréznianie i czyszczenie pojemnika
na kurz'). Aby uzyskac nowy filtr EPA, przejdz na strone www.philips.com/parts-and-accessories.

Wymiana akumulatora

Akumulator odkurzacza automatycznego moga wymienic jedynie uprawieni inzynierowie serwisu. Jesli
akumulator nie daje sie natadowac albo szybko sie roztadowuje, przekaz odkurzacz automatyczny do
autoryzowanego centrum serwisowego firmy Philips, gdzie akumulator zostanie wymieniony.
Informacje na temat kontaktu z Centrum Obstugi Klienta firmy Philips w swoim kraju mozesz znalez¢ w
ulotce miedzynarodowej gwarancji lub na stronie www.philips.com/support.

Wymiana szczotek bocznych

Aby urzadzenie dziatato skutecznie, po pewnym czasie nalezy wymienic¢ szczotki boczne.

Uwaga: Wymien szczotki boczne, gdy zauwazysz jakiekolwiek oznaki zuzycia lub uszkodzenia.
Zalecamy jednoczesna wymiane obu szczotek bocznych. Aby uzyskac nowe szczotki boczne, przejdz
na strone www.philips.com/parts-and-accessories.

1 Aby wymienic szczotki boczne, chwyc je za wtosie i zdejmij z watkow.
2 Wdisnij nowe szczotki boczne na watki.

Wymiana baterii pilota zdalnego sterowania
1 Popchnij przycisk zwalniajacy (1), aby odblokowac pokrywe komory (2) (rys. 9) baterii i zdejmij ja.
2 Wyjmij stare wyczerpane baterie AAA z komory baterii.
3 Witodz dwie nowe baterie (rys. 10) AAA.
Uwaga: Upewnij sie, ze bieguny + i - baterii znajduja sie w odpowiednim potozeniu.

4 Aby ponownie zatozy¢ pokrywe komory baterii, najpierw wtdz wystep do otworu na obrzezu
komory baterii (1), a nastepnie docisnij pokrywke (2) do oporu, az zablokuje sie na swoim miejscu
(ustyszysz klikniecie (rys. 11)). Teraz pilot zdalnego sterowania jest gotowy do uzycia.
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Uwaga: Wyczerpane baterie nalezy utylizowac zgodnie z lokalnymi przepisami obowigzujgcymi w
konkretnym kraju.

Ochrona srodowiska

- Symbol przekreslonego kontenera na odpady (rys. 46), oznacza, ze produkt podlega selektywnej
zbibrce zgodnie z postanowieniami Dyrektywy 2012/19/UE.

- Symbol przekreslonego kontenera na odpady (rys. 47), oznacza, ze produkt zawiera baterie lub
akumulatory, ktore podlegaija selektywnej zbidrce zgodnie z postanowieniami Dyrektywy
2006/66/WE.

- Takie oznakowanie informuije, ze produkt oraz baterie i akumulatory po okresie uzytkowania, nie
moga by¢ wyrzucone wraz z innymi odpadami pochodzacymi z gospodarstwa domowego.

- Uzytkownik ma obowiazek oddac zuzyty produkt oraz baterie i/lub akumulatory do podmiotu
prowadzacego zbieranie zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego, tworzacego system
zbierania takich odpadéw - w tym do odpowiedniego sklepu, lokalnego punktu zbiorki lub
jednostki gminnej. Zuzyty sprzet oraz baterie i akumulatory moga miec szkodliwy wptyw na
Srodowisko i zdrowie ludzi z uwagi na potencjalng zawartosc niebezpiecznych substandii,
mieszanin oraz czesci sktadowych.

- W celu profesjonalnego usuniecia akumulatora nalezy udac sie do podmiotu prowadzacego
zbieranie akumulatorow lub centrum serwisowego firmy Philips.

- Gospodarstwo domowe spetnia wazna role w przyczynianiu sie do ponownego uzycia i odzysku
surowcow wtornych, w tym recyklingu, zuzytego sprzetu. Na tym etapie ksztattuje sie postawy,
ktore wptywaja na zachowanie wspolnego dobra jakim jest czyste srodowisko naturalne.

Wyjmowanie akumulatora

Przed wyrzuceniem zuzytego urzadzenia wyjmij z niego akumulator. Przed wyjeciem
akumulatora upewnij sie, czy urzadzenie jest odtaczone od gniazdka elektrycznego, a
akumulator jest catkowicie roztadowany.

Stosuj wszystkie niezbedne srodki bezpieczenstwa podczas otwierania urzadzenia za
pomoca narzedzi i podczas utylizacji akumulatora.

Wyjmowanie akumulatora

Ostrzezenie: Przed wyrzuceniem zuzytego urzadzenia nalezy wyjac z niego jedynie
akumulator. Usuwajac akumulator, nalezy upewnic sie, ze jest on catkowicie
roztadowany.

Aby wyjac¢ akumulator, postepuj zgodnie z ponizszymi instrukcjami. Mozesz takze oddac¢ odkurzacz

automatyczny do centrum serwisowego firmy Philips i zleci¢ wyjecie akumulatora. Skontaktuj sie z

Centrum Obstugi Klienta firmy Philips w swoim kraju, aby uzyskac¢ adres najblizszego centrum

serwisowego.

1 Pozostaw odkurzacz automatyczny witaczony az do catkowitego roztadowania akumulatora, aby
miec pewnosc, ze akumulator jest catkowicie roztadowany przed jego wyjeciem i wyrzuceniem.

2 Odkrec sruby pokrywy komory akumulatora i zdejmij pokrywe (rys. 48).

3 Wyjmij akumulatoriroztgcz go (rys. 49).

4 Zanies odkurzacz i akumulator do punktu zbiorki Smieci elektrycznych i elektronicznych.



Rozwiazywanie problemow

W tym rozdziale opisano najczestsze problemy, z ktdrymi mozna sie zetknac podczas korzystania z
urzadzenia. Jesli ponizsze wskazowki okaza sie niewystarczajace do rozwigzania problemu, odwiedz
strone www.philips.com/support, na ktorej znajduje sie lista czesto zadawanych pytan, lub skontaktuj
sie z Centrum Obstugi Klienta w swoim kraju.

Problem

Prawdopodobna
przyczyna
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Rozwigzanie

Odkurzacz automatyczny
nie rozpoczyna
odkurzania, gdy
naciskam przycisk
uruchomienia/zatrzyman
ia.

Akumulator jest roztadowany.

Nataduj akumulator (patrz
'Przygotowanie do uzycia').

Odkurzacz automatyczny
nie reaguje, gdy
naciskam jeden z
przyciskow.

Odkurzacz automatyczny nie
moze znalez¢ stacji dokujgcej,
a akumulator wyczerpat sie.

Umies¢ odkurzacz automatyczny w stadji
dokujacej podtaczonej do sieci
elektrycznej. Po kilku sekundach
odkurzacz wygeneruje dzwiek, a
wyswietlacz zaswiedi sie.

Odkurzacz automatyczny
wygenerowat sygnat
dzwiekowy i zatrzymat
sie.

Jedno lub oba koétka sa
zablokowane.

Nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania. Usun ktaczki,
wtosy, nitki lub przewdd, ktory zakrecit
sie wokot zawieszenia kotka.

Jedna lub obie szczotki
boczne sa zablokowane.

Wyczys¢ boczne szczotki.

Odkurzacz automatyczny
zostat podniesiony podczas
odkurzania.

Nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania. Umies¢
odkurzacz automatyczny na podtodze.
Nastepnie nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania, aby
wznowic¢ odkurzanie.

Odkurzacz automatyczny
nie odkurza dobrze.

Wiosie jednej lub obu szczotek
bocznych jest krzywe lub
zgiete.

Zanurz na chwile szczotke lub szczotki w
cieptej wodzie. Jesli nie spowoduije to
przywrocenia prawidtowego ksztattu
witdkien, wymien szczotki boczne (patrz
‘Wymiana szczotek bocznych').

Filtr w pojemniku na kurz jest
brudny.

Roztdz zespot filtra. Wyczysc filtr kurzu i
filtr EPA za pomoca szczoteczki do
zebow o miekkim wtosiu. Mozesz
optukac filtr kurzu pod biezaca woda.

Jesli czyszczenie filtra EPA nie pomaga,
wymien go na nowy. Zalecamy wymiane
filtra EPA przynajmniej raz w roku.

Otwor ssacy na spodzie
pojemnika na kurz jest
zapchany.

Wyczys¢ otwor ssacy.
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Problem

Prawdopodobna
przyczyna

Rozwigzanie

Przednie kotko jest
zablokowane przez wtosy lub
inne zabrudzenia.

Wyczysc przednie kotko (patrz
'Czyszczenie odkurzacza
automatycznego').

Odkurzacz automatyczny
odkurza bardzo ciemna lub
[Sniaca powierzchnie, co
powoduje aktywacje czujnikow
spadku poziomu powierzchni.
Z tego powodu odkurzacz
automatyczny porusza sie w
nietypowy sposob.

Nacisnij przycisk
uruchomienia/zatrzymania, a nastepnie
przesun odkurzacz automatyczny na
jasniejszy fragment podtogi. Jesli
problem dalej bedzie wystepowad na
jasniejszym fragmencie podtogi,
odwiedz strone internetowa
www.philips.com/support lub skontaktuj
sie z Centrum Obstugi Klienta w swoim
kraju.

Odkurzacz automatyczny
czysci podtoge, ktora mocno
odbija promienie stoneczne.
Aktywuje to czujniki spadku
poziomu powierzchni i
powoduje, ze odkurzacz
automatyczny porusza sie w
nietypowy sposob.

Zasun zastony, aby swiatto stoneczne
nie wpadato do pomieszczenia. Mozesz
takze rozpoczac odkurzanie, gdy swiatto
stoneczne jest stabsze.

Nie mozna juz
natadowac akumulatora
lub akumulator bardzo
szybko sie roztadowuije.

Okres eksploatadii
akumulatora dobiegt konca.

Zle¢ wymiane akumulatora centrum
(patrz 'Wymiana akumulatora’)
serwisowemu firmy Philips.

Odkurzacz automatyczny
nie moze znalez¢ stadji
dokujacej.

W pomieszczeniu nie ma dosc
miejsca, aby odkurzacz
automatyczny mogt dojechacd
do stacji dokujacej.

Sprobuj ustawic stacje (patrz 'Instalacja
stacji dokujacej') dokujaca w innym
miejscu.

Odkurzacz automatyczny caty
czas aktywnie poszukuje stadji
dokujacej.

Daj odkurzaczowi automatycznemu
jakies$ 20 minut na powrot do stadii
dokujacei.
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Introducere

Felicitar pentru achizitie si bun venit la Philips! Pentru a beneficia pe deplin de asistenta oferita de
Philips, inregistrati-va produsul la www.philips.com/welcome.

Descriere generala

Manerul capacului pentru compartimentul pentru praf
Capac pentru compartimentul pentru praf

Unitate de filtrare

Unitate de filtrare suplimentara (FC8796, FC8795, FC8794)
Compartiment pentru praf

Marginea capacului superior

Senzor statie de andocare

Orificiu de aspirare

Buton Start/Stop

10 Perii laterale

11 Set suplimentar de perii laterale (numai pentru modelul FC8796)
12 Tije pentru montarea periilor laterale

13 Roata frontala

14 Orificiu de aspirare

15 Roti laterale

16 Senzori de deplasare

17 Capacul compartimentului pentru baterie

18 Dispozitiv pentru stergere (FC8796, FC8795, FC8794)
19 Suprafata de stergere (FC8796, FC8795, FC8794)

20 Conector mic

21 Adaptor

22 Perie de curatat

23 Telecomanda

24 Baterii AAA pentru telecomanda

25 Statie de andocare

OCoOo~NOOUTA~WN =

Telecomanda

Puteti sa operati robotul cu ajutorul telecomenzii (Fig. 2). Acesta are urmatoarele butoane:
Buton Start/Stop

Butoane de navigare

Butoane pentru modul de curdtare

Buton de andocare

Programator pentru 24 de ore

g~ wN =

Cum functioneaza robotul

Ce poate curata robotul

Acest robot este prevazut cu functii care il transforma intr-un aspirator adecvat pentru a va ajuta sa
curatati podelele acasa.

Robotul este potrivit in special pentru curadtarea suprafetelor dure, ca de exemplu, podele acoperite
cu lemn, faianta sau linoleum. Este posibil sa apara probleme la curatarea podelelor acoperite cu
materiale moi, ca de exemplu, carpete sau covoare. Daca utilizati robotul pe o carpeta sau un covor,
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va rugam sa stati in apropiere prima data pentru a vedea daca robotul poate actiona pe acea
suprafata.

Avand in vedere ca robotul utilizeaza senzori cu infrarosu pentru a naviga, este posibil sa aiba
dificultati pe podele foarte intunecate sau stralucitoare. Daca utilizati robotul pe astfel de suprafete,
va rugam sa stati in apropiere prima data pentru a vedea daca robotul poate actiona pe astfel de
suprafete foarte intunecate sau stralucitoare.

Modul de curatare al robotului

Sistem de curatare

Robotul dispune de un sistem de curatare din 3 trepte, pentru curdtarea eficienta a podelelor.

- Cele doua perii laterale ajuta robotul sa curete in colturi si de-a lungul peretilor. De asemenea,
ajuta la indepartarea prafului de pe podea si la deplasare acestuia catre orificiul de aspirare (Fig. 3).

- Puterea de aspirare a robotului preia particulele de murdarie libere si le transporta, prin orificiul de
aspirare in compartimentul pentru praf (Fig. 4).

- Modelele FC8796, FC8795 si FC8794 sunt furnizate cu dispozitiv de stergere care poate fi atasat la
robot pentru a sterge podelele.

Modele de curatare

In modul sdu de curatare automatd, robotul utilizeazd succesiunea automata a modelelor de
repozitionare in functie de obstacole si dupa linia peretelui, pentru a curata fiecare zona a camerei in
mod optim. Acesta continua sa curete pana cand bateria se descarca sau pana cand este oprit.
Puteti, de asemenea, sa selectati unul din cele trei moduri de curatare individuale prin apasarea
butonului corespunzator de pe telecomanda (consultati 'Selectarea modului de curatare'). Robotul
continua sa curete in modul de curdtare selectat timp de cateva minute si apoi revine la modul de
curatare automata.

1 Mod (Fig. 5) de repozitionare in functie de obstacole

2 Mod (Fig. 6) de urmarire a peretelui

3 Mod (Fig. 7) in spirala

Cum evita robotul diferentele de inaltime

Robotul este prevazut, in partea inferioard, cu cinci senzori de deplasare. Acesta utilizeaza acesti
senzori de deplasare pentru a detecta si evita diferentele de nivel, ca de exemplu scarile.

Nota: Este normal ca robotul sa se deplaseze usor peste marginea unei diferente de indltime,
deoarece senzorul sau de deplasare frontal este situat in spatele amortizorului.

Atentie: In unele cazuri, este posibil ca senzorii de deplasare si nu detecteze o scard sau o alti
diferenta de nivel la timp. De aceea, urmariti robotul cu atentie primele dati cand il utilizati si cand
il folositi langa o scara sau o alta diferenta de nivel. Este important sa curatati senzorii de
deplasare in mod regulat pentru a asigura faptul ca robotul detecteaza diferentele de nivel in mod
corespunzator.

Inainte de prima utilizare

Montarea periilor laterale
1 Despachetati periile laterale si asezati robotul invers pe o masa sau pe podea.
2 Apasati periile laterale pe axele din partea inferioara a robotului (Fig. 8).
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Nota: Asigurati-va ca montati periile laterale corespunzator. Apasati pe ax pana cand auziti ca
acestea sunt blocate in pozitie cu un clic.

Introducerea bateriilor in telecomanda

Telecomanda functioneaza cu doua baterii AAA.

1 Impingeti clapeta (1) pentru a debloca capacul compartimentului pentru baterii (2) si scoateti
capacul compartimentului (Fig. 9) pentru baterii.

2 Introduceti doud baterii (Fig. 10) AAA.
Nota: Asigurati-va ca polii + si - sunt orientati corect.

3 Pentru a reatasa capacul compartimentului pentru baterii, introduceti clapeta in deschiderea din
marginea compartimentul (1), apoi apasati capacul (2) pana se fixeaza cu un clic (Fig. 17). Acum
telecomanda este pregatita pentru utilizare.

Pregatirea pentru utilizare

Instalarea statiei de andocare

1 Introduceti mufa mica a adaptorului in priza statiei de andocare (1) si introduceti adaptorul in priza
de perete (2) (Fig. 12).

2 Asezafi statia de andocare pe o podea orizontald, langa un perete.

Nota: Asigurati-va ca nu exista obstacole sau diferente de nivel la 150 cm in fata, 30 cm la dreapta
si 100 cm la stanga statiei de andocare (Fig. 13).

Incarcarea

1 Asezati robotul pe statia (Fig. 14) de andocare conectata.
2 Butonul start/stop incepe sa clipeasca (Fig. 15).
3 Cand bateria reincarcabila este complet incarcatd, butonul start/stop ilumineaza continuu (Fig. 16).

Nota: Dupa incarcare, modelul FC8796 are o durata de functionare de aproximativ 115 minute. Dupa
fncarcare, modelele FC8794 si FC8795 au o durata de functionare de aproximativ 105 minute.

Pregatlrea camerei pentru o cursa de curatare
Inainte de a porni robotul pentru cursa sa de curétare, asigurati-va cd indepdartati toate obiectele
libere si fragile de pe podea (Fig. 17).

- Indepértati toate cablurile si firele de pe podea pentru a preveni blocarea robotului.

- Dacain incdperea in care doriti ca robotul sa curete se afla un covor cu ciucuri, introduceti ciucurii
sub covor pentru a preveni blocarea robotului si pentru a evita deteriorarea (Fig. 18) covorului.

Utilizarea robotului

Utilizarea telecomenzii

1 Pozitionati robotul pe statia de andocare sau apdsati butonul start/stop de pe robot (Fig. 19)
pentru a-l activa.
- Acum puteti utiliza telecomanda pentru a opera robotul.
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Pornirea si oprirea

1 Apasati butonul start/stop de pe telecomanda (Fig. 20).

2 Butonul start/stop de pe robot se aprinde continuu si robotul incepe curdtarea (Fig. 21).

3 Robotul este in modul curdtare automatd pand cand bateria se descarcé. In modul curdtare
automatd, acesta urmeaza succesiunea de miscari aleatorii, dupa linia peretelui si miscari in spirala.

4 Cand bateria se descarca, butonul start/stop incepe sa clipeasca rapid si robotul incepe sa caute
statia de andocare pentru a se reincarca (Fig. 22).

5 Puteti, de asemenea, sa apasati butonul start/stop pentru a intrerupe cursa de curdtare. Daca
apdsati butonul start/stop din nou si exista suficientd energie in bateria reincarcabild, robotul
continua curatarea in modul curdtare automata.

6 Pentru a face robotul sa revina la statia de andocare nainte ca bateria reincarcabild sa se
descarce, apasati butonul de andocare de pe telecomanda (Fig. 23).

7 Butonul start/stop incepe sa lumineze intermitent si robotul revine la statia de andocare.

Selectarea modului de curatare

Acest robot dispune de patru moduri de curatare. Modul sau de curatare standard este modul de
curatare automata, care este o succesiune automata a modelelor de repozitionare in functie de
obstacole si dupa linia peretelui (Fig. 24). Pe langa acest mod de curdtare automata, robotul dispune
de trei moduri de curatare individuale care pot fi activate prin apasarea butonului corespunzator de
pe telecomanda.

Mod de repozitionare in functie de obstacole

In acest mod, robotul curétd camera intr-un model amestecat de miscari in linii drepte si incrucisate
(Fig. 25).

Mod de urmarire a peretelui

In acest mod, robotul urmdareste peretii camerei pentru a realiza o curatare suplimentara (Fig. 26) a
zonelor aflate de-a lungul peretilor.

Mod in spirala

In acest mod, robotul se deplaseaza in spirald care se dezvoltd de la punctul central, pentru a curdta
bine (Fig. 27) zona.

Nota: Modurile selectate manual sunt active doar timp de doua minute. Dupa aceea, robotul comuta
la modul de curatare automata.

Actionarea manuala

Puteti sa conduceti manual robotul cu ajutorul butoanelor de pe telecomanda.
1 Utilizati butoanele cu sageti de deasupra, de dedesubtul, de la stanga si de la dreapta butonului de
pornire/oprire de pe telecomanda pentru a deplasa robotul prin camera (Fig. 28).

Nota: Fiti atent cand conduceti manual robotul in apropierea unor diferente de nivel si scari.

Utilizarea programatorului pentru 24 de ore

Programatorul pentru 24 de ore poate fi activat cu ajutorul telecomenzii. Asigurati-va ca robotul se
afla in modul de veghe si ca este asezat pe statia de andocare.
1 Apasati butonul (Fig. 29) programatorului pentru 24 de ore de pe telecomanda pentru a-l activa.
- Atunci cand activati programatorul pentru 24 de ore, veti auzi un sunet si afisajul incepe sa
clipeasca scurt la fiecare cateva secunde.
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- Robotul va incepe o curatare de 24 de ore dupa ce activati programatorul pentru 24 de ore.
Acesta va continua sa Inceapa o curatare o datd la 24 de ore, la aceeasi org, pana cand
dezactivati programatorul pentru 24 de ore.

2 Pentru a dezactiva programatorul pentru 24 de ore, apasati butonul aferent de pe telecomanda.

Veti auzi un sunet, iar afisajul se va aprinde continuu pentru a indica faptul ca robotul se afla in

modul de veghe si ca programatorul pentru 24 de ore nu mai este activ.

Stergerea cu ajutorul robotului

Modelele FC8796,FC8795 si FC8794 sunt furnizate cu dispozitiv de stergere si suprafata de stergere
pentru curatarea umeda a podelelor.

Atasarea suprafetei de stergere

1 Inmuiati suprafata de stergere in apa sau udati-o la robinet. Puteti adduga cateva picituri de
substanta de curdtare adecvata pentru podeaua dvs.

2 Stoarceti bine suprafata de stergere pentru a va asigura ca este doar umeda si nu uda.

3 Atasati suprafata de stergere umeda la dispozitivul de stergere impingand dispozitivele de fixare
Velcro ale suprafetei de stergere pe cele de pe dispozitivul de stergere (Fig. 30).

4 Introduceti clapetele dispozitivului de fixare in cele doua orificii de atasare localizate in spatele
rotilor. Apoi apasati pana cand auziti un clic (Fig. 31).

Stergerea podelei cu dispozitivul de stergere

Nota: Pentru a sterge podelele cu dispozitivul de stergere, trebuie sa porniti robotul dintr-un punct al
incaperii pe care doriti sa o curatati. Nu puteti porni robotul de la statia de andocare cu suprafata de
stergere atasata.

1 Apésati butonul start/stop de pe telecomanda pentru a porni robotul.
- Robotul continua stergerea pana cand bateria se descarca si robotul se opreste.

Nota: Detasati suprafata de stergere si dispozitivul de stergere inainte sa trimiteti robotul catre statia
de andocare cu butonul de andocare de pe telecomanda sau inainte de a amplasa manual robotul pe
statia de andocare.

Detasarea dispozitivului de stergere

1 Pentru a detasa dispozitivul de stergere, apasati clapeta (1) si trageti dispozitivul de stergere pentru
a-l scoate (2) (Fig. 32).

2 Scoateti suprafata de stergere din dispozitivul de stergere.

3 Pentru a curdta suprafata de stergere, spdlati-o la masina de spdlat cu un ciclu pentru materiale
delicate la o temperatura de maximum 60°C.

Semnalul de alarma

Daca robotul are probleme in timpul curatarii (de exemplu din cauza ca o roata se blocheaza sau
pentru ca nu se mai afla in contact cu podeaua ori din cauza ca un senzor nu mai poate detecta
podeaua), veti auzi un sunet si robotul se opreste. Apdsati butonul start/stop pentru a trece robotul in
modul standby si pentru a rezolva problema care cauzeaza semnalul de alarma, de exemplu prin
indepartarea obstacolului care blocheaza roata, prin curatarea senzorilor sau prin mutarea robotului
intr-un alt loc.
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Curatare si intretinere

Golirea si curatarea compartimentului pentru praf

Goleste si curata compartimentul pentru praf atunci cand compartimentul pentru praf este plin.

1 Trageti in sus manerul containerului de praf si ridicati containerul de praf din compartimentul
containerului de praf (Fig. 33).

2 Trageti clapeta de pe partea laterala a compartimentului pentru a deschide capacul (Fig. 34).

3 Extrageti unitatea de filtrare din compartimentul pentru praf (Fig. 35).

4 Scuturati compartimentul pentru praf deasupra unei lazi de gunoi, pentru a-1 goli (Fig. 36).

5 Puteti curata compartimentul pentru praf cu apa calduta de la robinet.

Atentie: Nu curatati compartimentul pentru praf in masina de spalat vase.

6 Pentru a curata bine filtrele, scoateti unitatea de filtrare apasand clapetele localizate pe ambele
parti ale unitatii de filtrare si scotand filtrul pentru praf din filtrul EPA. Apoi, curatati filtrul EPS cu
ajutorul periutei de curatare furnizate (Fig. 37).

7 Reasamblati unitatea de filtrare, introduceti filtrul EPA in filtrul de praf. Apoi, pozitionati unitatea de
filtrare Inapoi in compartimentul pentru praf (Fig. 38).

Nota: Dupa curatati compartimentul pentru praf la robinet, asigurati-va ca este uscat inainte de a-1
reintroduce in unitatea de filtrare.

8 Asezati capacul pe compartimentul pentru praf si asigurati-va ca se fixeaza pe pozitie cu un clic
(Fig. 39).

9 Pozitionati containerul inapoi in compartimentul containerului de praf si pliati manerul

compartimentului pentru praf (Fig. 40).

Atentie: Asigurati-va intotdeauna ca unitatea de filtrare este prezenta in containerul de praf.
Daca utilizati robotul fara unitatea de filtrare in interiorul containerului de praf, motorul acestuia
va fi deteriorat.

Curatarea robotului

Pentru a mentine performante de curatare corespunzatoare, trebuie sa curatati din cand in cand
senzorii de deplasare, rotile, periile laterale, orificiul de aspirare si punctele de contact ale robotului si
statiei de andocare.

1

2
3
4

Intoarceti invers robotul pe o suprafatd plata.

Pentru a curata periile laterale, prindeti-le de peri si trageti-le de pe axele acestora (Fig. 41).
Curatati periile laterale si tijele acestora cu ajutorul periei de curatare furnizate (Fig. 42).
Eliminati praful sau scamele de pe roata frontala si de pe rotile laterale cu peria de curdtare
furnizata (Fig. 43).

Daca roata fata este blocata de fire de par sau de scame, demontati roata fata cu o surubelnita
(Fig. 44).

Dupa curdtarea rotii fata cu peria (Fig. 45) de curdtare, impingeti roata fata inapoi pe robot cu
degetul mare (Fig. 46).

Eliminati praful sau scamele de pe senzorii de deplasare cu peria de curdtare furnizata (Fig. 47).
Nota: Este important sa curatati in mod regulat senzorii de deplasare. Daca senzorii de deplasare
sunt murdari, este posibil ca robotul sa nu poata detecta diferentele de nivel sau scarile.
Utilizati peria de curatare furnizata pentru a curata orificiul (Fig. 48) de aspirare.

Verifica periile laterale si partea inferioara a robotului pentru a te asigura ca nu prezinta obiecte
ascutite care ar putea deteriora podea.
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10 Utilizati o carpa uscata sau un betisor pentru urechi pentru a curata punctele de contact ale statiei
(Fig. 49) de andocare.

11 Utilizati o carpa uscata sau un betisor pentru urechi pentru a curata punctele de contact din partea
inferioara a robotului (Fig. 50).

Comandarea accesoriilor

Pentru a cumpdra accesorii sau piese de schimb, vizitati www.philips.com/parts-and-accessories sau
contactati distribuitorul dvs. Philips local. Puteti, de asemenea, contacta Centrul de asistenta pentru
clienti Philips din tara dvs. (consultati brosura de garantie internationala pentru detalii de contact).

Inlocuirea

Inlocuirea filtrului

Inlocuiti filtrul EPA dacé acesta este foarte murdar sau deteriorat (consultati 'Golirea si curdtarea
compartimentului pentru praf). Pentru a obtine un filtru EPA nou, vizitati www.philips.com/parts-
and-accessories.

Inlocuirea bateriei reincarcabile

Bateria reincdrcabila a robotului poate fi inlocuita doar de ingineri de service calificati. Duceti robotul
la un centru de service autorizat Philips pentru a inlocui bateria, atunci cand nu mai este posibila
incarcarea acesteia sau cand se descarca rapid. Puteti gasi detaliile de contact pentru Centrul de
asistenta pentru clienti Philips din tara dvs. in brosura de garantie internationald sau pe site-ul web
www.philips.com/support.

Inlocuirea periilor laterale

Tnlocuitj periile laterale dupa un timp, pentru a asigura rezultate de curatare corespunzatoare.

Not&: Tnlocuiti intotdeauna periile laterale cand observati semne de uzura sau deteriorare. Este
recomandat, de asemenea, sa inlocuiti ambele perii laterale in acelasi moment. Pentru a obtine noi
perii laterale, vizitati www.philips.com/parts-and-accessories.

1 Pentru ainlocui periile laterale, prindeti periile laterale vechi de peri si trageti-le de pe axe.
2 Impingeti noile perii laterale pe axe.

Inlocuirea bateriilor telecomenzii

1 Impingeti clapeta (1) pentru a debloca capacul compartimentului pentru baterii (2) si scoateti
capacul compartimentului (Fig. 9) pentru baterii.

2 Scoateti bateriile AAA descarcate din compartiment.

3 Introduceti doua baterii (Fig. 10) AAA noi.

Nota: Asigurati-va ca polii + si - sunt orientati corect.

4 Pentru a reatasa capacul compartimentului pentru baterii, introduceti clapeta in deschiderea din
marginea compartimentul (1), apoi apasati capacul (2) pana se fixeaza cu un clic (Fig. 11). Acum
telecomanda este pregatita pentru utilizare.

Nota: Eliminati bateriile goale conform regulilor locale din tara dvs.
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Reciclarea

- Acest simbol inseamna ca produsul nu trebuie aruncat impreuna cu gunoiul menajer (2012/19/UE)
(Fig. 51).

- Acest simbol inseamna ca produsul contine o baterie reincarcabild incorporata care nu trebuie
eliminatd impreund cu gunoiul menajer obisnuit (Fig. 52) (2006,/66/CE). Duceti produsul la un
punct oficial de colectare sau la un centru de service Philips pentru ca bateria reincarcabila sa fie
indepartata de un profesionist.

- Respectati regulile specifice tarii dvs. cu privire la colectarea separata a produselor electrice si
electronice si a bateriilor reincarcabile. Eliminarea corecta ajuta la prevenirea consecintelor
negative asupra mediului inconjurator si a sanatatii umane.

Indepartarea bateriei reincarcabile

Scoateti bateria reincrcabild numai in momentul in care aruncati produsul. inainte de a
scoate bateria, asigurati-va ca produsul este deconectat de la priza de perete si ca
bateria este descarcata complet.

Luati masurile de precautie necesare atunci cand manipulati instrumente pentru a
deschide produsul si atunci cand aruncati bateria reincarcabila.

Indepartarea bateriei reincircabile

Avertisment: Scoateti bateria reincarcabila cand aruncati aparatul. Asigurati-va ca
bateria este complet epuizata inainte de a o scoate.

Pentru a scoate bateria reincarcabild, urmati instructiunile de mai jos. De asemenea, puteti duce

robotul la un centru de service Philips pentru a scoate bateria reincdrcabild. Contactati Centrul Philips

de asistenta pentru clienti din tara dvs. pentru a afla adresa unui centru de service din apropierea dvs.

1 Lasa robotul sa functioneze pana cand bateria reincarcabila se descarcd, pentru a te asigura ca
este complet descarcata inainte de a o scoate si de a o casa.

2 Desfaceti suruburile capacului compartimentului bateriei si demontati capacul (Fig. 53).

3 Ridicati bateria reincarcabila si deconectati-o (Fig. 54).

4 Duceti robotul si bateria reincarcabild la un punct de colectare pentru deseuri electrice si
electronice.

Depanare

Acest capitol rezuma cele mai frecvente probleme care pot surveni la utilizarea aparatului. Daca nu
puteti rezolva problema cu ajutorul informatiilor de mai jos, accesati www.philips.com/support
pentru o lista de intrebari frecvente sau contactati Centrul de asistenta pentru clienti din tara dvs.

Problema Cauza posibila Solutie
Robotul nu incepe Bateria reincdrcabila este Incarcati bateria (consultati 'Pregitirea
curatarea atunci cand goala. pentru utilizare') reincarcabila.

apas butonul de
pornire/oprire.
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Cauza posibila
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Solutie

Robotul nu raspunde
atunci cand apas unul
dintre butoane.

Robotul nu a putut gasi statia
de andocare si bateria s-a
consumat.

Asezati robotul pe statia de andocare
conectata. Dupa cateva secunde,
robotul emite un sunet si afisajul se
aprinde.

Robotul a emis un sunet
Si s-a oprit.

Una sau ambele roti sunt
blocate.

Apésaﬁ butonul de pornire/oprire.
Indepartati scamele, parul, atele sau
firele prinse in jurul suspensiei rotii.

Una sau ambele perii laterale
sunt blocate.

Curdtati periile laterale.

Robotul a fost ridicat in timpul
operatiilor de curdtare.

Apasati butonul de pornire/oprire.
Asezati robotul pe podea. Apoi apasati
butonul de pornire/oprire pentru a face
robotul sa continue curatarea.

Robotul nu curata
corespunzator.

Perii uneia sau ambelor perii
laterale sunt indoiti sau
deformati.

Inmuiati peria sau periile in ap& caldd un
timp. Daca aceasta nu readuce perii la
forma lor corespunzatoare, inlocuiti
periile (consultati 'Inlocuirea periilor
laterale') laterale.

Filtrul din recipientul pentru
praf este murdar.

Dezasamblati unitatea de filtrare.
Curatati filtrul de praf si filtrul EPA cu o
periutd de dinti cu peri moi. Puteti, de
asemenea, sa clatiti filtrul de praf la
robinet.

Daca curdtarea filtrului EPA nu mai
3jutd, inlocuiti filtrul cu unul nou. Este
recomandata inlocuirea filtrului EPA cel
putin o data pe an.

Orificiul de aspirare din partea
inferioara a recipientului
pentru praf este infundat.

Curatati orificiul de aspirare.

Roata fata este blocata de par
sau alte impuritati.

Curatati roata (consultati 'Curdtarea
robotului’) din fata.

Robotul curata o suprafata

foarte intunecata sau lucioasa,

ceea ce declanseaza senzorii
de deplasare. Aceasta
determina robotul sa se
deplaseze intr-un mod
neobisnuit.

Apasati butonul de pornire/oprire si
apoi deplasati robotul pe o zona de
culoare mai deschisa a podelei. Daca
problema continua pe podele de
culoare mai deschisd, accesati adresa
www.philips.com/support sau sa
contactati Centrul de asistenta pentru
clienti din tara dvs.
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Problema

Cauza posibila

Solutie

Robotul curatd o podea care
reflecta puternic lumina
soarelui. Aceasta declanseaza
senzorii de deplasare si
determina robotul sa se
deplaseze intr-un mod
neobisnuit.

Trageti perdelele pentru a nu permite
luminii solare sa patrunda in camera.
Puteti, de asemenea, sd incepeti
curatarea atunci cand lumina soarelui nu
este atat de puternica.

Bateria reincarcabila nu
se mai poate incarca sau
se descarca foarte rapid.

Este posibil ca bateria
reincarcabila sa fi ajuns la
sfarsitul duratei sale de viata.

Solicitati inlocuirea bateriei reincdrcabile
de cdtre un centru (consultati 'Inlocuirea
bateriei reincarcabile') de service Philips.

Robotul nu poate gasi
statia de andocare.

Nu exista suficient spatiu
pentru ca robotul sa navigheze
catre statia de andocare.

Incercati s& gasiti un alt loc pentru statia
(consultati 'Instalarea statiei de
andocare') de andocare.

Robotul cauta inca in mod
activ.

Lasati robotului aproximativ 20 de
minute pentru a se intoarce la statia de
andocare.
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Uvod

Cestitamo za nakup in pozdravljeni pri Philipsu! Ce Zelite popolnoma izkoristiti podporo, ki jo ponuja
Philips, izdelek registrirajte na spletnem mestu www.philips.com/welcome.

A4 . .
Splosni opis
Rocaj pokrova posode za prah
Pokrov posode za prah
Filtrirna enota
Dodatna filtrirna enota (FC8796, FC8795, FC8794)
Posoda za prah
Rob zgornjega pokrova
Senzor priklju¢ne postaje
Sesalna odprtina
Gumb start/stop
10 Stranski krtadi
11 Dodatne stranske krtace (samo FC8796)
12 Osi za namestitev stranskih krtac
13 Sprednije kolesce
14 Sesalna odprtina
15 Stranska kolesca
16 Senzorji za zascito pred padci
17 Pokrov predala za baterijo
18 Nastavek za c¢isc¢enje (FC8796, FC8795, FC8794)
19 Vpojna blazinica (FC8796, FC8795, FC8794)
20 Manjsi vti¢
21 Napajalnik
22 Cistilna &¢etka
23 Daljinski upravljalnik
24 Bateriji velikosti AAA za daljinski upravljalnik
25 Priklju¢na postaja

OCoOo~NOOUTA~WN =

Daljinski upravljalnik

Robotski sesalnik lahko upravljate z daljinskim upravljalnikom (SL 2). Ima te gumbe:
Gumb start/stop

Gumbi za krmarjenje

Gumbi za nacine &is¢enja

Gumb za prikljucitev

24-urno ¢asovno nastavljanje

g~ wN =

Kako deluje robotski sesalnik

Kaj robotski sesalnik cisti

Robotski sesalnik je opremljen s funkcijami, zaradi katerih je nadvse primeren za ¢iscenje tal v vasem
domu.

Posebej primeren je za ¢iscenje trdih tal, na primer lesa, ploscic ali linoleja. Pri &is¢enju mehkih tal, kot
so preproge, lahko pride do teZav. Ce nameravate robotski sesalnik uporabiti na preprogi, ga pri prvi
uporabi nadzirajte, da ugotovite, ali je kos takim tlom.
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Ker robotski sesalnik uporablja infrardece senzorje za krmarjenje, lahko ima tezave na zelo temnih in
blescecin tleh. Ce robotski sesalnik uporabliate na takih povrsinah, ga pri prvi uporabi nadzirajte, da se
prepricate, ali je kos zelo temnim in bles¢edim tlom.

Kako robotski sesalnik Cisti

Cistilni sistem

Sesalnik je opremljen s 3-stopenjskim cistilnim sistemom za ucinkovito ¢isc¢enje tal.

- Stranski krtaci pripomoreta k lazjemu cis¢enju kotov in vzdolz sten. Pomagata tudi odstraniti
umazanijo s talin jo pomakniti proti sesalni odprtini (SL 3).

- Sesalna moc robotskega sesalnika pobira delce umazanije in jih prek sesalne odprtine odvaja v
posodo za prah (Sl. 4).

- Modeli FC8796, FC8795 in FC8794 imajo nastavek za ¢iscenje, ki ga je mogoce pritrditi na robotski

sesalnik za mokro c¢isc¢enje trdih tal.
Vzorci ¢iS€enja
Sesalnik v na¢inu samodejnega ¢is¢enja uporablia samodejno zaporedje vzorca odboja in vzorca
¢is¢enja vzdolz sten, s katerima optimalno odisti posamezna obmocdja sobe. To zaporedije vzorcev
uporablja, dokler se ne izprazni baterija ali ga rocno izklopite.

S pritiskom na ustrezen gumb na daljinskem upravljalniku (glejte 'lzbira nacina ¢is¢enja') lahko
katerega od treh nacinov cis¢enija izberete tudi posamic¢no. Robotski sesalnik ciscenje nekaj minut
nadaljuje v izbranem nacinu ¢is¢enja, potem pa se vrne v samodejni nacin.

1T Nacin odboja (SL. 5)

2 Nacin vzdolz zidu (Sl. 6)

3 Spiralni nacin (SL. 7)

Kako se sesalnik izogiba visinskim razlikam
Na spodniji strani robotskega sesalnika je pet senzorjev za zascito pred padci. Z njimi zaznava visinske
razlike, kot so stopnisca, in se jim izogiba.

Opomba: Povsem obicajno je, da se sesalnik premakne rahlo ¢ez rob visinske razlike, saj je sprednji
senzor za zascito pred padci postavljen za gumijasto zascito.

Pozor: Senzorji za zascito pred padci v nekaterih primerih morda ne bodo pravocasno zaznati
stopnisca ali druge viSinske razlike. Robotski sesalnik zato pri prvih nekaj uporabah in v blizini
stopnisca ali drugih viSinskih razlik skrbno nadzorujte. Senzorje za zascito pred padci redno Cistite,
da zagotovite pravilno zaznavanije visinskih razlik (navodila so v poglavju »Ci$éenje in
vzdrZevanje«).

Pred prvo uporabo

Namestitev stranskih krtac

1 Stranski krtadi vzemite iz embalaze in sesalnik s spodnjo stranjo navzgor postavite na mizo ali na
tla.
2 Stranski krtaci potisnite na osi na spodniji strani robotskega sesalnika (SL. 8).

Opomba: Poskrbite, da bosta stranski krtaci pravilno namesceni. Pritisnite ju na os, da se zaskocita
v ustrezen polozaj.



Slovenscéina 65

Vstavljanje baterij v daljinski upravljalnik

Daljinski upravljalnik uporablja bateriji velikosti AAA.

1 Pritisnite jezicek, da odklenete (1) pokrov prostora za bateriji (2), in odstranite pokrov prostora (Sl. 9)
za bateriji.

2 Vstavite bateriji (SL. 10) velikosti AAA.
Opomba: Prepricajte se, da sta pola + in - pravilno usmerjena.

3 Pokrov prostora za bateriji znova pritrdite tako, da zati¢ najprej vstavite v odprtino na robu prostora
za bateriji (1), nato pa pokrov pritisnete navzdol (2), dokler ne slisite (SL 11), da se zaskodi. Daljinski
upravljalnik je nato pripravljen na uporabo.

Priprava pred uporabo

Namestitev priklju¢ne postaje

1 Manjsi vti¢ napajalnika vstavite v vti¢nico na priklju¢ni postaji (1), napajalnik pa v stensko vti¢nico (2)
(SL12).

2 Priklju¢no postajo postavite na vodoravna in ravna tla ob steno.

Opomba: Poskrbite, da 150 cm pred priklju¢no postajo ter 30 cm na desni in 100 cm na levi strani
priklju¢ne postaje (Sl. 13) ne bo ovir ali visinskih razlik.

Polnjenje

1 Sesalnik postavite v priklju¢no postajo (Sl 14).

2 Gumb start/stop zac¢ne utripati (SL 15).

3 Ko je akumulatorska baterija povsem napolnjena, gumb start/stop sveti neprekinjeno (Sl. 16).

Opomba: Model FC8796 je po polnjenju mogoce uporabljati priblizno 115 minut. Modela 8794 in
FC8795 je po polnjenju mogoce uporabljati priblizno 105 minut.

Priprava prostora za cCiscenje

- Preden sesalnik za¢ne ciscenje, se prepricajte, da na tleh ni raztresenih ali lomljivih predmetov (Sl
17).

- Stal odstranite vse kable in Zice, da se robotski sesalnik ne bi zapletel vanje.

- Ceje v sobi, v kateri Zelite, da ¢isti robotski sesalnik, preproga z resami, jih spodvijte pod preprogo,
da se robotski sesalnik ne bo zapletel vanje in morebiti poskodoval (Sl. 18) preproge.

Uporaba sesalnika

Uporaba daljinskega upravljalnika

1 Robotski sesalnik (SL. 19) postavite v priklju¢no postajo ali na njemu pritisnite gumb start/stop, da
ga aktivirate.
- Zdaj ga lahko upravljate z daljinskim upravljalnikom.

Zagon in zaustavitev
1 Pritisnete gumb start/stop na daljinskem upravljalniku (SL. 20).
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2 Gumb start/stop na robotskem sesalniku zasveti in robotski sesalnik za¢ne cistiti (SL. 21).

3 Robotski sesalnik cisti v na¢inu samodejnega ¢iscenja, dokler ni baterija skoraj prazna. V nacinu
samodejnega ¢is¢enja uporablja ponovljena zaporedja gibanja v naklju¢nem vzorcu, vzorcu gibanja
vzdolz stene in spiralnem vzorcu.

4 Ko je baterija skoraj prazna, za¢ne gumb start/stop hitro utripati in robotski sesalnik za¢ne iskati
priklju¢no postajo, da se napolni (SL. 22).

5 Gumb start/stop lahko pritisnete tudi, ¢e Zelite prekiniti ali ustaviti ¢is¢enje. Ce znova pritisnete
gumb start/stop in je v akumulatorski bateriji Se dovolj energije, sesalnik nadaljuje ¢is¢enje v nadinu
samodejnega ¢isc¢enja.

6 Ce zelite, da se robotski sesalnik vrne v priklju¢no postajo, preden se akumulatorska baterija skoraj
izprazni, na daljinskem upravljalniku pritisnite gumb za prikljucitev (SL. 23).

7 Gumb start/stop za¢ne utripati in robotski sesalnik se vrne v priklju¢no postajo.

Izbira nacina ¢isCenja

Ta robotski sesalnik ima stiri nacine &is¢enja. Standardni nadin ¢is¢enja je samodejni nacin, ki je
samodejno zaporedje nacina odboja in nacina vzdolz zidu (Sl. 24). Poleg nacina samodejnega &iscenja
ima ta sesalnik tri lo¢ene nacine c¢iscenia, ki jih lahko vklopite s pritiskom ustreznega gumba na
daljinskem upravljalniku.

Nacin odboja
Sesalnik v tem nacinu ¢isti sobo z mesanico premikanja naravnost in cikcakastega vzorca (Sl. 25).

Nacin vzdolz zidu

Sesalnik v tem nacinu sledi zidovom v sobi, s ¢imer zagotovi dodatno ¢isc¢enje (Sl. 26) obstenskin
obmodij.

Spiralni nacin

Robotski sesalnik se v tem nacinu premika v vedno SirSem spiralnem vzorcu od osrednje toc¢ke, da
temeljito (SL. 27) odisti obmodje.

Opomba: Roc¢no izbrani nacini so aktivni samo dve minuti. Robotski sesalnik po tem preklopi v nacin
samodejnega ¢iscenja.

Roc¢no upravljanje
Robotski sesalnik lahko ro¢no upravljate z gumbi na daljinskem upravljalniku.

1 Sesalnik lahko premikate po sobi (Sl 28) s puscicnimi gumbi na daljinskem upravljalniku pod in nad
gumbom start/stop ter na njegovi levi in desni strani.

Opomba: Pri ro¢nem vodeniju robotskega sesalnika bodite pozorni na visinske razlike in stopnice.

Uporaba 24-urnega casovnega nacrtovalnika

24-urni ¢asovni nacrtovalnik lahko vklopite z daljinskim upravljalnikom. Robotski sesalnik mora biti v
stanju pripravljenosti in postavljen na priklju¢no postajo.
1 Na daljinskem upravljalniku pritisnite gumb (SL. 29) 24-urnega ¢asovnega nacrtovalnika, da ga
vklopite.
- Ko vklopite 24-urni ¢asovni nacrtovalnik, zaslisite zvok in zaslon za¢ne vsakih nekaj sekund
kratko utripati.
- Robotski sesalnik bo zacel ¢i&¢enje 24 ur po tem, ko ste vklopili 24-urni na¢rtovalnik. Cis¢enje bo
nadaljeval ob isti uri vsakin 24 ur, dokler ne izklopite 24-urnega nacrtovalnika.
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2 Ce ga zelite izklopiti, pritisnite gumb za 24-urni na¢rtovalnik. Zasligali boste zvok in zaslon bo
neprekinjeno zasvetil, kar oznacuje, da je robotski sesalnik v stanju pripravljenosti in 24-urni
nacrtovalnik ni vec vklopljen.

Mokro ¢isCenje z robotskim sesalnikom

Modeli FC8796, FC8795 in FC8794 imajo nastavek za c¢is¢enje in vpojno blazinico za mokro ¢isc¢enje
trdih tal.

Pritrditev vpojne blazinice

1 Vpojno blazinico namocdite v vodi ali jo zmocite pod tekoco vodo. Dodate lahko nekaj kapel
splosno razpolozljivega sredstva za ¢is¢enje tal, primernega za vaso vrsto tal.

2 Temeljito ozemite vpojno blazinico, tako da ne bo mokra, temvec vlazna.

3 Mokro vpojno blazinico pritrdite na nastavek za c¢is¢enje, tako da jezka na vpojni blazinici pritrdite

na jezka na nastavku za ciscenje (SL 30).

4 Pritrditvene zati¢e nastavka za c¢iscenje vstavite v odprtini za pritrditev tik za kolesci. Nato pritisnite
navzdol, dokler ne sliSite, da se zaskodi (Sl 31).

Cis¢enje tal z nastavkom za &idcenje

Opomba: Ce Zelite z nastavkom za ¢ig¢enje &istiti trda tla, morate robotski sesalnik zagnati na tocki v
sobi, ki jo zelite odistiti. Ko je pritrjen nastavek za c¢iscenje, robotskega sesalnika ne morete zagnati s

priklju¢ne postaje.

1 Narobotskem sesalniku pritisnite gumb start/stop, da za¢nete ¢is¢enje.
- Robotski sesalnik &isti, dokler se baterija skoraj ne izprazni in se ustavi.

Opomba: Vpojno blazinico in nastavek za ¢isc¢enje odstranite, preden robotski sesalnik posljete v
priklju¢no postajo s pritiskom ustreznega gumba na daljinskem upravljalniku oziroma preden ga ro¢no
postavite v priklju¢no postajo.

Odstranjevanje nastavka za c¢is¢enje

1 Nastavek za ¢iSc¢enje odstranite tako, da pritisnete jezicek (1) in nastavek za ¢isc¢enje povlelete
navzgor, da ga odstranite (2) (SL 32).

2 Vpojno blazinico povlecite z nastavka za ¢isc¢enije.

3 Vpojno blazinico odistite v pralnem stroju na programu za pranje obcutljivin tkanin pri temperaturi
najvec 60 °C.

Alarmni signal

Ce robotski sesalnik pri ¢ig¢enju naleti na tezave (¢e se na primer kolo zagozdi ali ni ve¢ v stiku s tlemi
oziroma ¢e senzor ne more vec zaznati tal), boste zasliSali zvok in robotski sesalnik se bo ustavil.
Pritisnite gumb start/stop, da robotski sesalnik preklopite v stanje pripravljenosti in odpravite tezavo,
ki povzroca alarmni signal, na primer tako, da odstranite oviro, ki preprecuje premikanje kolesa,
ocistite senzorje ali robotski sesalnik dvignete in odloZite na drugem mestu).

Cis¢enje in vzdrzevanje
Praznjenje in ¢iS€enje posode za prah

Ko je posoda za prah polna, jo izpraznite in odistite.
1 Rocaj posode za prah povlecite navzgor in jo dvignite iz prostora za posodo za prah (Sl 33).
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Povlecite jezicek na strani posode za prah, da odprete pokrov (Sl. 34).
Filtrirno enoto odstranite iz posode za prah (Sl. 35).

Posodo za prah izpraznite tako, da jo stresete (Sl 36) nad koSem za smeti.
Posodo za prah lahko operete pod mlac¢no vodo iz pipe.

Pozor: Posode za prah ne umivajte v pomivalnem stroju.

Za temeljito ¢iScenije filtra ga razstavite, tako da pritisnete jezi¢ka na obeh straneh filtrirne enote in
s filtra EPA odstranite filter za prah. Filter EPA nato odistite s prilozeno distilno krtaco (SL 37).
Filtrirno enoto znova sestavite in filter EPA vstavite v filter za prah, tako da se zaskodi. Filtrirno
enoto nato postavite nazaj v posodo za prah (Sl. 38).

Opomba: Ce ste posodo za prah ocistili pod teko¢o vodo, poskrbite da bo suha, preden znova
vstavite filtrirno enoto

Na posodo za prah namestite pokrov in se prepricajte, da se slisno zaskodi (Sl 39).
Posodo za prah postavite nazaj v prostor zanjo in zaprite njen rocaj (Sl. 40).

Pozor: Poskrbite, da bo filtrirna enota vedno v posodi za prah. Ce robotski sesalnik uporabljate
brez filtrirne enote v posodi za prah, boste poskodovali motor.

Cié¢enje robotskega sesalnika

Za ohranjanje dobre ucinkovitosti ¢is¢enja obcasno ocistite senzorje za zascito pred paddi, kolesca,
stranski krtaci, sesalno odprtino in stike na robotskem sesalniku in priklju¢ni postaji.
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Sesalnik polozite na ravno povrsino, tako da bo zgornja stran navzdol.

Stranske krtace odistite tako, da jih primete za S¢etine in jih povlecete z njihovih osi (SL. 41).
Stranski krtadi in njune osi odistite s prilozeno (Sl. 42) &istilno krtaco.

S prilozeno (Sl. 43) ¢istilno krtaco s sprednjega in stranskih kolesc odstranite prah in viakna.
Ce se okoli sprednjega kolesca zapletejo lasje in/ali prah, jih odstranite z izvija¢em (Sl 44).
Ko sprednje kolesce odistite s cistilno krtaco (Sl. 45), ga s palcem (Sl. 46) potisnite nazaj v robotski
sesalnik.

S prilozeno (Sl. 47) Cistilno krtaco s senzorjev za zascito pred padci odstranite prah in vlakna.
Opomba: Senzorje za zas¢ito pred padci redno cistite. Ce so senzorji za zas¢ito pred padci
umazani, robotski sesalnik morda ne bo zaznal razlik v visini ali stopnic.

S priloZeno distilno krtaco ocistite sesalno odprtino (Sl. 48).

Preverite, ali so v stranskih krtacah ali na spodnji strani sesalnika ostri predmeti, ki bi lahko
poskodovali tla.

10 S suho krpo ali vatirano palcko odistite stike na priklju¢ni postaji (SL. 49).
1 S suho krpo ali vatirano palcko ocistite stike na spodniji strani robotskega sesalnika (SL. 50).

Narocanje dodatne opreme

Dodatno opremo ali rezervne dele lahko kupite na www.philips.com/parts-and-accessories ali pri
Philipsovem prodajalcu. Lahko se tudi obrnete na Philipsov center za pomoc¢ uporabnikom v svoji
drzavi (podatki za stik so na mednarodnem garancijskem listu).
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Zamenjava

Zamenjava filtra

Ce je filter EPA zelo umazan ali poskodovan (glejte 'Praznjenje in ¢iscenje posode za prah’), ga
zamenijajte. Nov filter EPA lahko narocite na strani www.philips.com/parts-and-accessories.

Zamenjava akumulatorske baterije

Akumulatorsko baterijo robotskega sesalnika lahko zamenja samo ustrezno usposobljeno servisno
osebje. Ko baterije ne morete vec napolniti ali se hitro izprazni, robotski sesalnik odnesite v Philipsov
pooblasc¢eni servisni center, da jo zamenjajo. Podrobnosti za stik s Philipsovim centrom za pomo¢
uporabnikom v vasi drzavi so na mednarodnem garancijskem listu ali na spletnem mestu
www.philips.com/support.

Zamenjava stranskih krtac

Po dolo¢enem casu zamenijajte stranski krtadi, da zagotovite ucinkovito &is¢enje.

Opomba: Ce na stranskih krtacah opazite znake obrabe ali poskodbe, jih vedno zamenjajte.
Priporocamo tudi, da zamenjate obe krtaci hkrati. Nove stranske krtace lahko narocite na strani
www.philips.com/parts-and-accessories.

1 Zavnovic¢no namestitev stranskih krtac¢ primite stari stranski krtadi za s¢etine in ju povlecite z osi.
2 Novi stranski krtadi potisnite na osi.

Zamenjava baterij daljinskega upravljalnika

1 Pritisnite jezicek, da odklenete (1) pokrov prostora za bateriji (2), in odstranite pokrov prostora (Sl. 9)
za bateriji.

2 |z prostora za baterije odstranite izrabljeni bateriji velikosti AAA.

3 Vstavite bateriji (SL. 10) velikosti AAA.
Opomba: Prepricajte se, da sta pola + in - pravilno usmerjena.

4 Pokrov prostora za bateriji znova pritrdite tako, da zati¢ najprej vstavite v odprtino na robu prostora

za bateriji (1), nato pa pokrov pritisnete navzdol (2), dokler ne slisite (SL 11), da se zaskodi. Daljinski
upravljalnik je nato pripravljen na uporabo.

Opomba: Izrabljene baterije za enkratno uporabo zavrzite skladno z lokalnimi predpisi v vasi drzavi.

Recikliranje

- Tasimbol pomeni, daizdelka ne smete zavredi skupaj z obi¢ajnimi gospodinjskimi odpadki
(2012/19/EU) (SL. 51).

- Tasimbol pomeni, daje v izdelek vgrajena akumulatorska baterija, ki je ni dovoljeno odlagati
skupaj z obi¢ajnimi gospodinjskimi odpadki (Sl. 52) (2006/66/ES). Izdelek odnesite na uradno
zbirno mesto ali Philipsov servisni center, kjer bodo strokovnjaki odstranili akumulatorsko baterijo.

- Upostevajte drzavne predpise za lo¢eno zbiranje elektri¢nih in elektronskih izdelkov ter
akumulatorskih baterij. S pravilnim odlaganjem boste pomagali prepreciti negativne vplive na
okolje in zdravje ljudi.
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Odstranitev akumulatorske baterije

Akumulatorsko baterijo odstranite samo takrat, ko boste izdelek zavrgli. Pred
odstranjevanjem baterije se prepricajte, da je izdelek izkljucen iz zidne vtic¢nice in je
baterija popolnoma prazna.

Pri rokovanju z orodjem ob odpiranju izdelka in odlaganju akumulatorske baterije
upostevajte vse potrebne varnostne ukrepe.

Odstranitev akumulatorske baterije

Opozorilo: Akumulatorsko baterijo odstranite samo, ¢e boste aparat zavrgli. Preden
baterijo odstranite, se prepricajte, da je popolnoma izpraznjena.

Za odstranitev akumulatorske baterije uporabite spodnji postopek. Sesalnik lahko odnesete tudi na
Philipsov pooblasceni servis, kjer bodo odstranili akumulatorsko baterijo. Za naslov najblizjega
servisnega centra se obrnite na Philipsov center za pomoc uporabnikom v svoji drzavi.

1 Preden odstranite in zavrzete akumulatorsko baterijo, se prepric¢ajte, da je popolnoma prazna tako,

da sesalnik pustite delovati, dokler se baterija ne izprazni.

2 Odvijte vijake prostora za baterije in odstranite njegov pokrov (Sl. 53).
3 Dvignite akumulatorsko baterijo in jo izkljucite (SL. 54).
4 Robotski sesalnik in akumulatorsko baterijo odnesite na zbirno tocko za elektronske odpadke.

Odpravljanje tezav

\V tem poglaviu je povzetek najpogostejsih tezav, ki se lahko pojavijo pri uporabi aparata. Ce tezave ne
morete odpraviti s spodnjimi nasveti, na strani www.philips.com/support poiscite seznam pogostin
vprasanj ali se obrnite na center za pomoc uporabnikom v svoji drzavi.

Tezava

Mozni vzrok

Resitev

Sesalnik ne zac¢ne distiti,
ko pritisnem gumb
start/stop.

Akumulatorska baterija je
prazna.

Odstranite akumulatorsko baterijo
(glejte 'Priprava pred uporabo’).

Sesalnik se ne odzove, ko
pritisnem enega od
gumbov.

Sesalnik ni nasel priklju¢ne
postaje in baterija se je
izpraznila.

Sesalnik postavite v priklju¢no postajo,
priklju¢eno na elektriko. Sesalnik ¢ez
nekaj sekund zapiska in zaslon zasveti.

Robotski sesalnik je
zapiskal in se ustavil.

Eno ali obe kolesci sta se
zataknili.

Pritisnite gumb start/stop. Odstranite
vlakna, lase, niti ali Zice, ujete okrog
vzmetenja kolesc.

Ena ali obe stranski krtadi sta
se zataknili.

Ocistite stranski krtadi.

Sesalnik je bil med &isc¢enjem
dvignjen.

Pritisnite gumb start/stop. Sesalnik
postavite na tla. Nato pritisnite gumb
start/stop, da nadaljuje cis¢enje.

Sesalnik ne &isti pravilno.

Sc¢etine ene ali obeh stranskih
krta¢ so ukrivljene ali zvite.

Krtaco ali krtaci za nekaj ¢asa namocite
v toplo vodo. Ce se stranski krtadi (glejte
'Zamenjava stranskih krtac') ne vrneta v
prvotno obliko, ju zamenijajte.
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Mozni vzrok
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Resitev

Filter v posodi za prah je
umazan.

Razstavite filtrirno enoto. Filter za prah
in filter EPA ocistite z mehko zobno
krtacko. Filter za prah lahko tudi sperete
pod tekoco vodo.

Ce ¢&i&¢enije filtra EPA ne pomaga ved, ga
zamenijajte z novim. Priporoc¢amo, da
filter EPA zamenjate vsaj enkrat letno.

Sesalna odprtina na dnu
posode za prah je zamasena.

Ocistite sesalno odprtino.

Sprednje kolesce je blokirano
zaradi las ali drugih delcev
umazanije.

Qé’stite sprednje kolesce (glejte
'CiS¢enje robotskega sesalnika').

Sesalnik disti zelo temno ali
svetle¢o se povrsino, zato se
sprozijo senzorji za zascito
pred paddi. Sesalnik se zato
premika v nenavadnem vzorcu.

Pritisnite gumb start/stop in robotski
sesalnik premaknite na tla svetlejSe
barve. Ce se teZzava ponovi na tleh
svetlejSe barve, obiscite
www.philips.com/support ali se obrnite
na center za pomoc uporabnikom v svoji
drzavi.

Sesalnik disti tla, ki moc¢no
odsevajo son¢no svetlobo. To
sprozi senzorje za zascito pred
padci, zato se sesalnik premika
Vv nenavadnem vzorcu.

Zagrnite zavese, da zastrete soncno
svetlobo, ki prodira v prostor. Cistiti
lahko zac¢nete tudi, ko je son¢na
svetloba Sibkejsa.

Akumulatorske baterije ni
vec¢ mogoce napolniti ali
pa se zelo hitro izprazni.

Potekla je zivljenjska doba
akumulatorske baterije.

Akumulatorsko baterijo naj vam
zamenjajo v Philipsovem servisnem
centru (glejte 'Zamenjava akumulatorske
baterije’).

Sesalnik ne najde
priklju¢ne postaje.

Ni dovolj prostora, da bi
robotski sesalnik prisel do
priklju¢ne postaje.

Poskusite priklju¢no postajo (glejte
'Namestitev priklju¢ne postaje’)
namestiti drugam.

Robotski sesalnik Se vedno
aktivno isce.

Za vrnitev v priklju¢no postajo potrebuje
priblizno 20 minut.




72 Slovensky

Uvod

Gratulujeme Vam k nakupu a vitame Vas medzi zakaznikmi spoloc¢nosti Philips! Ak chcete vyuzit vsetky
vyhody zakaznickej podpory spoloc¢nosti Philips, zaregistrujte svoj vyrobok na
www.philips.com/welcome.

Opis zariadenia

1 Rukovéat veka zasobnika na prach

Veko zasobnika na prach

Filtra¢na jednotka

Dodatoc¢na filtra¢na jednotka (FC8796, FC8795, FC8794)
Zasobnik na prach

Hrana vrchného krytu

Snimac dokovacej stanice

Saci otvor

Tlacidlo spustenia/zastavenia

10 Bocné kefy

11 Suprava nahradnych boc¢nych kief (len model FC8796)
12 Hriadele na montaz bocnych kief

13 Predné koliesko

14 Saci otvor

15 Bocné kolieska

16 Snimace proti padu

17 Kryt prie¢inka na batériu

18 Mopovaci nastavec (FC8796, FC8795, FC8794)
19 Mopovacia poduska (FC8796, FC8795, FC8794)
20 Mala koncovka

21 Adapter

22 Cistiaca kefka

23 Dialkové ovladanie

24 Batérie typu AAA dialkového ovladania

25 Dokovacia stanica
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Dialkové ovladanie

Robot mdzete ovladat dialkovym ovladanim (Obr. 2). Na ovladani su tieto tladidla:
Tlacidlo spustenia/zastavenia

Navigac¢né tlacidla

Tlacidla rezimu vysavania

Tlacidlo dokovania

24-hodinovy planovac

U~ wN =

Ako robot funguje

Povrchy, ktoré robot povysava

Tento robot je vybaveny funkciami, vdaka ktorym je vhodny na vysavanie podlah vo vasej domacnosti.

Robot sa hodi najmé na vysavanie tvrdych podlah, napriklad drevenych podlah, dlazby alebo linolea.
Mbze mat problemy pri vysavani makkych povrchov, ako su rézne druhy kobercov. Ak pouzijete robot
na vysavanie koberca, prvy raz zostante nablizku, aby ste sa presvedcili, ako si robot s tymto typom
podlahy poradi.
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Robot mé&ze mat problémy na velmi tmavych a lesklych podlahach, pretoze na navigaciu pouziva
infracervené snimace. Ak pouzijete robot na takychto povrchoch, prvy raz zostante nablizku, aby ste
sa presveddili, ako si robot s takouto tmavou a lesklou podlahou poradi.

Ako robot vysava

Cistiaci systém

Na vykonné vysavanie podlah je robot vybaveny trojstupnovym cistiacim systémom.

- Dve bo¢né kefy pomahaju pri vysavani v rohoch miestnosti a priestorov pozd(Z stien. Taktiez
pomahaju uvolnit nedistoty z podlahy a presunut ich k saciemu otvoru (Obr. 3).

- Sadi vykon robota vysaje uvolnené necistoty a cez saci otvor ich nasaje do zasobnika na prach
(Obr. 4).

- Modely FC8796, FC8795 a FC8794 sa dodavaju s mopovacim nastavcom, ktory mozno pripevnit k
robotovi a pouzit na mopovanie tvrdych podlah.

Vzory pohybu pri vysavani

V rezime automatického vysavania robot pouziva automatickl postupnost vzorov odrazania a pohybu
popri stene, ¢o mu umoznuje optimalne povysavat kazdu ¢ast miestnosti. Pokracuje vo vysavani
miestnosti, kym sa batéria nevybije alebo kym ho nevypnete.

Okrem toho si mozete vybrat jeden z troch samostatnych rezimov vysavania stlacenim prislusného
tladidla na dialkovom ovladani (pozrite 'Vyber rezimu vysavania'). Robot bude niekolko minut
pokracovat vo vysavani vo vybratom rezime vysavania a potom sa vrati do rezimu automatického
vysavania.

1 Rezim odrazania (Obr. 5)

2 Rezim pohybu popri stene (Obr. 6)

3 Rezim Spiralového pohybu (Obr. 7)

Ako sa robot vyhyba vyskovym rozdielom
Robot ma v spodnej ¢asti pat snimacov proti padu. Tieto snimace proti padu pouziva na zistovanie
vyskovych rozdielov, ako su napriklad schody, a ich obchadzanie.

Poznamka: Je normalne, ked sa robot pohybuje mierne cez okraj vyskoveého rozdielu, pretoze jeho
predny snimac proti padu je umiestneny za naraznikom.

Vystraha: V niektorych pripadoch snimace proti padu nemusia véas zaregistrovat schody &iiny
vyskovy rozdiel. Preto robota pozorne sledujte pri prvom pouziti a rovnako aj v blizkosti schodov ¢i
iného miesta s vyskovym rozdielom. Snimace proti padu je délezité pravidelne distit, aby robot
nadalej spravne rozpoznaval vyskové rozdiely.

Pred prvym pouzitim

Montaz bocnych kief
1 Rozbalte bo¢né kefy a robot polozte spodnou stranou nahor na stél alebo na podlahu.
2 Zatlacte bocné kefy na hriadele v spodnej ¢asti robota (Obr. 8).

Poznamka: Dbajte na to, aby ste bocné kefy riadne nasadili. Zatlacte ich na hriadel, kym
nezacvaknu na miesto.

Vlozenie batérii do dialkového ovladania
Dialkové ovladanie vyuziva dve batérie typu AAA.
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1 Stlacenim uska (1) uvolnite kryt prie¢inka na batérie (2) a zloZte ho (Obr. 9).
2 Vlozte dve batérie typu AAA (Obr. 10).
Poznamka: Uistite sa, ze su spravne vlozené poly batérii + a -.

3 Ak chcete znova nasadit kryt prie¢inka na batérie, najprv zasunte vystupok do otvoru na okraji
priecinka (1) a potom kryt zatlacte (2), aby s cvaknutim zapadol na miesto (Obr. 11). Teraz je dialkove
ovladanie pripravené na pouzitie.

Priprava na pouzitie

Instalacia dokovacej stanice

1 Zapojte malu koncovku adaptéra do konektora pre malu koncovku na dokovacej stanici (1)
a adaptér zasunte do sietovej zasuvky (2) (Obr. 12).

2 Dokovaciu stanicu umiestnite na vodorovnu, rovnu podlahu a oprite o stenu.

Poznamka: Uistite sa, ze vo vzdialenosti 150 cm pred, 30 cm doprava a 100 cm dolava od
dokovacej stanice nie su ziadne prekazky a vyskove rozdiely (Obr. 13).

Nabijanie

1 Robot polozte na dokovaciu stanicu pripojenu do elektrickej siete (Obr. 14).

2 Tladidlo spustenia/zastavenia sa rozblika (Obr. 15).

3 Ked'je nabfjatelna batéria Uplne nabitd, tlacidlo spustenia/zastavenia nepretrzite svieti (Obr. 16).

Poznamka: Model FC8796 funguije po nabiti priblizne 115 minut. Modely FC8794 a FC8795 funguju po
nabiti priblizne 105 minut.

Priprava priestoru na vysavanie
- Kym spustite vysavanie robotom, odlozte vSetky volné a krehké predmety z podlahy (Obr. 17).
- Z podlahy odstrante vsetky kable, vodi¢e a Snury, aby sa robot do nich nezachytil.

- Ak mate v miestnosti koberec so strapcami, ktory ma robot povysavat, zalozte strapce pod
koberec, aby sa do nich robot nezachvytil a koberec sa neposkodil (Obr. 18).

Pouzivanie robota

Pouzivanie dialkového ovladania

1 Robot aktivuijte tak, Ze ho umiestnite do dokovacej stanice alebo stlacite tlacidlo
spustenia/zastavenia na robote (Obr. 19).
- Teraz mbzete robot ovladat dialkovym ovladanim.

Spustenie a zastavenie

1 Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia na dialkovom ovladani (Obr. 20).

2 Tladidlo spustenia/zastavenia na robotovi sa rozsvieti a robot zac¢ne vysavat (Obr. 21).

3 Robot vysava v automatickom rezime, kym sa batéria takmer nevybije. V rezime automatického
vysavania sa pohybuje v opakovanych sekvenciach nahodnym pohybom, pohybom popri stene
a Spiralovitym pohybom.
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4 Ked je batéria takmer vybita, tla¢idlo spustenia/zastavenia zac¢ne rychlo blikat a robot za¢ne hladat
dokovaciu stanicu, aby sa nabil (Obr. 22).

5 Ak chcete prerusit alebo zastavit vysavanie, mézZete stlacit aj tlacidlo spustenia/zastavenia na
dialkovom ovladani. Ak znova stlacite tlac¢idlo spustenia/zastavenia a ak je k dispozicii dostatok
energie v nabijatelnej batérii, robot pokracuje vo vysavani v rezime automatického vysavania.

6 Ak chcete, aby sa robot vratil do dokovacej stanice skor, ako bude nabfjatelna batéria takmer
vybitd, stlacte tlacidlo dokovania na dialkovom ovladani (Obr. 23).

7 Tlacidlo spustenia/zastavenia za¢ne blikat a robot sa vrati do dokovacej stanice.

Vyber rezimu vysavania

Robot je vybaveny styrmi rezimami vysavania. Vychodiskovym rezimom vysavania je rezim
automatického vysavania, ktory spociva v automatickej postupnosti vzorov odrazania a pohybu popri
stene (Obr. 24). Okrem tohto rezimu automatického vysavania ma tento robot tri samostatné rezimy
vysavania, ktoré je mozné aktivovat stlacenim prislusného tlacidla na dialkovom ovladani.

ReZim odrazania
V tomto rezime robot vysava miestnost rovnymi a klukatymi pohybmi (Obr. 25).
ReZim pohybu popri stene

V tomto rezime sa robot pohybuje popri stenach miestnosti, aby doékladne povysaval oblasti popri
stenach (Obr. 26).

Rezim Spiralového pohybu
V tomto rezime sa robot pohybuje zo stredového bodu rozpinajucim sa Spiralovym pohybom, aby
dokladne vycdistil znecistenu oblast (Obr. 27).

Poznamka: Manualne vybrate rezimy sa zapnu len na niekolko minut. Potom sa robot prepne do
rezimu automatického vysavania.

Manualne riadenie

Robot mdzete ovladat manualne tlacidlami na dialkovom ovladani.

1 Pomocou tlacidiel so Sipkami nad, pod, vlavo a vpravo od tlacidla spustenia/zastavenia na
dialkovom ovladani naviguijte robot po miestnosti (Obr. 28).

Poznamka: Davajte pozor pocas manualneho ovladania robota v blizkosti vyskovych rozdielov
alebo schodov.

Pouzivanie 24-hodinového planovaca

24-hodinovy planovac mozno aktivovat dialkovym ovladanim. Skontrolujte, & je robot v
pohotovostnom rezime a je umiestneny v dokovacej stanici.
1 Ak chcete 24-hodinovy planovac aktivovat, stlacte tlacidlo (Obr. 29) 24-hodinového planovaca na
dialkovom ovladani.
- Ked'sa 24-hodinovy planovac aktivuje, ozve sa zvukovy signal a displej za¢ne blikat v
niekolkosekundovom intervale.
- Robot spusti cyklus vysavania 24 hodin od aktivacie 24-hodinového planovaca. Cyklus
vysavania sa bude spustat vzdy v rovnakom case kazdych 24 hodin, kym 24-hodinovy planovac
nedeaktivujete.
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2 Ak chcete 24-hodinovy planovac deaktivovat, stlacte tladidlo 24-hodinového planovaca. Ozve sa
zvukovy signal a displej sa rozsvieti, ¢o znamena, ze robot je v pohotovostnom rezime a
24-hodinovy planovac nie je aktivny.

Cistenie podlah mopom

Modely FC8796,FC8795 a FC8794 sa dodavaju s mopovacim nastavcom a mopovacou poduskou na
mokré cistenie tvrdych podlah.

Pripevnenie mopovacej podusky

1 Namocte mopovaciu podusku do vody alebo ju navlhdite pod teclcou vodou. Mbzete pridat par
kvapiek vhodného d¢istiaceho prostriedku na podlahy, ktory mate k dispozicii.

2 Mopovaciu podusku riadne vyzmykajte. Mala by byt len vlhka, nie mokra.

3 Navlh¢enu mopovaciu podusku pripevnite na mopovaci nastavec nalepenim suchého zipsu na
mopovacej poduske na suchy zips na mopovacom nastavci (Obr. 30).

4 Upevnovacie vystupky na mopovacom nastavci zasunte do dvoch upevnovacich otvorov
umiestnenych za kolieskami. Zatlacte, aby sa ozvalo kliknutie (Obr. 31).

Cistenie podlah pomocou mopovacieho nastavca

Poznamka: Ak chcete cistit tvrdé podlahy pomocou mopovacieho nastavca, musite spustit robota na
mieste, ktoré chcete vydistit. Robota s pripojenou mopovacou poduskou nemozno spustit z dokovacej
stanice.

1 Robota zapnite stla¢enim tlacidla spustenia/zastavenia na dialkovom ovladani.
- Robot bude pokracovat v cisteni, kym sa batéria takmer nevybije a robot sa zastavi.

Poznamka: Ak chcete robota poslat do dokovacej stanice stlacenim dokovacieho tlacidla na
dialkovom ovladani, pripadne ho do dokovacej stanice umiestnit manualne, najprv z neho odoberte
mopovaciu podusku a mopovaci nastavec.

Odpojenie mopovacieho nastavca
1 Ak chcete mopovaci nastavec odpoijit, stlacte usko (1) a mopovaci nastavec vytiahnite (2) (Obr. 32).
2 Mopovaciu podusku odlepte od mopovacieho nastavca.

3 Ak chcete mopovaciu podusku vycistit, vyperte ju v pracke na cykle jemného prania maximalne na
teplote 60 °C.

Signal alarmu

Ak robot pri ¢isteni zaznamena nejaky problém (napr. ak sa mu zaseknu kolieska, ak nie je v kontakte s
podlahou alebo snimac nedokaze rozpoznat podlahu), ozve sa zvuk a robot sa zastavi. Stlacenim
tlac¢idla spustenia/zastavenia prepnite robota do pohotovostného rezimu a vyrieste problém, ktory
spustil alarm (odstrante prekazku, ktora blokuje kolieska, vycistite snimace, pripadne robota
zodvihnite a polozte ho na iné miesto).

Cistenie a udrzba

Vyprazdnovanie a Cistenie zasobnika na prach

Ked je zasobnik na prach plny, vyprazdnite ho a vydistite.
1 Zdvihnite rukovat veka zasobnika na prach a zasobnik na prach vytiahnite z prie¢inka zasobnika na
prach (Obr. 33).
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Potiahnite usko na bocnej strane zasobnika na prach a otvorte kryt (Obr. 34).
Zo zasobnika na prach vyberte filtracnu jednotku (Obr. 35).

Vytraste obsah zasobnika na prach do kosa (Obr. 36).

Zasobnik na prach mézete oplachnut pod vlaznou tec¢lcou vodou.

Vystraha: Zasobnik na prach nedistite v umyvacke na riad.

Ak chcete dokladne vydistit filtre, rozoberte filtracnu jednotku. Stlacte uska po bokoch filtracnej
jednotky a vyberte prachovy filter z filtra EPA. Potom vycdistite filter EPA pomocou prilozenej
Cistiacej kefky (Obr. 37).

Filtra¢nu jednotku znova poskladajte a filter EPA zalozte do prachového filtra. Filtracnu jednotku
potom vlozte spat do zasobnika na prach (Obr. 38).

Poznamka: Ak ste zasobnik na prach cistili pod tecucou vodou, pred jeho opatovnym vlozenim do
filtracnej jednotky sa uistite, Ze je Uplne suchy.
Na zasobnik na prach zaloZte kryt tak, aby s kliknutim zapadol na miesto (Obr. 39).

Zasobnik na prach vlozte spét do priec¢inka na zasobnik na prach a sklopte rukovét zasobnika na
prach (Obr. 40).

Vystraha: Vzdy sa uistite, ¢i sa v zasobniku na prach nachadza filtra¢na jednotka. V pripade
pouzivania robota bez filtra¢nej jednotky vnutri zasobnika na prach sa poskodi motor.

Cistenie robota

Na zachovanie dobrého vykonu vysavania je potrebné z ¢asu na cas vycistit snimace proti padu,
kolieska, bocné kefy, saci otvor a kontakty robota a dokovacej stanice.

1

2
3
4

8
9

Robota prevratte hore dnom a polozte na rovny povrch.

Ked cistite boc¢né kefy, chytte ich sStetiny a vytiahnete kefy z hriadelov (Obr. 41).

PriloZzenou cistiacou kefkou ocistite bo¢né kefy a hriadele bocnych kief (Obr. 42).

Pomocou cistiacej kefky odstrante prach alebo chumace prachu z predného kolieska a boc¢nych
koliesok (Obr. 43).

Ak sa okolo predného kolieska namotaju vlasy a prach, skrutkovacom (Obr. 44) odstrante predné
koliesko.

Po jeho vycisteni ¢istiacou kefkou (Obr. 45) ho palcom (Obr. 46) zatlac¢te spat do robota.
Pomocou cistiacej kefky odstrante prach alebo chumace prachu zo snimacov proti padu (Obr. 47).
Poznamka: Pravidelné Cistenie snimacov proti padu je dolezité. V pripade, ze su snimace proti
padu znecistené, robot nemusi spravne zaregistrovat vyskove rozdiely alebo schody.

Cistiacou kefkou vycistite saci otvor (Obr. 48).

Skontrolujte, ¢i na bo¢nych kefach a spodnej ¢asti robota nie su ziadne ostré predmety, ktoré mézu
poskodit podlahu.

10 Suchou handri¢kou alebo vatovou tycinkou vycistite kontakty dokovacej stanice (Obr. 49).
11 Suchou handri¢kou alebo vatovou tycinkou vycistite kontakty na spodnej strane robota (Obr. 50).

Objednavanie prislusenstva

Ak chcete kupit prislusenstvo alebo nahradné diely, prejdite na webovu stranku
www.philips.com/parts-and-accessories alebo sa obratte na svojho predajcu vyrobkov znacky
Philips. M6zZete tiez kontaktovat Stredisko starostlivosti o zakaznikov spolocnosti Philips vo svojej
krajine (kontaktné udaje najdete v medzinarodne platnom zaru¢nom liste).
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Vymena

Vymena filtra

Filter EPA vymente, ak je velmi znedisteny alebo poskodeny (pozrite 'Vyprazdnovanie a cistenie
z&sobnika na prach'). Novy filter EPA mdzete kupit na webovych strankach www.philips.com/parts-
and-accessories.

Vymena nabijatelnej batérie

Nabijatelnu batériu robota mézu vymienat len kvalifikovani servisni technici. Ak uz batériu nie je
mozné nabit alebo ak sa rychlo vybija, odneste robot do autorizovaného servisného strediska
spoloc¢nosti Philips a poZiadajte o vymenu batérie. Kontaktné Udaje Strediska starostlivosti

o zakaznikov spolocnosti Philips vo vasej krajine najdete v medzinarodne platnom zaru¢nom liste
alebo na webovej lokalite www.philips.com/support.

Vymena bocnych kief

Na zabezpecenie optimalnych vysledkov vysavania bocné kefy po uréitom case vymente.

Poznamka: Vzdy, ked spozorujete prejavy opotrebovania alebo poskodenia, bocné kefy vymernte.
Rovnako odporucame vymenit obidve bocné kefy sic¢asne. Nove bocné kefy mdzete kupit na
webovych strankach www.philips.com/parts-and-accessories.

1 Ak chcete vymenit bocné kefy, chytte staré bocné kefy za stetiny a vytiahnite ich z hriadelov.
2 Zatlacte noveé bocné kefy na hriadele.

Vymena batérii dialkového ovladania
1 Stlacenim uska (1) uvolnite kryt priec¢inka na batérie (2) a zlozte ho (Obr. 9).
2 Z priec¢inka na batérie vyberte prazdne batérie typu AAA.
3 Vlozte dve noveé batérie typu AAA (Obr. 10).
Poznamka: Uistite sa, ze su spravne vlozené poly batérii + a -.
4 Ak chcete znova nasadit kryt prie¢inka na batérie, najprv zasunte vystupok do otvoru na okraji

priecinka (1) a potom kryt zatlacte (2), aby s cvaknutim zapadol na miesto (Obr. 11). Teraz je dialkove
ovladanie pripravené na pouzitie.

Poznamka: Prazdne jednorazové batérie zlikvidujte v stlade s miestnymi predpismi platnymi vo
vasej krajine.

4 .

Recyklacia

- Tento symbol znamena, Ze tento vyrobok sa nesmie likvidovat s beznym komunalnym odpadom
(smernica 2012/19/EU) (Obr. 51).

- Tento symbol znamena, ze tento vyrobok obsahuje zabudovanu nabfjatelnu batériu, ktoru
nemozno zlikvidovat spolu s beznym komunalnym odpadom (Obr. 52) (2006/66/ES). Vyrobok
odovzdajte na oficialnom zbernom mieste alebo v servisnom stredisku spoloc¢nosti Philips, kde
nabfjatelnu batériu odstrani odbornik.

- Dodrziavajte pravidla separovaného zberu elektrickych a elektronickych vyrobkov, ako aj
nabfjatelnych batérii vo svojej krajine. Spravna likvidacia pomaha zabranit negativnym vplyvom na
zivotné prostredie a ludské zdravie.
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Vybratie nabijatelnej batérie

Nabijatelnu batériu vyberte az pri likvidacii produktu. Skor nez batériu vyberiete,
skontrolujte, ¢i je zariadenie odpojené od elektrickej siete a batéria je uplne vybita.

Pri otvarani zariadenia a likvidacii nabijatelnej batérie sa riadte prislusnymi
bezpecnostnymi opatreniami.

Vybratie nabijatelnej batérie

Varovanie: Nabijatelni batériu odstrarite len vtedy, ked zariadenie vyhadzujete. Dbajte
na to, aby bola batéria pri odstraniovani Uplne vybita.

Pri vyberani nabijatelnej batérie postupujte podla nasledujucich pokynov. Robota tiez mdzete odniest

do servisného strediska spolo¢nosti Philips a poziadat o vybratie nabijatelnej batérie. Adresu

servisného strediska vo vasej blizkosti vam poskytne Stredisko starostlivosti o zakaznikov spolo¢nosti

Philips vo vasej krajine.

1 Aby sa zabezpedilo, Ze je nabfjatelna batéria pred odstranenim a likvidaciou Uplne vybita, nechajte
robota zapnutého, kym sa batéria uplne nevybije.

2 Odskrutkuijte skrutky krytu prie¢inka na batériu a odmontujte kryt (Obr. 53).

3 Nadvihnite nabfjatelnu batériu a odpojte ju (Obr. 54).

4 Robota a nabijatelny batériu zaneste na zberné miesto elektrickych a elektronickych vyrobkov.

RieSenie problémov

Tato kapitola obsahuje prehlad najbeznejsich problémov, s ktorymi by ste sa mohli stretnut pri
pouzivani tohto zariadenia. Ak problém neviete vyriesit pomocou informacii uvedenych nizsie,
navstivte webovu stranku www.philips.com/support, na ktorej najdete zoznam najcastejsich otazok,
alebo kontaktujte Stredisko starostlivosti o zakaznikov vo svojej krajine.

Problém Mozna pric¢ina RiesSenie
Po stlac¢eni tlacidla Nabijatelna batéria je vybita. Nabijatelnu batériu nabite (pozrite
spustenia/zastavenia 'Priprava na pouzitie').

robot nezac¢ne vysavat.

Po stlaceni jedného Robot nedokazal najst Robot polozte na dokovaciu stanicu
z tlacidiel robot dokovaciu stanicu a batéria sa  pripojenu do elektrickej siete. Po
nereaguije. vybila. niekolkych sekundach robot zapipa

a displej sa rozsvieti.

Robot zapipal a zastavil ~ Zaseklo sa jedno alebo obe Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia.
sa. kolieska. Odstrante chumace prachu, vlasy,
vldkna alebo kabel zachyteny na zavese
kolieska.
Zasekla sa jedna alebo obe Vycistite boc¢né kefy.
bocné kefy.
Robot ste pocas vysavania Stlacte tlacidlo spustenia/zastavenia.
zodvihli. Robot polozte na podlahu. Po stlaceni

tlac¢idla spustenia/zastavenia robot
bude pokracovat vo vysavani.
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Problém

Mozna pric¢ina

RieSenie

Robot nevysava spravne.

Stetiny jednej alebo oboch
bocnych kief su pokrivené
alebo ohnuté.

Kefu alebo kefy na urcity ¢as nechajte
v teplej vode. Ak sa neobnovi spravny
tvar stetin, bocné kefy vymente (pozrite
'Vymena boc¢nych kief").

Filter v zasobniku na prach je
znecisteny.

Rozoberte filtra¢nu jednotku. Vycistite
prachovy filter a filter EPA pomocou
zubnej kefky s jemnymi Stetinkami.
Prachovy filter mbzete tiez oplachnut
pod teclcou vodou.

Ak uz Cistenie filtra EPA nepomaha,
vymente ho za novy. Vymenu filtra EPA
odporuc¢ame vykonat minimalne raz
rocne.

Saci otvor v spodnej ¢asti

zasobnika na prach je upchaty.

Vycistite saci otvor.

Na prednom koliesku sa
zachytili vlasy alebo iné
nedistoty.

\{yéisﬁte predné koliesko (pozrite
'Cistenie robota').

Pri vysavani velmi tmavého
alebo lesklého povrchu sa
aktivuju snimace proti padu.
Preto méze robot vykonavat
nezvycajné pohyby.

Stlac¢te tlac¢idlo spustenia/zastavenia
a potom presunte robot na svetlejSiu
Cast podlahy. Ak sa problém bude
nadalej vyskytovat na podlahach
svetlejSej farby, navstivte stranku
www.philips.com/support alebo sa
obratte na Stredisko starostlivosti

o zakaznikov vo vasej krajine.

Robot vysava podlahu, ktora
velmi intenzivne odraza
slne¢né. Aktivuju sa snimace
proti padu a désledkom su
nezvycajné pohyby robota.

Zatiahnutim zavesov zabrante
prenikaniu slne¢nych lU¢ov do
miestnosti. S vysavanim mdzete zacat,
ked uz slnko nebude tak silno svietit.

Nabijatelnu batériu
nemozno nabit alebo sa
velmi rychlo vybije.

Nabijatelna batéria dosiahla
koniec svojej Zivotnosti.

O vymenu nabijatelnej batérie
poZziadajte v servisnom stredisku
spolo¢nosti Philips (pozrite 'Vymena
nabfjatelnej batérie").

Robot nedokaze najst
dokovaciu stanicu.

Na nasmerovanie robota
k dokovacej stanici nie je
dostatok priestoru.

Skuste dokovaciu stanicu premiestnit
inam (pozrite 'Instalacia dokovacej
stanice).

Robot stale aktivne vyhladava
stanicu.

Na navrat do dokovacej stanice nechajte
robotu asi 20 minut.
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BBepneHue

[No3gpasnaem ¢ Nokynkom npoaykuym Philips! YTobbl BOCNoNb30BaThCa BCEMU NPenmMyLLIecTBaMm
nonnepykn Philips, 3aperncrpupynTe nspenve Ha seb-cante www.philips.com/welcome.

O6Lee onucaHue

Pyuka KpbILLKK NbiNecbopHrKa

KpblwKa NbinecbopHUKa

Bnok ¢punstpa

[HononHutensbHbI 6nok dunbTpos (FC8796, FC8795, FC8794)
[MblnecbopHUK

Kpam BepxHen KpbILLKK

[laTumK OOK-CTaHLMM

BcacbiBalolLee oTBepcTue

KHonka «CtapT/cTony

10 BokoBble WeTKu

1 JononHuTenbHble BOKOBbIE LLETKM (TONMbko FC8796)

12 Banbl 0na ycTaHOBKM DOKOBbIX LLIETOK

13 lMepenHee Koneco

14 BcacblBatolllee oTBepcCTrE

15 BokoBble Koneca

16 Odatunkn nepenaga BbICOT

17 KpbllKa OTCeKa arkkyMynsaTopa

18 Hacagka ona npotupaHua nona (FC8796, FC8795, FC8794)
19 Haknanka ong BnaxxHowm yoopkn (FC8796, FC8795, FC8794)
20 ManeHbkuw LuTexkep

21 Bnok nutaHusa

22 llleTouKka Ons OYMCTKM

23 TynbT ANCTAHLIMOHHOIO yNpaBieHus

24 batapenku (Tvna AAA) ana nyneta Y

25 [NoK-cTaHumsa

OCoOo~NOOUTA~WN =

MynbT AUCTAHUMOHHOIO yrnpaB/ieHUs

MOXKHO yMpPaBiaTb POBOTOM-MbINIECOCOM BPYUHYIO C MOMOLLbIO MyNbTa ANCTAHLWOHHOMO
ynpaenenus (Puc. 2). Ha HeM nmMetoTcs cneaytoLime KHOMKM:

KHonka «CtapT/cTony

KHoMKK nepemMeLLeHns

KHOMKW pexkrma ybopKm

KHoMKa Bo3BpaTa K AOK-CTaHLMM

24-4acoBow MNAHUPOBLLIVIK

U~ wN =

MpuHuMn paboTbl poboTa-nbiiecoca

O6nacTtu npumMeHeHusa poboTa-nbinecoca

Po60T-Mblnecoc ocHalleH nonesHbIMn GyHKUMAMK, 6naroaapsa KOTOPbIM MOMHO BbIMOMHUTL
KaYeCcTBeHHYIO YOOpKy NOMoB B AOME.

Po60T-Mnblnecoc naeanbHO NOAXOANT ANA YOOPKM TBEPAbIX HAMNOMbHbLIX MOKPLITUK: MAPKETa, MNINTKA
U NMHoneyma. MNpu ybopke MArKyx HanobHbIX MOKPLITUR, HAMPUMEP KOBPOB U KOBPOBbIX
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MOKPBITUI, MOTYT BO3HUKHYTb TPYAHOCTW. ECIM pOBOT-MbINecoc Ncnofb3yeTcsa Ans y6opKM KOBPOBbIX
MOKPbLITUI MW KOBPOB, NeEPBOE BpeMda NoHabniofanTe 3a ero paboTom.

MocKobKy PoBOT-MbINecoc MCnonb3yeT ANA HABUraumm nHdpakpacHble AaTUMKK, OH MOXKET
CTONKHYTbCS C TRYAHOCTAMM MPK paboTe Ha OYeHb TeEMHbIX U brnecTsaLLyx nonax. Ecnm poboT-
MblNeCcoC MCMOMNb3yeTcs Ha TakMx MOBEPXHOCTHAX, MepBoe BpeMa NoHabniofanTe 3a HUM, UTobbl
BbIACHWTb, CMOXKET 11 OH YAOBNETBOPUTENBHO paboTaTb Ha TaKMX TEMHbIX 1 BIeCTALLIMX Nonax.

CDVH KLUNN po60Ta—r|b|necoca

Cncrema ouncTKm

[na Hanbonee a3GdEKTUBHOM OUNCTKM NoMNa B poboTe-Mbiflecoce NpeaycMoTpeHa 3-CcTyneHyaTas

cmcTeMa OUUCTKM.

- [1Be BOKOBbIE LLETKM MOMOraloT CObpath Mbiflb B YINax ¥ BAOSMb CTEH, & TaKXKe yaansaoT
MPUAKIMLLYIO FPS3b, HANPAaBIAS ee K BcacbiBaloLLleMy oTeepcTumio (Puc. 3).

- bnaropapst MoLLIHOM CMne BCacbIBaHWSA POBOT-MbINecoc CoObUpaeT Cyxyio rpsi3b, KOTopas nonanaeT
yepes BcachblBaloLLee OTBepCTME B MbiNnecbopHuK (Puc. 4).

- Mopgenu FC8796, FC8795 1 FC8794 nocTaBNatoTCa C HACaAKOoM ANsa NpoTupaHmsa nona, kKotopas
MOXKeT BbITb MpUKpenieHa K poboTy-MblNecocy, YUTobbl OH MPOTUPa TBEPA0e HanolbHoe
MOKPbITHE.

MporpamMmbl y6opKu

B aBTOMatTnuyeckom pexnme y6opK|/| pO6OT—ﬂbIﬂeCOC NnpnMeHdaeT aBTOMaThn4eCcKyto
nocnenoBaTefibHOCTb PEXXMMOB OTCKaKMBAHWA 1 C1eoBaHNA BOONb CTeH OJ19 ONTUMallbHOW OUYMCTKN
BCeX 30H NomeLLeHrsa. OH NPoaoMKaeT YOOPKY, MOKa ero akKyMynaTop He paspsanTca U noka oH
He OTKJITIOUNTCAH.

MOYKHO TakXe oTAeNbHO BbIbpaTb OAVH 13 TPEX MHAMBUAYANbHbIX PEXMMOB, HAXKaB
COOTBETCTBYIOLLYIO KHOMKY Ha nynbTe Y (cMm. 'Bbibop pexkrMa yoopKK') nnm Ha Kopryce poboTa-
nbinecoca. PoboT-Mbinecoc npoaomKaeT yOopKy B BbIBpaHHOM pexxiMe eLLle HECKOMbKO MUHYT, a
3aTeM BO3BPALLAETCA B @BTOMATUUECKMIA PEXKUM YOOPKM.

1 Pexunm oTckakmBaHus (Puc. 5)

2 Pexunm «Boonb cteny» (Puc. 6)

3 Pexum «lMo cnmpanumy (Puc. 7)

Kak poboT-nblniecoc pacno3HaeT nepenaabl BbICOT

PoboT-Mblnecoc ocHallleH NaTbio AaTuMKaMy nepenaaa BbiCOTbl, PACTIONOYKEHHbBIMY Ha €ro HVKHEeN
cTtopoHe. C MOMOLLIbIO 3TUX AATUMKOB POBOT-MbINEeCcoC pacno3HaeT nepenabl BbICOT (Hanpumep,
NecTHUUbI) 1 n3beraeT Ux.

MprMeyaHre. POBOT-MbINecoc MOXKET MepemMeLLaTbCA PAAOM C OT/IMYAIOLLIMMCA MO BbICOTe OT nona
0OBbEKTOM, MOCKONbKY d)pOHTaJ'IbeIVI OaTyuK rneperiana BbICOT pacriofioxeH 3a 6aM|‘|ep0MA

BHUMaHue! B HEKOTOPbIX ClyYasaX AATYMKU Nepenaaa BbiICOT MOMYyT HE 06HAPY)XUTb JIECTHULYY Uin
Opyrom nepenap, BbiCOT B HYXXHbI MOMEHT. [03ToMy Bbl AOMKHbI BHUMATENIbHO CNeuTb 3a
PO60TOM-MbINIECOCOM NPU NEPBOM UCMONb30BAHUN U NMPU Y6OpKe PAAOM C IECTHULLEN UK APYruM
nepenanoMm BbICOT. PerynsipHo ounLiante gatymkm nepenaga BbicoT, UTo6bl po6oT-Mnbliecoc Bceraa
[OMKHbIM 06pa30oM pacno3HaBan nepenanbl BbICOT.
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Mepen nepBbIM UCMOJIb3OBAHUEM

YcTaHoBKa HBOKOBbIX LLLETOK
1 Pacnakymnte 6OKOBbIE LLIETKM U MOMIOKUTE POBOT-MbINECOC HA CTOM UK Ha MOS BBEPX OHOM.
2 HapeHbTe BOKOBbIE LWETKM Ha Baslbl Ha HUYKHEN yacTu poboTa-nbinecoca (Puc. 8).

MpuMeyaHue. YoeamTech, UTo BOKOBbIE LLETKN HAOEKHO 3adUKCMPOBAHbI. MPYKMUTE X K Basy
[0 LLEenyKa.

YcTaHoBKa 6aTapen B nNynbT AUCTAHLUMOHHOIO yripaBneHnsa

MynbT AUCTAHUMOHHOIO ynpasneHua pabotaeT oT AByx batapen tuna AAA.

1 Haxkmute Ha a3bIuokK (1), UTODbI OTKPbITb OTCEK baTapen, 1 CHUMUTE KpbILLKY oTceka (2) (Puc. 9).

2 BcrasbTte gBe batapeun tuna AAA (Puc. 10).
[MpumedaHme. MNpw ycTaHOBKe baTapen cobnioganTe NoNApHOCTb (0bo3HaveHus "+" 1 "-").

3 YTOObl YCTAHOBUTL KPbILLIKY OTCEKA AJ151 SNeMeHTOB MMTaHUs Ha MecTo, CHauana BCTaBbTe BbICTYIM
B OTBEpPCTVe Ha Kpato oTceka as anemMeHToB NutaHus (1). 3atemM HaxkMm1Te Ha KpbILLKY (2), moka

oHa He 3aduKcnpyeTca co wendykoM (Puc. 11). Tenepb nNynbT AUCTAHLMOHHOMO YrpaBneHns roToB K
MNCNONb30BaAHMIO.

MoarotoBka Nnpubopa K padore

YcTaHOBKa OOK-CTaHUUU

1 TlogkniounTe ManeHbKni LUTeKep aganTtepa K rHesay Ha Aok-ctaHumm (1) n BCcTaBbTe aganTep B
SNeKTpuUeckyto po3eTky (2) (Puc. 12).

2 Pa3MecTnTe OOK-CTaHLMIO Ha FOpU30HTaIbHOM, POBHOM yYacTKe nonay cTeHbl.

MpumedaHme. Yboeamtech, UTo Ha paccTtosaHum 150 cM cnepeam oT AoK-CTaHLmm, 30 cM cnpasa U
100 cMm cneBa HeT NPenaTcTBUM UK nepenanos BbicoT (Puc. 13).

3apanka
1 TMomecTuTe PobOoT-MNbINeCcoC Ha NOAKMNIOUEHHYIO K ceTh OoK-CcTaHumio (Puc. 14).
2 KHonka «CrapT/cTtom HauyHeT muratb (Puc. 15).

3 Koraa akkymynatop 6yaeT NoAHOCTBIO 3apsieH, KHoMKa «CTapT/CTomn» HaUHEeT CBETUTLCS, He
muras (Puc. 16).

MNMpumedaHue. Nocne 3aBepLiueHna 3apsaaKkn BpemMsa paboTbl Mogeny FC8796 byaneT cocTaBnaTb OKOMO
115 MuHyT. Nocne 3aBepLUeHVs 3apaaKkn Bpems paboTtbl Moaenen FC8794 n FC8795 byaeT cOCTaBNATb
oKoo 105 MUHYT.

MoaroToBKa rnomMeLleHnsa K ybopke

- Tepen ybopkow ybepuTte € nona Bce HesakpenneHHble 1 Xpynkue obbekTbl (Prc. 17),

- YpanwuTe Bce kabenu, NpoBoaa v LWHYpPbl MUTAHWA C Nona, YTobbl pobOT-MblNecoc He 3anyTancsa B
HUX.

- Ecnm B KOMHaTe, B KOTOPOW AO/MKEeH BbIMOMHUTL YOOPKY POBOT-MbINeCcoc, UMeeTCst KoBep C
KUCTSAAMU, MOABEPHUTE KNCTV MO, KOBEP, UTODbl POBOT-MbINECOC He 3acocarn UX U He MCMopPTUN
koBep (Puc. 18).



84 Pycckun

DKcnyaTtauma poboTa-nbuiecoca

Mcnonb3oBaHume nynbta ANCTaHUMOHHOIO yrpaBieHnd
1 MomecTute pobOoT-MbINECOC Ha AOK-CTAHLMIO UM HAXKMUTE KHOMKY «CTapT/cTorny Ha poboTe-
nbinecoce (Pu1c. 19) ona ero aktmeauuymn.

- Tenepb MOYHO MCMONb30BaTb MyNbT AUCTAHUMOHHOIO yrpaBneHnsa A1s yrpasneHns poboTom-
MbINeCOCOM.

Hayano n okoH4YaHue paboTbl

1 HamuTe kHonky «CTapT/CcTony Ha nynbTe OUCcTaHLUMOoHHOro yrpasneHnsa (Puc. 20).

2 KHonka «CrapT/cTomny 3aropaeTca POBHbIM CBETOM, M POBOT-MbINecoC HaumHaeT ybopky (Puc. 21).

3 Yb6opka 6yaeT BbIMOMHATLCA B aBTOMATUYECKOM pexxrMe 40 Tex Mop, MoKa akKyMynsaTtop poboTta-
Mblfecoca He paspsaanTca. B aBToMaTUUYECKOM pexkmme YO6opKy poboT-Mblecoc NoBTopsaeT
rnocrnenoBaTelbHOCTb MPOrpaMM yOOopKM: MPOW3BOSbHYIO MPOorpaMmy, NporpaMmmMy «Boons cTteHy 1
nporpammy «lo crnvpanmy.

4 Korpa akkyMynaTop paspsreH, KHornka «CTapT/cTony HadmHaeT BbiCTPO MUraTth 1 PpoOBOT-MbINecoc
HauMHaeT UCKaTb OOK-CTaHUWMIO ANna noa3apsaaku (Puc. 22).

5 HawaTtuem KHoMKku «CTapT/CTomn» Takke MOXHO NPUOCTaHOBUTL UM NOMHOCTHIO NPEeKpaTnTb
yBOPKY. ECIN NPU MOBTOPHOM HayKaTuUW KHOMKW «CTapT/CToM» ypoBeHb 3apsaaa akkymynaropa
[0CTaTOYHO BbICOK, POBOT-MbINECcoC MPOoao/HKaeT yOOPKY B aBTOMATUUECKOM pPeXXME.

6 UYTOObI POBOT-MbINECOC BEPHYNCA Ha OOK-CTaHLMIO MPeXXae, YeM paspsaanTca akkyMynaTop,
HaXKMUTE KHOMKY BO3BPAaTa K AOK-CTaHUMM Ha MynbTe AMCTAHUMOHHOIO yrnpasneHus (Puc. 23).

7 Kronka «CTapT/cTon» 3aMuraeT, 1 poboT-MblNecoc BO3BPALLAETCA Ha JOK-CTaHLMIO.

Bbib6op pexknma ybopku

PoboT-Mblnecoc noaaep>KMBaeT veTbipe pexkmma ybopku. Ero ctaHaapTHbIN pexxiiM yHopKin
ABNSAETCH aBTOMATUUECKMM PEXKMMOM, NPeaCcTaBsioLLMM COBOM 3afaHHYI0 NoCneN0oBaTeNnbHOCTb
PEXMMOB OTCKAKMBAHWA U ClefoBaHus BOONb cteH (Puc. 24). MoMyMO aBTOMaTUUeCKoro pexxrmMa
yBOPKM OaHHbBIN POBOT-MbINECOC NOAAEPIKNBAET TPU OTAEMNbHbIX PEXXMMA YOOPKN, KaxKabln 13
KOTOPbIX MOYKHO aKTUBMPOBATL COOTBETCTBYIOLLIEV KHOMKOM Ha MynbTe ANCTaHUMOHHOMO
yrnpasneHus.

Pexxnm oTCcKaknBaHus

B 3TOM pexkriMe poboT-MbINecoc Npor3BoamT yOOpKy NoMeLLeHnsa, cCoBepLLas Mpon3BorbHble
nepemeLLeHns No NPaMon 1 KpecT-HakpecT (Puc. 25).

Pexxum «Boonb cTeH»

B 3TOM pexkmme poboT-Mblnecoc NepeaBmuraeTca BAOIb CTeH, obecneumBan bonee TLATeNbHYIO
yOOPKY AaHHOrO yyacTKa nomeLleHus (Puc. 26).

Pexxunm «lMNo cnnpanm»

B 3TOM pexkmmMe poboT-Mblnecoc nepeaBmMraeTca no packpyYmBaloLLencs Cnrmpanm oT LeHTpalbHOM

TOUKW, UTO 0becrneymBaeT TLLATENbHYIO OUMCTKY AaHHOro ydactka (Puc. 27).

MpumeyaHue. Mporpamma, BblIbpaHHaa BpyUHYIO, BbIMOIHAETCA TOMbKO HECKOMbKO MUHYT. 3aTem
POBOT-MbINECOC MepeKNioYaeTca B aBTOMATUUECKNA PEXKNM YOOPKM.
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PyuyHoe ynpaBneHune

MOXYKHO yMpaBnaTb POBOTOM-MbIIECOCOM BPYUHYIO C MOMOLLbIO KHOMOK Ha MyNbTe AMCTaHLUMOHHOIO

yrpasneHus.

1 [Ona ynpaBnenus nepensmxeHmnemM poboTa-rbinecoca no nomelleHunio (Puc. 28) ncnonbsymnre
KHOIMKM CO CTPESIKaMm BBEPX, BHU3, BIEBO W BMPaBO PALOM C KHOMKoW «CTapT/CTorny Ha nynbTe
OUVCTAHUMOHHOIO yrpaBneHus.

MpumMeuaHne. CobrioaanTe OCTOPOXKHOCTb, KOraa yrpaenaete poH60oTOM-MbIIECOCOM BPYUHYIO
PAOOM C Mepenagammn BbICOT U NIeCTHULIAMM.

Ncnonb3oBaHue 24-4acoBOro niaHUpoBLMKA

24-4aCcoBOW MNAHUPOBLLIMK MOXET ObITb aKTVUBMPOBAH C MOMOLLIbIO MybTa ANCTAHLMOHHOMO
yrpasneHus. Yoeamrech, UTo poboT-MblNecoc HAaxoaMTCs B pexkmMe oxMaaHus 1 pacnonaraercs B
[OK-CTaHLMM.

1 HaxkmuTe KHOMKy 24-4acoBOro MaaHMpPOoBLLMKA Ha MyAbTe AMCTAHLIMOHHOIO ypaBieHus, UTobbI

AKTUBKMPOBATb 24-4aCcoBOM MNAHNPOBLLMK (Prc. 29).

- [locne aktBauUmm 24-4acoBOro MNaHMPOBLLIMKA Pa3aacTcs 3BYKOBOWM CUrHaN, v AMcnnen
HAUHET KOPOTKO MUIMATb KayKable HECKOMNbKO CeKyH/.

- [Tlocne aktBauym 24-4acoBOro MNIaHMPOBLLIMKA PODOT-MbIIECOC HAYHET yoopky. OH byneT
npWCTynaTh K yOopKe B 0OHO 1 TO YKe BpeMsi (B KOTOPOe Bbl aKTUBMPOBaNM AaHHYIO GYHKLIMIO)
KaykOble 24 yaca, noka He bydeT oTKoUeH 24-4acoBow MNaHUPOBLLMK.

2 YT0Obl OTKAIOUNTD 24-4aCOBOW MNAHMPOBLLIMK, HRXKMUTE KHOMKY 24-4aCcoBOro MNaHMpOBLLIMKA.

Pazpactcsa 3ByKOBOW cUrHarn, U aucnnen bynet CBeTUTbCA MOCTOSHHO, MOKasbiBas TeM CaMbIM, UTO

POBOT-MbINECOC HAXOOAMUTCA B PEXKMUME OXKUAAHUA 1 24-UaCOBOWV MNAHUPOBLLMK OTKTIOUEH.

MbITbe NMoJsioB C MOMOLLLbIO pO6OTa—I'IbIJ'IeCOC8.

Mopnenwn FC8796, FC8795 1 FC8794 nocTaBnAaloTCA C HACaOKOM A5 NPOTUPaHMA nona 1 Haknaakom
0N BNAXKHOM yOOPKM TBEPAbIX HAMONbHbIX MOKPbLITUN.

3aernneHV|e HaKnagKkKun

1 Tlorpy3uvTe HakNaaKy B BOAY UM HAMO4YMTe ee nofa CTpyen Bodbl. Bbl MoykeTe no6aBuTb
HECKO/bKO Kanenb CpeacTBa ANA MbITbsl MOMOB, MOAXOAALLEero Ans Ballero nona.

2 TuwarenbHO OTOXXMUTE HAKMNAAKy, YTOObI OHa CTana MpocTo BaXKHOW, & He MOKPOW.

3 [MpuKpenuTe BRaXkHYIO HaKNaaKy K Hacaake aas npotupaHnsa nona, npuxxae dukcatopsbl Velcro
HaknagkM K drkcatopam Velcro Hacaoku onsa npotupandusa nona (Puc. 30).

4 BcTaBbTe BbICTYMbl HACAAKM A5 NPOTVPaHWS nona B ABa COOTBETCTBYIOLLMX MM OTBEPCTUS,
PaCMONOXKEeHHbIX Cpa3y 3a KonecamMu. 3aTem HaXM1Te BHK3, MoKa He ycbiumTe wenydok (Puc. 31).

y6opKa MoJ10B C NOMOLLLbIO HACaOKN OJ1A NMPOTUpPaHnd nosna

MpuMeuaHmne. g yOopKM MonoB C MOMOLLIbIO HACAAKM A5 NPOTUPAHUA Nona PoOBOT-MbINecoc
cnedyet BKIoYaTb B KAKOM-NMBO TOUKE KOMHATbI, B KOTOPOW Bbl XOTUTE MpubpaTbcsa. PoboT-Mnblnecoc
HEe OOMYKEeH MOOKMOoYATHCA K JOK-CTaHLMM, KOrda Ha HeM 3aKpernsieHa Haknaoxa.

1 TIPOCTO HAKMUTE KHOTMKY «CTapT/CTOmM» Ha nysbTe AUNCTaHUMOHHOMO yNpasieHus, UTobbl
3anyCcTuTb POBOT-Mblecoc.
- Pob0oT-MnblNecoc npogony*kaeT NpoTupaTh Nos, NoKa He PaspaanTcs ero akkyMynarop, nocne
yero PobOT-MbINecoc OCTaHOBUTCA.
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[MpumedaHue. Nepen TeM Kak NMOMeCTUTb pO6OT—HbIﬂeCOC Ha OOK-CTaHUMIO BPYYHYIO U OTMPaBUTb
ero Tyaa, HaxkaB COOTBETCTBYIOLLYIO KHOMMKY Ha rnyrnbrte AMCTaHLMOHHOIO yripaBllieHnd, oTcoeanHnTe
HaKMnagky M Hacadky anda npothnpaHmnad rnorsia.

OTcoeouHeHMe HacagKm ona NpoTUpPaHMa nona

1 YTobbl OTCOEAMHUTL HACaOKY ANA NPOTUPAHMA Nona, HaxkmuTe dukcatop (1) M NOTAHUTE HACAAKY
BBepX, UTobbl yaanutb ee (2) (Puc. 32).

2 YpanuTte HaknafKy C Hacaaku Ans NpoTrpaHus nona.

3 YTObbI OUNCTUTL HAKNAAKY, MOCTVPANTE ee B CTUPANbHOW MallVHe B LLAASLLEM PeXXMe Mpwn
Temnepartype He bonee 60 °C.

3BYKOBOW CUrHan

Ecnn poboT-MbiNnecoc CTONKHETCS B NpoLiecce yOOPKM C KaKUMMU-TMBO NpobnemMamu (Hanpumep, 13-
3a TOro, YTO Ha KOMECO HAaMOTANMCh BOMOChI, MOTEePsiH KOHTAKT C MOIOM WK AATUMK He MOXKeT
OBHAPY>KMTb NOM), Pa3aaCTCs 3BYKOBOW CUMHa 1 POBOT-MbINECOC OCTAHOBUTCS. HaXKMMTE KHOMKY
«CTapT/cTony, UTobbl MNEepPeBecTy POBOT-MBINECOC B PEXKUM OXNOAHWA 1N YCTPAHNTL NPobremy,
BbI3BaBLLUYIO MOAAuy 3BYKOBOIrO CMrHana — HanpuMep, yoanuTb NpenaTcTBme, bNokrpoBaBsLLee
nepemMeLLieHe Koneca, O4YMCTUB OATUMKM U MOAHSB pOBOT-MblNecoc 1 nepemMecTB ero B Apyroe
MecTO.

Ouucrtka n yxon,

YpaneHne Mmycopa u oUnCTKa NbliecbopHmKa

Ecnu nbinecbopHUK 3anonHeH, onycToLInTe U OUNCTUTE ero.

1 TloTaHuTe 3a pyuKy KPbILLKM NbINecbopHMKa 1 U3BAEKUTE MblNecbopHUK U3 ero otceka (Puc. 33).
[MoTaHuTe 3a drKcaTop COOKY MNbINECOOPHKKA, UTOBbI OTKPbLITL KPbILLKY (PUc. 34).

M3BneknTe 6nok GunbTpa 13 nbinecbopHmnka (Puc. 35).

[MoTpsacuTe NbINecbopHUK HaA MyCOPHbBIM BEAPOM, UTODbI OMOPOXKHUTL ero (Puc. 36).

Bbl MOyKeTe MpoMbITb MblNecbopHUK Noa CTpyen Tennon Boabl.

u b WN

BHuMaHue! MNbinec6opHUK Hellb3sl MbITb B MOCYA0MOEYHOM MalluuvHe.

6 UYTOObI TLLATENBHO OUUCTUTL GUABLTPLI, OTAeNNTe 6NOK GUNBLTPA, HAXKaB GUKCATOPDI,
pacrnonoyeHHble Mo ob6enM ero CTopoHaMm, 1 yaanme nbineson GunsTp 13 EPA-bunbTpa. 3atem
ouncTuTe EPA-GUNBLTP C MOMOLLIbIO BXOAALLLEN B KOMIMMEKT LWweTouku (Puc. 37).

7 Cobepute 610K GUnbTpa, ycTaHoBuTe EPA-GUNbTP B Nbinesow GunbTp. 3atemM BCTaBbTe B/10K
GUNbTPa Ha MecTo B NbinecbopHuk (Puc. 38).

MprMmeyaHve. Ecnm Bbl NpoMbIBaNy NblNecbopHUK Moa, CTPyen BOAbl, YOeanTeCh, UTO OH yXKe
BbICOX, MPEeXae YeM CHOBa BCTaBNSATb ONOK duibTpa.
8 3aKpouTe KpbILLKY MblnecbopHMKa 1 yoeamTech, YUTO OHa CO LLeNYKoM BcTana Ha mecto (Puc. 39).
9 YcTaHoBUTE NbINeCOOPHKK B €ro OTCEK U COXUTE PYUKY MblnecbopHuKka (Puc. 40).

BHuMaHue! CneguTe 3a TeM, UTOObI B NblNiec60pHMKE Bcerpa 6bi1 ycTaHOBNEH 610K dunbTpa.
Mcnonb3ysa poboT-nbuiecoc 6e3 6510Ka ¢punbTpa B NbIeC60PHUKE, MOXXHO NOBPeaUTh ABUraTesb.
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OuncTtka poboTa-nbinecoca

YTOBbI NOAOEPIKMBATL KAUECTBO YOOPKM Ha AOMKHOM YPOBHE, HEOBXOAMMO BPeMA OT BPEMEeHH
oUNLLATb OATUMKM Nepenafa BbiCoT, Koneca, BOKOBbIE LLIETKM, BCacbiBaloLLee OTBepcTne n Mecta
KOHTaKTa poboTa-Mblnecoca U AOK-CTaHLN.

1
2
3

9

YCTaHOBUTE MbINecoc Ha POBHOM MOBEPXHOCTW 1 MepeBepHNTE ero.

YTOObI OUMCTUTL BOKOBbIE LLIETKM, BO3bMUTE VX 3a LLIETUHY U CHUMKTE C Bar1oB (Puc. 41).

QuucTTe BOKOBbIE LLIETKU M X BaSlbl C MOMOLLIBIO LLIETOYKM, BXOASLLEN B KOMMEKT NocTaBku (Puc.
42).

Ypanute Nbinb UNKY NyX C NepefHero Koneca v 6oKoBbIX KOMeC C MOMOLLbIO LLETOUKM, BXOASLLEN B
KOMMAeKT noctaBku (Puc. 43).

Ecnu Ha nepenHee Koneco HaMoTaIMCb BOOCHI UMW MyX, CHUMKTE NepeaHee KONeco C NMOMOLLbIO
oTBepTKU. (Punc. 44)

[Mocne ouncTKM NepefHero Koneca C NoMoLLbIO LeTouku (Puc. 45) BctaBbTe ero obpaTHoO B poboT-
MblNecoc, Haxkas bonbLUVM Nanbuem (Puc. 46).

Ypoanute nblifb UK Myx C AaTUKKOB Mepernana BbICOTbl C MOMOLLBIO LWETOUKY, BXOAALLEN B
KOMMNeKT noctaBku (Puc. 47).

MpuMeyaHue. JaTumkmy nepenana BbiICOT HEOHXOAMMO OUMLLIATL PErynapHO. M3-3a rpasm Ha
OaTuUMKax nepenana BblCoT POHOT-MbIIECOC MOXKET HEe 0BHAPY>KUTb Nepena/ BbICOT UM NEeCTHULLY.

Bocnonb3ynTech LeTouKom, BXOAALLEN B KOMIMIEKT MOCTaBKM, ANS YUCTKM BCACbIBAIOLLIErO
oTBepcTus (Puc. 48).

Y6enmTech, UTo Ha BOKOBbIX LLIETKAX 1 Ha HKHEN NaHeny poboTa-nblinecoca HeT oCTpbIX
npeaMeToB, KOTOPbIe MOTyT NMOBPEeaAUTb MO

10 [119 OUMCTKM KOHTAKTOB Ha AOK-CTaHUMK (PUC. 49) UCNoNb3ynTe Cyxylo TKaHb UKW BaTHbIE

TaMroHbl.

11 019 OUMCTKM KOHTAKTOB Ha HVXKHEN NaHenu poboTta-nbinecoca (Puc. 50) ncnonb3ymre cyxyio

TKaHb U BaTHble TaMrMOoHbl.

3aKas npuHapJieXXHocTen

YTOBbI NPUOBPECTM akceccyapbl UV 3anacHble YacTu, noceTnte Bed-cant www.philips.com/parts-
and-accessories 1M CBAXKUTECH C LIHTPOM NOAAEPMKKN NoTpebuTenen Philips B BalLen cTpaHe
(KoHTaKTHas MHbOPMaLMA NPUBEOeHa Ha rapaHTUMHOM TanoHe).

3amMeHa

3amMmeHa punbTpa

Ecnn EPA-GUNbTP CMNbHO 3arpsasHeH 1ar noBpexkaeH (CM. 'YaaneHue mycopa v oumncTka
NblNecbopHMKa'), 3amMeHnTe ero. Ytobbl Nprobpectn HoBbIV EPA-bGUNbTp, nocetute Beb-canT no
appecy www.philips.com/parts-and-accessories.

3amMeHa akKymynatopa

3amMeHa akkyMynaTopa poboTa-nblnecoca MOyKeT ObiTb BbINOMHEHA TONbKO KBATMOULIMPOBAHHbIM
CEePBUCHBbIM MHYKeHepoM. [locTaBbTe PobOT-MbINecoc B aBTOPU30BAHHbIN CepPBUCHbIM LeHTP Philips
119 3aMeHbl akKyMyisiTopa, ecnin ero bornblue He yaaeTcs 3apaanTb UM OH BbICTPO paspsikaeTcs.
KOHTaKTHYIO MHGOpMaLIMIO LeHTpa Noanep Kk notpebutenen Philips B Ballen cTpaHe MOMHO HanTu
Ha rapaHTUMHOM TalloHe 1K Ha Beb-camTe no agpecy www.philips.com/support.
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3amMeHa bOKOBbIX LLLEeTOK

UT0bbl 0becneunTb enaemble pe3ynbTatbl y60pKl/l, OOKOBbIE LWETKM HEODXOAMMO 3aMeHATb yepes
HEeKOTOPOEe BpeMd nocsie Hadarna Mcrnob3oBaHnNA.

MprMedaHye. Mpu MNobbix NPU3HAKaX N3HOCA VN NoBPeXXaeHUs BOKOBbIE LLIETKI CleoyeT 3aMeHnTb.
MbI TaKyKe pekoMeHayem 3amMeHsTb 0be BOKOBbIE LLETKN OAHOBPEMEHHO. YTobbI MprobpecTt HOBbIe
BOKOBbIE LLIETKU, MoceTUTe Beb-canT no agpecy www.philips.com/parts-and-accessories.

1 YT06bI 3aMeHUTL DOKOBbIE LLIETKW, BO3bMUTE CTapble GOKOBbIE LLIETKM 3a LLETUHY U CHUMUTE C
BasoB.

2 HaneHbTe HOBble DOKOBbIE LLIETKM Ha Baslbl.

3amMeHa 6aTapel7| nynbta oNCTaHUMOHHOIO yhnpaB/ieHNA

1 HaxkmuTe Ha a3bl4vokK (1), UTOBbl OTKPbLITL OTCEeK BaTapen, 1 CHUMUTE KPbILLKY oTceka (2) (Puc. 9).
2 VI3BnekuTte paspaauBLLvecs batapenku Tmna AAA n3 oTceka onia batapeek.

3 BcTaBbTe ABe HOBbIX baTapenkn Tina AAA (Puc. 10).

[MpumedarHme. Mpw ycTaHoBKe baTapen cobnioganTe NoNApHOCTb (06o3HaueHus "+" 1 "-").

4 YT0bbI YCTAHOBUTL KPbILLKY OTCeKa A1 3M1eMeHTOB NUTaHWUS Ha MecTo, CHadasla BCTaBbTe BbICTYN
B OTBEPCTME Ha Kpalo oTceka ansa anemeHToB nutaHua (1). 3aTeM HaXxKMmnTe Ha KPbILLKY (2), Moka
OHa He 3aduKcupyeTcs co wenykoMm (Puc. 11). Tenepb NynbT AUCTAHLUMOHHOIO YrpaBieHnsa roToB K
MNCNONb30BaHMIO.

MpuMeyaHune. YTUNnsnpymTe paspaamsLinecs 6ataperki B COOTBETCTBUM C MpaBuiamu,
YCTAHOBMEHHbIMW B BaLLlen cTpaHe.

YTMnM3au,m=|

STOT CUMBOJST O3HAYAET, UTO MPOLAYKT HE MOYKET BbITb YTUNM3MPOBAH BMECTe C ObITOBbIMM
oTtxopamu (2012/19/EC) (Puc. 57).

- DTOT CMMBOS1 O3HAYAET, UTO B AAHHOM U3AENNY COAEPIKATCS BCTPOEHHbIE aKKYMYATOPbI, KOTOPble
He OOMKHbBI YTUIM3MPOBATLCA BMECTe € 6bIToBbIMK oTxogamu (Puc. 52) (2006/66/EC).
PekomeHayeTcs oTHOCUTbL U3AeNVe B CNeLManmM3npoOBaHHbIv MYyHKT cbopa 1N CepBUCHbIN LIEHTP
Philips, roe BaMm NoMoryT U3BAeYb akKyMyIaTop.

- CobniopganTe NpaBuia CBOEM CTpaHbl MO Pa3aeibHOMY COOPY NEKTPUUECKUX 1 SNEKTPOHHbIX
M3OeNnK, a TaKKe akKyMynsaTopoB. [paBuibHasa yTUAM3auya NoMoXKeT NpeaoTBPaTUTb
HeraTyMBHOE BO3eNCTBME Ha OKPYXKAIOLLLYIO Cpedly U 300POBbe UenoBekKa.

N3BneueHne akkymMmynaTopa

CnepyeT U3BJieKaTb aKKYMYJIATOPHbIE 6aTapen TONIbKO nepen, yTunusaumen usaenvs.
Mepepn, n3BneyeHneM aKKymynaropa ybeomurech, YTo Npubop OTKIIIOUEH OT PO3ETKU
3/1EKTPOCETU, & AaKKYMYJIATOP MOJIHOCTbLIO PAa3PSAXEH.

Mpwu oTKpbIBaHUK MPUBOPA C UCTOJIb30BAHUEM UHCTPYMEHTOB U NPY YTUIN3aLUK
aKKyMynaTopa cobnioganTte Heob6xoauMble npaBuia TEXHUKU 6e30MacHOCTU.
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MpenynpexneHue! CnenyeT U3BneKaTb aKKYMYNATOPHbIe 6aTapen TONbKO nepea,
ytunusaumen npubopa. Mepen nssneueHmem 6arapen ybeamrech, UTO OHA MOTHOCTbIO

paspsKeHa.

YToObI M3BMEUb aKKYMYNATOP, CefynTe MHCTRYKLUMAM, MprBeaeHHbIM Hbke. [1na n3snedeHms
AKKYMYIATOPa MOYKHO TaKyKe [OCTaBUTb POBOT-Mblfecoc B cepBUCHbIM LIeHTP Philips. Obpatutecs B
LIeHTP nogaep»kKkm notpebutenen Philips B Ballen cTpaHe, UTobbl y3HaTb afpec bnvkanwero

CepBNCHOro LeHTpa.

1 [lepen n3BnedeHvem 1 yTUNM3aLUMen akkymMynaTopa BKoUMTe poboT-MNblfecoc U ocTaBbTe ero
BK/TIOUEHHbBIM 00 MOMHOW paspaakmi akKyMynaTopa.
2 OTBUHTUTE BUHTbI HA KPbILLKE oTCeKa O1a bartapen v CHUMUTe KpbIllKy (Puc. 53).

w

MogHMMKTE akKyMyNAaTop U oTcoeamHmuTe ero (Puc. 54).

4 [JocTtaBbTe pOBOT-MbINECOC M aKKYMYNSTOP B MYyHKT COOpa OTXOA0B 3MeKTPUYECKOro 1
SNEeKTPOHHOIro 06opPYA0BaAHMA.

NMouck n yctpaHeHue HeucnpaBHOCTEN

JaHHbIn pasaen NocesLleH Hambonee pacnpoCTpaHeHHbIM NPo6ieMaM, C KOTOPbIMU Bbl MOXeTe
CTONKHYTbCA MPY UCMOSMb30BaHWM Npubopa. Ecn He yaaeTca caMOCTOATENbHO CrpPaBUTbCA C
BO3HUKLLMMU Npo6emMamMm, CM. OTBETbI Ha YacTo 3a/aBaeMble BOMPOChl Ha BeH-canTte
www.philips.com/support 1 obpatTecs B LEHTP NOAOEPHKIM NOTpebuTenen B BaLlen cTpaHe.

Mpo6nema

Bo3Mo)KHas npuynHa

Crnocobbl peLueHust

PoboT-nblnecoc He
npucTynaeT K ybopke,
Koraa s HaxMmato
KHOMKy «CTapT/CcTomny.

AKKYMYNATOP pPaspsirKeH.

3apanuTe akkyMynaTop (CMm.
‘TloaroTtoBKa Npmnbopa K paboTe').

PoboT-nblnecoc He
pearvpyeT Ha HaxkaTuns
KHOMOK.

PoB0Ty-MNblfNecocy He yaanoch
HaMTN QOK-CTaHLMIO, U
AKKYMYIATOP paspsaamncs.

MomecTnTe poboT-MbiNecoc Ha
NOOKMOYEHHYIO K CET OK-CTaHLMIO.
Yepes HECKOMNbKO CeKyH[, MPO3BYyYUT
3BYKOBOW CUTHAT, U BKMIOUNTCS
noaceeTKa ancnnes.

PoboT-nbinecoc nogan
3BYKOBOW CUrHan v
OCTaHOBUNCA.

3aKIMHWAO OOHO KN oba
Koneca.

HaykmuTe KHomnky «CTapT/cTony.
YpanuTe BOpC, BONOChI, HATKU UK
NpoBO[, C MOABECKM Koneca.

3aKIMHUAO OOHY 1N obe
OOKOBbIE LLIETKN.

OuncTTe BOKOBbIE LLIETKM.

B npoLecce y6opKu
NMPOU30LLINO NPUNOAHNUMaHNe
poboTa-nbinecoca.

HaxkmumTe KHonky «CTapT/cTomny.
[NocTaBbTe POBOT-MbINecoc Ha Nos. 1
HaXKMUTE KHOMKY «CTapT/CTomny, YTobbI
OH BO30OHOBUIT YOOPKY.

PoboT-nbinecoc youpaet
HeahdDeKTUBHO.

LLleTHa Ha ogHOM N 0beunx
BOOKOBbIX LLIETKAX
nedopmMupoBaHa.

[Morpy3nte ooHy U obe WeTKM B
Tennylo BoAy M OCTaBbTe Ha HEKOTOPOe
BpemMaA. ECnn LeTuHa He BOCCTaHOBUT
dopMy, 3aMeHKTe BOKOBbIE LLIETKK (CM.
'3amMeHa BOKOBbIX LLIETOK')
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Mpo6nema

Bo3mMo)KkHaa npuumHa

Crnoco6bl pelueHus

DOunbTp B NMblNnecbopHUKe
3arpsasHeH.

Pa3bepute 6nok punbTpa. Qumnctute
nbineBon GpunbTp 1 EPA-GUnbTP 3ybHOM
LLIETKOW C MAFKOW LLIeTUHOW. Bbl MOyKeTe
MPOMbITb MbINEBOV GUNBLTP Noa CTpyewn
BOObI.

Ecnu unctka EPA-dunbTpa He nomorna,
3amMeHuTe ero. EPA-dunbTp
peEKOMeHOyeTCa 3aMeHsATb KaK MUHUMYM
pas B rof,.

3ab610KMPOBAHO
BCacblBalolLiee OTBEPCTUE B

HUYKHEN YacTU MblnecbopHUKa.

[pouncTnTe BCachbiBaloLLlee OoTBepCcTUe.

B nepenHee koneco nonanu
BOMOCHI NN FPA3b.

OuncTnTe NepedHee KONeco (CM.
'OumncTKa poboTa-nbinecoca’).

Pob0oT-Mblnecoc BbIMoHAeT
yBOPKY TEMHOIO UM YepHOro
MOKPbITUS. [To3TOMyY
3arnycKaloTcs OaTUMKM
nepenaga BbICOT, U pObOoT-
MbIfIeCOC NCMOMb3yeT
HecTaHOapTHYIO MporpaMmmy
yOOpKN.

HakmuTe kHonky «CTapT/cTorny, a 3a1em
nepemMecTuTe poboT-Mbifnecoc Ha bonee
CBeT/bIM y4acToK nona. Ecnv npobnema
BO3HMKAET 1 Ha Bonee CBeTbIX Nonax,
nepenouTe Ha Beb-cant
www.philips.com/support nnm
obpaTuTech B LIEHTP NOAAEPIKKM
noTpebuTenemn B Ballen cTpaHe.

PoboT-nbinecoc yomnpaet non,
Ha KOTOPOM APKO OTPaXKaeTcA
conHeuHbin ceeT. OTpaykeHue
cBeTa MellaeT paboTte
[AaTUMKOB MNepenana BbICOT, U
pPOBOT-MbINECOC UCMob3yeT
HEOBbIUHYIO MPOorpaMmy
yOOpPKN.

3aKpowTe LLITOPbI, UTOObI
MpenaTCTBOBaTh NonaaaHuio
COJIHEYHOIO CBeTA B MOMeLLIeHME.
MOXKHO TaKyKe HadaTb yOOpKy Mpwu
MeHee APKOM COJSTHLIE.

AKKYMYNATOP DoNbLLE He
3apshraeTca unu
CNLLIKOM BbICTPO
pa3pKAETCSA.

3aKOHYMICA CPOK CNYXKObI
AKKYMynaTopa.

3aMeHuTe akkyMynsaTop B CEPBUCHOM
LeHTpe (cM. '3amMeHa akkymynaropa')
Philips.

Po60Ty-nblnecocy He
yOaeTcs HaMTX OOK-
cTaHumio.

PoboTy-mbinecocy He xBaTaeTt
MecTa, UTobbl obpaTtbcs Ao
[OK-CTaHUMM.

[lonblTanTecb HaMTKM Apyroe MecTo ansa
pasMeLleHna QoK-CcTaHumm (CM.
'YcTaHoBKa AOK-CTaHUMK').

PoboT-nbinecoc npogonmxaeT
AKTMBHO NCKaTb OOK-CTaHLUMIO.

MopoxamTe okono 20 MUHYT, 1 POBOT-
Mbl1eCOC BEPHETCH Ha JOK-CTaHLMIO.

PoboT-nbinecoc

VzrotoButens: "Oununc KoHcbiomep Mandctanmn B.B.", TycceHonener 4, 9206 AL, [paxteH,

HuoepnaHobl

VIMnopTep Ha Tepputopuio Poccumn 1 TamoxkeHHoro Cotoza: OO0 "OUITNMNC", Poccumckas
®epnepaums, 123022 r. Mockea, yn. Ceprea Makeesa, 4,13, Ten. +7 495 961-1111

Bnok nutanua: ZD12D160090EU



Bxoa: 100-240B~~; 50/600u; 0,5A
Bbixoa: 16B == 0,9A

Knacc |1 [@]

FC8796, FC8795, FC8794, FC8792
BcTpoeHHbIn akkymynatop Li-ion: 10,8 B
[ns ObITOBbIX HY»XA,

CnenaHo B Kntae

ycnoBuA XpaHeHndA
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yanoBnA sKCnnyaraumn

Temnepartypa 0°C- +50°C

0°C-+45°C

OTHOCUTENBHAs BNAXKHOCTb 20% - 95 %

20 % - 95 %

ATmMocdhepHoe naBneHune 85 - 109 kPa

85 -109 kPa
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BcTyn

Bitaemo Bac i3 noKynkoto Ta nackaBo npocuMo o kiyby Philips! LLIo6 cnoBHa ckopuctaTmca
MiaTPUMKOIO, AKY NPOMOHYE KoMnaria Philips, 3apeectpyrTe CBiM NpUcTpin Ha Beb-canTi
www.philips.com/welcome.

3arajibH1Um onuc

Pyuka KpULLKK KOHTerHepa ansa nuny

KpuLlKa KoHTernHepa ans nuny

Bnok i3 pinbTpamu

HopaTtkoBu 6nok i3 ¢inbtpamm (FC8796, FC8795, FC8794)
KoHTerHep ona nuny

Kpar BepXHbOT KPULLIKM

OatumK OOK-CTaHLLT

OTBip BCMOKTYBaHHSA

KHOoMKa noyaTky/3yrnuHeHHs

10 BiyHi WiTkK

11 JopaTtkoBUin Habip BOKOBUX LLITOK (NULLe FC8796)

12 Banu ona BCTaHOBNEHHS BIUHMX LLITOK

13 lMNepenHe koneco

14 OTBip BCMOKTYBaHHS

15 3apnHi koneca

16 OaTtumkm nagiHHaA

17 Kpuluka baTapenHoro Biaciky

18 Hacapgka ona Bonororo npubupanHa (FC8796, FC8795, FC8794)
19 Haknagka nona Bonororo npubuparHa (FC8796, FC8795, FC8794)
20 Mana BuiKa

21 Agantep

22 LiTka onga ynieHHs

23 TynbT AUCTAHLINMHOIO KepyBaHHA

24 batapel AAA 0na nynbTa AUCTaHLIMHOMO KepyBaHHSA

25 [Jok-cTaHuia

OCoOo~NOOUTA~wWN —

MynbT ANCTAHLIAHOIro KepyBaHHA

Pob6oTom MOoykHa KepyBaTV 3a AOMNOMOrol0 MybTa ANCTAHLIMHOIO KepyBaHHA (Man. 2). Ha nynbTi €
HaBeLEHI HUXKYe KHOMKW.

KHOMKa nouatky/3ynmHeHHs

HasirauinHi KHOMKm

KHOMKW pexxmmiB NpubrnpaHHs

KHOMKa CTMKyBaHHA

24-roANHHWIA NNaHYBaTbHUK

g~ wN =

Ak npautoe Bawi poboT

LLlo unctmntb Baw poboTt

Liboro poboTta obnagHaHo GyHKLIaMU, GKi pobnaTb MOro NpuaaTHUM ANa NPUbUpaHHa Mignorv y
Bawin oceni.

PoboT 0cobnmBo NigxoamMTb Ansa NpnbrpaHHa TBepaoi Mianory — oepeB’aHol, KaxenbHoi abo
NiHONEYMHOT. MOy Tb BUHUKATW MPOBNemMm 3 YULLIEHHAM M AKX MOBEPXOHb, HaNpuKnan KMnmumis abo
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KUTMMOBWIX MOKPUTTIB. AKLLO By BUKOPUCTOBYETE poboTa Ha KMIMMI abo KUAMMOBOMY MOKPWTTI, Mia
Yac NepLLIOro BUKOPUCTAHHA 3a/IMLLIANTECH MOPYY i3 HUM, L06 NoBaunTh, UM POBOT 3MOXKEe
BMopaTncs i3 LM TUMOM MiAorn.

[na HaBirauii poboT BUKOPUCTOBYE IHOPAYEPBOHI AATUNMKM, AKI MOXKYTb NaBaTV MOMUIKOBI AaHi Ha
OyXe TeMHin abo BnrcKyyin Nignosi. AKLLO BU BMKOPUCTOBYETE poboTa Ha Takmx MOBepXH:AX, Mif yac
NepLLoro BUKOPUCTaHHSA 3amLLIanTecs mopyy i3 HUM, LLo6 No6aunTy, Um POBOT 3MOXKE BNopaTmnca 3
UMM TUMOM Mifaoru.

Ak Ball poboT unctuTb nigsiory

Cuctema npmnbupaHHsa

PoboT mMae 3-eTanHy cuctemy NpUbmMpaHHa 415 ePeKTUBHOMO OUULLIEHHS Mionor.

- [Ogi 6i4Hi LLiTKM gonoMaraloTb PObOoTy MPUBUPATK B KyTKax i B3OOBX CTiH. BOHW Takox
fonomaraloTb BUOansaTv 6pynd i3 mignoru 1 npocyBaTtu Moro 4O OTBOPY BCMOKTYBaHHsS (Man. 3).

- PobOOT BNOBMIOE YAaCTUHKK Bpyay Ta MepPeHOCUTb ix Yepe3 OTBIp BCMOKTYBAHHSA B KOHTenHep AN
nuny (Man. 4).

- [o komnnekTy mogenewn FC8796, FC8795 i FC8794 BxoamMTb HacaaKa Ana BONOroro npnomnpaHHs,
AKY MOXXHA Min’eaHaTV 0O poboTa AN MUTTS TBEPAMX MOBEPXOHb.

Cxemu PYXY ﬂi,ﬂ, Yyac I'IpI/l6I/IpaHH9|

Y pexxkumi aBToMaTUUHOro NpUbrpaHHa PoBOT BUKOPUCTOBYE aBTOMATUUHY MOCMIAOBHICTb PyXy Bia
CTiHW 00 CTiHM ANa ONTUManbHOro NPUBUPAHHA KOXKHOT AiNSHKM KiIMHaTK. POBOT MpoaoByKy€E
NPVBMPAHHSA KIMHATW, OOKM He PO3PAAMNTLCA akyMyNATOpHa baTtapes, abo OOKM MOro He BUMKHYTb
BPYUHY.

KpiM Toro, MoykHa B1OpaT OfVH i3 TPbOX PEXKMMIB OUMLLIEHHSA. 19 LIbOro HATUCHITL BignoBigHy
KHOMKY Ha NynbTi AUCTaHUINHOro KepyBaHHs (OMB. 'BUbip pexxnmMy npmnbupaHHs'). POboT MpoooBKUTb
npubupaTtn y BMOpaHoMy pexxmnMi KifnbKa XBUMMH, a NOTIM NMOBEPTAETHCA B PEXKMM aBTOMATUYHOIO
OUMLLIEHHS.

1 Pexum (Man. 5) Bigckoky

2 Pexknm (Man. 6) pyxy B3O0BX CTiH

3 Pexxum (Man. 7) pyxy no cnipani

Ak Balu poboT yHMKaE nepenaaiB BUCOTH

Ha oHi poboTa po3TalloBaHo MATh AaTUKMKIB NaaiHHA. BiH BUKOPWCTOBYE Ui AaTUMKK, LLOO BUABNATA
nepenaam BUCOTU (HANPUKNAO, CXOAM) Ta YHUKATY TX.

MprMmiTKa. AKLLO POBOT NepecyBaETbCA AELLO HaO KPAEM MiABULLIEHHS, LIe HOPMalbHO, afXKe Moro
nepenHin OaTUMK NaaiHHA 3HAXOAUTHCA 32 baMnepoMm.

YBara! Y gesikux Bunagkax gaTtumku nafiHHS MOXXYTb He BUABMATU CXOOM UM iHLII nepenaan BUCOTHU
BYaCHO. TOMYy YB2)KHO CTEXTe 3a pO60TOM NMPOTAroM NepLUnx pasiB BUKOPUCTAHHS, i KONU BiH
npautoe 6ins cxoniB abo iHLLOT AiNAHKY 3 Pi3HULLEID BUCOTU. BXKNIMBO perynsipHoO YUUCTUTU OaTUMKU
nafgiHHA, o6 poboT Mir i Hagani NPaBUIbHO BUSHAYUTU NMEepexoan BUCOTU.

Nepep nepLLIM BUKOPUCTAHHAM

BcTtaHOBNEHHS BiYHUX LLIITOK
1 Po3nakynTe biuHi LLiTKK Ta NocTaBTe poboTa Aoropw AHOM Ha cToni abo nianosi.
2 [lpocyHbTe BiYHi LLITKM Ha cneLianbHi Banu, Lo 3HaxoaaTbCa Ha OHi poboTta (Marn. 8).
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MpumiTKa. MNMepeBipTe, UM HANeXKHUM YMHOM Mia’eAHaHo 6iuHi LWiTKK. BcTaHoBMoNTe X HAa Banu 40
diKcauil 3 KNaLAHHAM.

BcTtaHoBneHHs 6aTtapen y NynbT AUCTAHLLINHOIO KepyBaHHA

[yNbT AUCTaHLUIMHOro KepyBaHHsa NpaLlloe Big ABoX batapen AAA.

1 HatuncHiTb ByLuKo (1), 0O po3610KYBaTK Ta 3HATY KPULLIKY baTtapenHoro siaciky (Man. 9) (2).
2 BcrasTte agi batapel (Man. 10) AAA.

g0 § O_0

Mpumitka. MNepesipTe, Um NonocK pO3TaLLOBaHi NPaBUIbHO.

3 o6 BCTaHOBUTU KPULLIKY BaTapenHoro BiAciKy Ha MicLie, cnouyaTKy BCTaBTe BUCTYM B OTBIip Ha
Kpato baTapenHoro Biaciky (1). MoTiM HaTUCKaMTe Ha KPWLLIKY (2), OOKM BOHa He 3adikcyeTbca (i3
KnauanHam (Man. 11)). Tenep NynbToOM OUCTAHLIMHOMO KepyBaHHA MOXKHA KOPWCTYBATUCA.

MiproTtoBKa 4,0 BUKOPUCTAHHS

BcTaHOBMEHHA Ha OOK-CTaHLio

1 BcTtaBTe Many BUnKy agantepa B po3’eM Ha OoK-cTaHuii (1). BctaBTe BUNKy-aganTep y po3eTKy Ha
CTiHi (2) (Man. 12).

2 [locTaBTe OOK-CTaHLUilo Ha ropU3oHTaNbHY, PIBHY Mignory 6ing cTiHu.

[MpumiTKa. MNepekoHanTecs y BiACyTHOCTI MepeLlKoa abo nepenaaiB BUCoTW Ha BinctaHi 150 cM
nonepeny, 30 cM NpaBopyy i 100 cm niBopyY Big, AoK-cTaHuii (Man. 13).

3apaayKaHHa
1 TloctaBTe poboTa Ha Mif’enHaHy 00 Mepexki y)UBNeHHA JoK-cTaHuilo (Man. 14).
2 KHOMKa noyvarky/3ynuHeHHa noumHac nmmatu (Man. 15).

3 Konu batapes NoBHICTIO 3apadyKeHa, KHoMKa noyaTtky/3ynHeHHs 6esnepepBHo cBiTuTbea (Marn.
16).

MpumiTKa: 3apaoyeHnn poboT moaeni FC8796 6mn3bKo 115 XBUNWH. 3apsaayeHi poboTu Moaenen
FC8794 ta FC8795 npaLiioloTb 6M13bKo 105 XBUANH.

nlﬂ,FOTOBKa KiMHaTU A0 UnKny I'Ipl/l6|/|paHHF|
[MepLu HiYK BMUKATK poboTa Ana LUMKNY MprubupaHHsa, nepexkoHamTecs, Lo Ha nignosi Hemae
KPWXKKMX 1 nerkmux npegmeTtis (Man. 17).

- TMpwrbepiTb i3 Nignory Bci kabeni n 4poTn, Wob poboT He 3annyTaBca B HUX.

- AKWO B KIMHATI € KUAKWM 13 KUTULIIMUW, NePLL HiXX MpubupaTt Lo KiMHaTy pobOTOM, CXxoBamTe
KNTWLI Mg, KUIMMOM, OO poBOoT He 3acTpar Ta He nowkoavs (Man. 18) Kunum.

BrukopuctaHHAa poboTa

BukopucTaHHs nynbta ANCTAHUIMHOINO KepyBaHHA

1 TlocTaBTe poboTa Ha AOK-CTaHLLI0 abo HATUCHITbL KHOMKY MoYaTtKy/3ynHeHHsa Ha poboTi (Man. 19),
1106 YBIMKHYTU poboTa.
- Tenep poboToM MOYKHa KepyBaTK 3a AOMOMOroto NyfAbTa AUCTAHLIMHOMO KepyBaHHS.
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3anyck i 3yrnuHKa

1 HaTWCHITb KHOMKY NOYaTKy/3yrn1MHeHHA Ha MybTi ANCTaHuinHoro kepysaHHsa (Man. 20).

2 KHOMKa noyvaTky/3yrnmHeHHA Ha poboTi Be3nepepBHO CBITUTLCS, | POBOT MOUMHAE NPUBUPATH
(Man. 21).

3 PobOoT npubupac B pexxmnmi aBToMaTUUYHOMO NPUBKPAHHS, OOKM He Po3paanTbca baTapes. Y
peXxrMi aBTOMATUYHOIO MPUOMPAHHA BiH MOBTOPIOE LIMKAM PYXY 32 AOBINbHOIO CXeMOIO, B3AOBX
CTiH i 3@ cripannio.

4 Konu barapes po3paanTbCa, KHOMKA MoYaTtKy/3yrHeHHs NoYHe LWBWAOKO banmari, a poboT
LyKaTume OoK-CTaHLUito Ona 3apaoywaHHa (Man. 22).

5 Takoy MOXHa HaTUCHYTWU KHOMKY MoYaTtKy/3ynHeHHs, o6 nepepsat abo 3ynuHUTA LK
NPEUBUPaHHA. AKLLIO HATUCHYTU KHOMKY MOoYaTKy/3ynHEHHSs Lie pas, Koy akymynsaTopHa tatapes
MiCTUTUME LLIe OOCTAaTHBO eHeprii, POBOT MPOAOBXNTL POBOTY B PEXKVMI aBTOMATUYHOIO
npUBUpPaHHs.

6 o6 noBepHyTM poboTa Ha AOK-CTaHLLlo, MepLL HiX akyMynaTopHa baTapes po3paamMTbCs,
HATWCHITb KHOMKY CTUKYBaHHA Ha NynbTi K (Man. 23).

7 KHoMKa noyatky/3yrnmrHeHHs noyHe 61MMaTi, a poboT MOBEPHETLCA Ha JOK-CTAHLLIO.

Bunbip pexxmmy npmnbmpaHHs

PoboT Mae yoTrpK pexxknMm NprubupaHHsa. CTaHaaPTHUN PEXXM MPUBKPAHHS — aBTOMAaTUUHNIM, pObOoT
BYIKOPUCTOBYE aBTOMATUYHY MOCAIA0OBHICTb BiACKOKY Ta pyxy Big CTiHM 00 cTiHv (Man. 24). Kpim
aBTOMATWYHOIro NPUBUPaHHSA, Lier poboT Mae TpK OKPEMI PEXUMY NPUBUMPAHHS, SKi MOXKHa
aKTMBYBATW BIAMNOBIAHOI KHOMKOIO Ha NyNbTi ANCTAHLIMHOIO KepyBaHHA.

Pexnm BioCKOKy

Y UbOMY peXxmMi poboT NpUbUpaEe KIMHATY 3a 3MiLLIAHOID CXEMOIO PYXY MO NPAMi i HaBxpecT (Man.
25).

Pexxum pyxy B3O0OBXK CTiH

Y UbOMY pexkrMi poboT PyxXa€eTbCs B3AOBX CTiH KIMHATV AN AOOATKOBOrO NpubrpaHHs (Man. 26)
OiNAHOK nopsaa 3i CTiHaAMM.

Pexxum pyxy no cnipani

Y UbOMY pPeXXMMi PODOT PYyXaEeTbCA MO PO3LLMPIOBAHIN cripani Big LeHTPaNbHOT TOYKU, OO peTenbHo
(Man. 27) npnbpat OinaHKy.

MpumiTKa. Pexkrmm, obpaHi BpyUHY, akTUBYIOTbCA NIMLLIE Ha KinbKa XBUAKH. [Micna Lboro pobot
NepemMrKaeTbCs Ha PEXKMM aBTOMATUUHOIO NPUBMPaHHS.

PyuHe KepyBaHHA

POBOTOM TaKOY MOYKHA KepyBaTu BPYUHY 3a JOMOMOIro KHOMOK Ha MynbTi ANCTaHUIMHOIO KepyBaHHS.
1 3a g0noMoroio KHOMOK 3i CTPINKaMm Bropy, BHM3, MPaBopyY i NiBOpYY Bif, KHOMKMU
noyaTky/3ynuHeHHa Ha nynbTi JK MoXHa KepyBaTun pyxom poboTa no kimHaTi (Man. 28).

[MpuMiTKa. byobTe 06eperkHi, Koy Mig, yac pyYHOro KepyBaHHi poBoT 3HAXOAUTHCH BIM3bKO 00
nepenany BMCOTM abo cxoaiB.

BukopuctaHHa 24-roaMHHOro niaHyBaJibHMKA

AKTVBYBATY 24-TOAVNHHWM NNaHyBaSIbHVK MOXKHA 32 [OMOMOIrol0 MybTa ANCTaHLIMHOIO KepyBaHHS.
[NepekoHanTecs, Lo POOOT 3HAXOAMUTLCA B PEXKUMI OUiKyBaHHSA 1 MepebyBac Ha AOK-CTaHLLI.
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1 HaTtucHiTb KHomnky (Man. 29) 24-rogyHHOro NnaHyBasbHUKA Ha NyNbTi AUMCTAHLIMHONO KepyBaHHS,
106 aKTVBYBATU LIIO OYHKLIIO.
- [licna akTmBaLii 24-rogyHHOro NnaHyBasbHMKA MNPOMYyHAE 3BYK i AMCHNen nodHe bnmmaTt KoyxHi
KinlbKa CexkyHA,
- PoboT noumHae 24-rooMHHMM LKA NprbrpaHHs. Linkn nprbupaHHa 6yae po3nounHaTnCh Y
Lier Yac KOXKHi 24 roamHu, OOKN HE BUMKHYTU 24-FOANHHWI NNaHyBallbHMK.
2 o6 BUMKHYTV 24-roOvHHUN NNaHYBaNbHWK, HATUCHITE KHOMKY 24-roAMHHOIO nnaHyBanbHUKa.
[MponyHae 3ByK i ancnnen noyHe cBITUTNCL 6e3MepepBHO Ha 3HaK TOro, LLIO pObOoT NepebyBac B
PEXKUMI OUIKYBaHHSA, & 24-roanHHUM NNaHyBallbHUK BUMKHEHO.

Bonore npmnbnpaHHa 3a 4onoMoroto poboTa

o komnnekTy moaenen FC8796, FC8795 i FC8794 BxoadaTb HacaaKa Ta Haknaaka aasa Boororo
NPVBMPaHHA TBEPOVIX MOBEPXOHb.

BcTtaHoOBNeHHA HaKagKy ans BONororo I'IpVI6VIpaHHF|

1 OnycTiTb HaKNaaKy onsa BONAOroro npubupaHHa y Boay abo 3BonoyKTe Ti Mif KpaHoM. MoykHa
[0AaTV KinbKa Kpanesnb 3acoby Aas YMLLeHH:A Nianoru, Wo nigxoamTts Ana Bawoi ninnoru.

2 30aBiTb HAOMLLIOK BOAV 3 HAKNAOAKM A1 BOOroro nprbupaHHsa, oo BoHa bynia BOMorolo, a He
MOKPOIO.

3 [lip’eoHanTe BoMnory Haknamky, NMPUTUCHYBLUM 1 3aCTiOKM 3 "NUMNyYKoo" 00 3acTiboK 3 "nunydkammn”
Ha Hacagui ona Bonororo npubupaHHa (Man. 30).

4 BcTaBTe A3UYKM HACAAKM A5 BONOroro npubupaHHsa B ABa OTBOPU Ha HacaLl, po3TalloBaHi
ofpasy 3a konecamu. MNoTiM HaTUCKanTe A31UKK, OOKM He nodyeTe KnauanHa (Man. 31).

MuTTa nignorm 3a 4ornoMoro HacagKu assa Bosororo ﬂpVI6I/1paHHF|

MpuMmiTKa. LLIo6 NnoMnTK TBepai MoBepxHi 3a AOMNOMOrolo HACaAKM A5 BOMOroro NpubnpaHHs,
BMUKamMTe poboTa B Tir OiNAHLI KiMHATK, ONa AKoi MOTPIGHO Bonore nprbunpaHHA. Konm oo pobota
nig’eqHaHa Haknagka aas Bonororo NpubrpaHHs, BiH He MOYKe MouYrHaTK POBOTY 3 AOK-CTaHLL.

1 HaTUCHITb KHOMKY NoYaTKy/3yNMMHEHHSA Ha NynbTi AMCTAHLIMHOrO KepyBaHHA, LLIOG BBIMKHYTK
poboTa.

- PobBOT NpoaoByKyE Borore npubupaHHa, JOKN He po3psaamTbca baTtapesd i BiH He 3yNUHUTLCS.

MpumiTka. Bin'’egHanTe HaknagKy Ta HacaaKy ANA BOOroro nprbupaHHsa, nepLL Hixk noBepTaTy
poboTa Ha OOK-CTaHLLlo 32 4OMOMOrolo KHOMKM Ha My/bTi ANCTaHLIMHOIO KEPYBaHHSA Ul BPYYHY.

Bin’epHaHHA Hacagku Onsg BOOroro npubupaHHa

1 Lo6 Bin'egHatTV HacaaKy AN BONOroro NprbupaHHsa, HATUCHITb ByLLKO 61oKkyBaHHSA (1) i noTarHiTb
Hacanky, abu 3HaTK Ti (2) (Man. 32).

2 Big’egHanTe Haknaoky aasa BoNororo NnpubupanHsa Bin Hacagku.

3 o6 ouncTUTM HakNaaKy Ansa BoONororo npmubupaHHs, BMnepiTe iy NpanbHin MalnHi 3
BMKOPUCTAHHAM OENIKATHOrO PEXXUMY MpaHHA npu TemMnepartypi He suLLe 60°C.

CurHan nonepenyxeHHs

AKLLO Mif Yac NprbupaHHa B poboTa BUHUKHYTb Mpobnemu (Hanpuknan, 6noKyoTbcs Koneca, poboT
BTpAYa€e KOHTAKT i3 Migoroo abo aaTumk He MoxKe Ti BUSBUTK), By MouyeTe curHan nonepeaykeHHs, a
POBOT 3yMUHUTLCA. HATUCHITE KHOMKY NoYaTKy/3ynuHeHHsA, LLo6 nepesecty poboTa B PerKnM
O4iKyBaHHSs. YCyHbTe Npobnemy, gka CrpudmHmuna curHan TpmMBorn. Hanpuknan, nprbepite
nepeLuKoay, Lo 6Nokye koneca poboTa, ouncTbTe AaTUMKM abo NigHiIMITe poboTa Ta NocTaBTe Moro B
iHWe micue.
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UnweHHAa Ta pornan,

CnopoXXHeHHSA Ta YNLLEHHSI KOHTenHepa a4 nuny

CnopOYKHIONTE Ta UNCTbTE KOHTEerHEep Ana NUYy, LOWHO BiH HAMOBHUTLCS.

1

ua b wWwN

MioHIMIT PYYKY KPULLIKM KOHTernHepa aas nuny n BUTArHITb KOHTenHep Oas nuny 3 noro
BigoineHHs (Man. 33).

[MOTArHITE 32 BYLLUKO 300Ky Ha KOHTEeMHepi Ans nuny, LWob BiaKpuUTU KpuLKy (Man. 34).
Bunmite 610K i3 ¢pinbTpamMm 3 koHTenHepa ona nuny (Man. 35).

BUTpyCiTb BMICT KOHTEMHepa An1s N1y Had CMITHUKOM, LLO6 CNOpOXXHUTK noro (Man. 36).
MOYKHa MPOMUTU KOHTEMHEP AN My Terol NPOTOYHO BOAOIO.

YBara! He Muiite KOHTEMHEpP AF MUY B MOCYOOMUIHIA MaLLMHi.

[ns peTenbHOro unLleHHa GinbTpiB, HATUCHITL ByLLKa 3 060X BOKIB 6/10Ky GinbTPIB, BUNMITbL MOro
Ta BigokpemTe GinbTp ona nuny Bia dinbtpa EPA. MoTiM ounctbTe dinbTp EPA wwiTkolo ana
UnLLLeHHa 3 komnnekty (Man. 37).

36epiTb 6ok GinbTPiB, NprenHaBLLK ¢inbTp EPA oo ¢inbTpa anga nuny. YCTaHoBiTh GinbTp Hasan y
KoHTenHep ana nuny (Man. 38).

MprMiTKa. AKLLO BU OUMCTUNM KOHTENHEP AN MUy 3a AOMNOMOro MPOTOYHOT BOAW, AaNTe MOMY
BWCOXHYTM O MOBEPHEHHS B B/10K i3 dinbTpamMu.

HaKkpumTe KpULLIKOIO KOHTEenHep Ona nuny ta 3adikcymte i (0o knauadHa (Man. 39)).

BcTaHoBITh KOHTenHep Ona Nuny Hasam, y BigdineHHsa 019 KoHTenHepa ona nuy Ta CKNagdite pyyKy
KoHTenHepa ana nuny (Man. 40).

YBara! 3aBau nepeBipanTe, UM BCTaBNEHO BCEPEAUHi KOHTenHepa ansa nuny 6510k i3 pinbTpamu.
AKLLL0 BUKOPUCTOBYBATU poboTa 6e3 610Ky 3 dinbTpaMu B KOHTENnHepi ana nuny, byne
MOLLKOJYXEHO ABUTYH.

ouuLLEHHA poboTa

[Ona edbexkTBHOrO NPUBKMPAHHA HEOBXIAHO Yac Bid Yacy YNCTUTK AATUMKM NaQiHHA, Koneca, b6iuHi
LLIITKK, OTBIP BCMOKTYBAHHSA 1 KOHTAKTW poboTa 1 AOK-CTaHLIiL.

1
2
3

[MNocTaBTe poboTa AOropw AHOM Ha PiBHY MOBEPXHIO.

o6 nouncTnTm 6iuHi WTKK, Bi3bMIiTb iX 3a LLIETWHY 1 3HIMITb i3 BatiB (Man. 41).

OumnianTe BiYHI LLITKM Ta Ban 6iUHMX LLIITOK 3a A0MNOMOroi0 LLITKM A5 YNLLEHHS 3 KOMMNeKTy
(Man. 42).

TaKOX BUKOPUCTOBYMTE LLITKY O18 YMLLEeHHSA 3 KoMnnekTy (Man. 43), wob Bnoanatv nun abo nyx i3
nepenHboro Ta 3a4Hix Kosic.

FAKLLO Ha MepedHE Koneco HaMoTa10csa BONoccs abo nyx, 3HiMiTb MepefHE KOeco 3a A0MOMOroio
BUKPYTKKM (Man. 44).

OumncTbTe NepenHe Koneco LiTkolo (Man. 45) Ana uMLleHHs Ta BCTaBTe KOMeco Has3an y poboTa,
MNPUTUCHYBLLM BENWKM Nanblem (Man. 46).

3a 40MOMOIOI0 LLITKW ANF YMLLIEHHS 3 KoMMneKTy (Man. 47) MoyYKHa BMAanuUT nun abo nyx i3
[ATUYMKIB NadiHHSA.

[MpuMmiTKa. BaxknrBo perynapHO YUNCTUTU JATUMKK NaOiHHA. AKLLO OATUMKM NamiHHA BpyaHi, poboT
MOYKe He BM3HAYUTU 3MiHY BUCOTW abo CXOOMHKI.
BukopuctoBymTe il gna ouniLeHHA oTBopy (Man. 48) BCMOKTYBaHHA.

[MepeBipTe, UM Ha BIUHKMX LLITKaX 1 HYYKHIM YaCTUHI pOBOTA HEMAE YKOOHUX FOCTPUX NpeaMeTiB, AKi
MOXKYTb MOLUKOOMTW Mianory.

10 OuUMCTbTE KOHTAKTV AOK-CTaHLiT 33 AOMNOMOroto Cyxoi raHuipKu abo BaTHOT Nanuukmn (Man. 49).
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1 OuMCTbTE KOHTAKTV Ha HUYKHINM YacTMHI poboTa 3a 4OMOMOIol0 CyXOi raHUYipKK abo BATHOT ManmuKm
(Man. 50).

3aMOBJIEHHS! aKcecyapiB

LLlo6 npuaobaTti akcecyapw Un 3anacHi yacTuHK, sigsiganTe seb-cant www.philips.com/parts-and-
accessories abo 3BepHiTbCa A0 Aunepa Philips. Bu Takoy MoykeTe 3BepHyTUCA 0o LleHTpy
obcnyroyBaHHs KnieHTIB Philips y cBoi KpaiHi (KoHTaKTHY iHGopMaLlilo LyKanTe B rapaHTiMHOMY
TanoHi).

3aMiHa

3amiHa ¢inbTpa

3aMiHanTe dinbTp EPA, Konu BiH Ayxxe bpyaHum abo noLukooyeHun (AnB. 'CNopoXKHEHHS Ta YNLLEHHSA
KOHTerHepa ana nuny'). 3amMoBuTK Hosuin GinbTp EPA MoykHa Ha canTi www.philips.com/parts-and-
accessories.

3aMiHa aKyMynaTopHoO1 batapel

3aMiHy akyMynaTopHUX baTaper poboTa MOXKyTb 3AiMCHIOBATM NuLLIe KBanidikoBaHi GaxisLyi.
[MpmBe3siTb poboTa A0 aBTOPM30BaAHOIO cepBicHOro LeHTpy Philips, o6 3aMiHUTY akyMynsaToOpHY
BaTapeto, AKLLO BOHA He 3apsaarKaeTbca abo LLBUAKO PO3PALKAETHCA. KpiM TOro, B MOXKeTe
3BepHyTMUCA Ao LleHTpy obcnyroByBaHH:A KNieHTiB Philips v cBOI KpaiHi (koHTakTHY iHbopMaLiilo AMB. y
rapaHTinHoMy TanoHi abo Ha canti www.philips.com/support).

3aMiHa 6iuHumx LLIITOK
3 yacoM 3aMiHiThb BiUHI LLITKK ONna 3abe3nedyeHHa HanexXHWX pesynbTaTtiB npubupaHHa.
[MpuMiTKa. 3aBXay 3aMiHionTe GiUHi LLITKK, KON MOMITUTE Ha HUX O3HAKM 3HOLLIEHHS Ui

MOLUKOOYKEeHHA. TaKOX PagyMo 3aMiHIOBaTU OOHOYACHO 0buaBRI 6IYHI LLITKK. 3aMOBUTM HOBI BiuHi
LLIITKM MOXKHa Ha canTi www.philips.com/parts-and-accessories.

1 LG 3aMiHUTK BiUHi LWITKK, Bi3bMiTb CTapi BiUHI LLITKM 33 LWETUHY Ta 3HiMIiTb 1X i3 BasiB.
2 BcTaBTe HOBI BiUHI LLITKM Ha Banw.

3amMiHa 6aTapen nynbTa OUCTAHLLIMHOINO KepyBaHHSA
1 HatucHiTb ByLUKO (1), 06 pO36/0KYBATY Ta 3HATU KPULLIKY b6aTapenHoro Biaciky (Man. 9) (2).
2 BunMmiTh po3psaaykeHi batapei AAA 3 batapenHoro Biaciky.
3 BcrasTte aBi HoBI 6atapei (Man. 10) AAA.
[MpumiTka. MNepeBipTe, UM nosncK "+" i "-" po3TaLloBaHi NPaBUbHO.

4 11106 BCTAHOBUTU KPULLIKY BaTaperHoro BiOciky Ha Micle, crodaTKy BCTaBTe BUCTYMN B OTBIp Ha
Kpato baTtapenHoro siaciky (1). MoTiM HATUCKaMTe Ha KPULLKY (2), OOKM BOHA He 3adikcyeTbesa (i3
KnauanHam (Man. 11)). Tenep NynbTOM OUCTAHLIMHOMO KepyBaHHA MOXKHA KOPWCTYBaTUCA.

MpumiTKa. YTunisaynTe po3pamxeHi oaHopa3oBi batapei 3rigHo MicLieBMX HOPM Yy Baluin KpaiHi.
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YTunisauisa

- Len cMuMBON O3HAYaE, Lo MOTOYHWI BUPI6 He nignarae yTvnisauii 3i 3sMyarHyMm nobyToBuMmn
Bigxonamu (3rigHo 3 ampektnsolo €C 2012/19/EU) (Man. 51).

- Len cumBon o3Hauvag, Lo BMPi6 MICTUTb BOYOOBaHY akyMyNATOPHY BaTapelo, AKy He MOYKHa
VTUMI3yBaTK 3i 3BMYarHUMK NobyTtoBMMK Bioxopamu (Marn. 52) (Ounpektrea 2006/66/EC). BigHeciTb
BMPi6 B 0diLiMHMI MYyHKT NPUMOMY UK A0 cepBicHOro LeHTpy Philips, o6 cneuianictn BUnHANM 3
HbOIrO aKyMy/IaTOPHY baTapeto.

- doTpumynteca NpaBui po3ainbHOro 360py eNeKTPUUHKX i eNeKTPOHHUX MPUCTPOIB, a TaKOMXK
3BUYANHMX 1 aKyMyNATOPHMX baTtapein y Baluin kpaiHi. HaneyxkHa ytunisauis gonoMoxe 3anobirtu
HeraTVBHOMY BIM/IMBY HA HABKOMULLIHE CepeoBuLLE Ta 300POB’A Noaen.

BuinmMmaHHA akymMynaTopHoi baTapei

BunmanTte akyMynaTopHy 6arapelo, nuiie SKLLO XouyeTe yTunisysaTtu Bupi6. Mepiu Hix
BUMMAMATK 6aTapelo, NnepeKoHamnTecs, Lo BUPib BiA’€AHAHO Bif, PO3eTKU, a aKyMynaTopHa
6aTapes NOBHICTIO po3pamKeHa.

JoTpumynTecss OCHOBHUX NpaBu/l 6e3nekun, Konu BigKpuBaeTe BUPi6 3a 4ONOMOroto
iHCTpyMeHTIB i BUMMaETe aKyMyNATOPHY 6aTtapelo.

BunmMmaHHA akymMynaTopHoi batapei

Monepen)keHHA. Bunmante akyMynaTopHy 6atapelo, nuile AKLLO XoueTe yTuilisyBaTu
npucTpin. MepLu HiXX BUAHATY BaTapelo, NepeBipTe, U4 BOHA MOBHICTIO po3pamKeHa.

o6 BUMHATY akyMynaTOpHY baTapelo, BUKoHamMTe HaBedeHi Hukue KpoKku. MprBe3siTb poboTa Ao

ABTOPW30BAHOIO CepBiCHOro LieHTpY Philips, W06 3HATU akyMynaTopHy batapeto. 3BepHiTbca A0

LleHTpy obcnyroByBaHHs knieHTIB Philips v cBOiM KpaiHi, o6 oTprMaT agpecy HanbimKyoro

CepBiCHOro LeHTpy.

1 Tlepl HiXK BUNHATY Ta yTUII3yBaTy akyMynaTopHy 6atapeto, oante poboTy nonpawoBaT, MOKM
aKyMynAaTopHa baTapesa He po3PAaMUTLCA MOBHICTIO.

2 BUKpyTiTb FBUHTU Ta 3HiIMITb KpuLKy (Man. 53) bartapenHoro Biaciky.

3 T[ligHiMITb akyMynaTopHyY baTapelo Ta Big'eaHamnTe 1 (Man. 54).

4 3panTe poboTa Ta akyMynaTOpHY batapeto B OQiLiMHUA MYHKT NPUAOMY eNeKTPUUYHOro Ta
eNeKTPOHHOro obnaaHaHHs.

YCcyHeHHS HecrnpaBHOCTEN

Y ubOMy pO3aini po3rNaaaTbCd OCHOBHI MPobaeMu, AKi MOXKYTb BUHWKHYTU Mg, Yac BUKOPUCTAHHS
MPUCTPOIO. AKLLO BM He B 3MO3i BUPILLUTM NpobnemMy 3a A0NOMOrolo NogaHoi Huyk4de iHdopmalLi,
BioBinanTe Be6-cant www.philips.com/support i 03HanoMTeca 3i CNMCKOM YacTux 3anuTaHb abo
3BepHiTbca 0 LleHTpy 0bCnyroByBaHHA KMEHTIB Y CBOT KpaiHi.

Mpo6bnema Moxxnuea npnymHa PilieHHnA

[Micna HaTUCHeHHS AKyMynaTopHa baTtapes 3apanite akyMynaTopHy batapeto (OmB.
KHOMKM po3pannnacs. THiaroToBKa A0 BUKOPUCTAHHSA').
noYaTKy/3ynnMHeHHs

POBOT He NounHae
npuounpartu.
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Mpo6nema

Moxknuea npuymnHa

PiwleHHna

[py HATUCHEHHI OaHiET 3
KHOMOK pPOBOT He
BiANOBiOAe HA KOMaHay.

Pob6OT He 3Mir 3HanTV OOK-

cTaHuilo, i batapes
po3paamnace.

[NocTaBTe poboTa Ha mif’egHaHy oo
MepEeXKi XMBNeHHs AOK-CTaHLilo. 3a
Kinbka cekyHa, poboT NoOACTb 3BYKOBWM
curHan, i amcnnen 3acBitMTbCa.

Po60T BMOAB 3BYKOBUM
cuUrHan i 3ynuHMBcA.

OpHe uK OBa Koneca
3a610KOBaHo.

HaTUCHITb KHOMKY MoYaTtKy/3ynHeHHs.
Bupanite nyx, Bonoccs, HUTKW abo opiT,
LLIO HAKOMMYMIMCA HABKOMO MiABICKM
KoficC.

OpOHy UM OBl BiYUHI LLITKK
3a610KOBaHO.

OuncTbTe BiUHI LLITKK.

PoboTa nigHanu nig, yac
NPUOMPAHHSA.

HaTUCHITb KHOMKY MoYaTtKy/3ynHeHHs.
[NocTaBTe poboTa Ha nignory. MNoTim
HATUCHITb KHOMKY MOYaTKY/3yNNHEHHS,
W06 pobOT BiAHOBMB MPUOBMPAHHSA.

PoboT He nprbrpac
HANeXHVM YNHOM.

LLleTrHa oaHiel abo aBox

BiUHKMX LLITOK BUKpUBUNIACS

abo 3irHynacs.

3aMOoYiTb WTKY b0 LLEeTVHY Ha AKUNCb
yac y Tenniv Boai. AKLLO Le He
BiAHOBUTb HanexHoi GopMU LLETUHW,
3aMiHiTb BiYHT WiTKK (OMB. '3amiHa
BIYHKIX LLITOK').

DinbTp y KOHTEMHePT Ana nuny

OpyaoHWA.

Bin’eqHavTe 6nok i3 pinbTpamMmu.
MounctbTe GinbTp ANa nuny Ta GinbTp
EPA 3a nonomMorolo 3y6HOI LTk 3
M’AKOIO LLIETUHO. TAKOXK MOYKHA
npoMUTK GINBTP A1S MUY NPOTOUHOID
BOOOIO.

AKLLO umnLLeHHA dinbTpa EPA 6inblue He
nornomarae, 3amiHitb Lemn GinbTp HOBUM.
PekomMeHayemo 3amiHaTu GinbTp EPA
LLIOHAMMEHLLIEe OfIMH Pa3 Ha PiK.

OTBip BCMOKTYBaHHSA Ha OHi

KOHTerHepa ona nuny
3abmBcs.

[louncTbTe OTBIP BCMOKTYBAHHSA.

MepenHe Koneco 3abnoKoBaHO
BONOCCAM abo iHLIMM BpyOoM.

MouncTbTe NepeaHe Koneco (amB.
'ounLLIEHHS poboTa').

PoboT npmnbupae oyy<e TemMHy
abo BNMCKyUy NMOBEPXHIO, AKA
AKTMBYE OATUMKK NagiHHA. Le

CNpUYMHAE pyx poboTa 3a
HEe3BKYAMHOIO CXEMOIO.

HaTNCHITb KHOMKY MoYaTKy/3yNUHEeHHS,
a NoTiM NepeMmicTiTb poboTa Ha OiNaHKY
Migory CBITMILLOro KOMbopy. AKLLO
npobnemy He byae BMpiLLeHo Ha
MOBEPXHi CBITNILLIOIro KOMbopy,
BiOBigamTe CTOpiHKy
www.philips.com/support a6o
3BepHiTbCA 00 LleHTpy 06cnyroByBaHHsA
KIMIEHTIB y CBOTW KpaiHi.
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PiwleHHna

PoboT npubupae nignory, axka
ny>ke cunbHO BinbmnBae
COHsAYHe cBiTNno. Lle aktmnBye
OATUMKKM NaaiHHA Ta
CApUYMHAE pyx poboTa 3a
HEe3BMYAMHOIO CXeMOIO.

3aTarHiTh LUTOPW, LLIOH6 COHAYHE CBITNO
He NoTPanIano 00 KiMHAaTU. Takox
MOYHa no4vaT NPMBUPaHHS, KON
COHSIUHEe CBITNO CTaHe MeHLL ACKPaBUM.

AxkyMynaTopHa baTapes
Binblue He 3apAIKaAETbCA
abo ay»<e WBUOKO
pPO3PAYKAETHCA.

MOXXNMBO, 3aKiHUYMBCSH TEPMIH
eKcnnyartauii akyMynaTopHOT
barapei.

AKYMYNATOPHY baTapeto Tpeba
3aMiHIOBaTK B cepBiCHOMY LIeHTPi (OMB.
'3amiHa akymynaTtopHoi batapei') Philips.

PoboT He MoyKe 3HanTn
[OK-CTaHLLilo.

Y KiMHaTi HeqoCTaTHbO MicLs,
L1106 pobOT NepecyBaBca A0
LOOK-CTaHL;i.

3HavaiTh iHLWe Micle ONa OOK-CTaHLl
(omB. 'BcTaHOBNEHHS HA OOK-CTaHLLj').

Pob0OT NpoOoBXYE aKTVIBHO
LLIYKATW OOK-CTaHLito.

Havte poboTy NpubnmsHo 20 XBUAKH,
06 BiH NOBEPHYBCA 40 AOK-CTaHLIT.
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Kipicne
Ocbl 3aTTbl caTbin anyblHbI36eH KyTThIkTaliMbI3 xaHe Philips komnaHusicbiHa KoL kengiHis! Philips ycbiHaTbIH
KonpgayApbl TonblK Nanganany yuwiH eHimai www.philips.com/welcome TopabbiHaa TipkeHis.

YKannbl cunarttama

LLlaH koHTelrHepi kaknafFblHbIH TYTKaChI

LLlaH koHTelrHepi kaknafbl

Cyari 6eniri

Kocankpl cy3ri 6eniri (FC8796, FC8795, FC8794)
LLlaH koHTelrHepi

YCTiHri Kaknak weTi

KoHablpMa cTaHUMACHIHbIH AaTyuri

Copy caHbinaybl

Bactay/Tokraty Tynmeci

10 Bywipnik weTkanap

11 KocbIMLia xuHakTarbl Byiipnik weTkanapbl (Tek FC8796)
12 Bynipnik weTtkanapgbl 6ekiTy biniktepi

13 AnablHfbl AeHrenek

14 Copy caHplnaybl

15 bywipnik geHrenektep

16 Kynay gatyukrepi

17 batapes 6enimMiHiH kaKnarbl

18 XKyy cantamacsbl (FC8796, FC8795, FC8794)

19 XKyy Tecemeci (FC8796, FC8795, FC8794)

20 WaFblH ThIfbIH

21 Apantep

22 UleTka

23 KawwbiktaH 6ackapy Kypanbi

24 KawsbiktaH 6ackapy kypanbiHbiH AAA 6aTapesnapbl
25 KoHablpma cTaHums

O©CoO~NOUPAWN =

KalubikTaH 6ackapy Kyparnbl

Po6oTThl KawwbikTaH 6ackapy kypanbiMeH (cypeT 2) 6ackapa anacbl3. OHbIH keneci Tyrmenepi 6ap:
Bacray/Tokraty Tyrhmeci

Wapnay Tyrimenepi

Tasanay pexvuMmiHiH Tynmenepi

KoHablpMa cTaHuusra Kot TYUMMeECi

24 caFaTTblK XOCnapnarbiLu

A wN -~

PoboT kanau »XymblIc icTenai

PoboT HeHi Tazanangbl

Byn po6orT yiiHisgeri eqeHaepai Tazanayra KeMeKTeCeTiH biHFalIbl Tazanay MyMKiHAKTepiMeH
XabablKTanFaH.

Po6oT aralu, nnuTkanap TecenreH Hemece NMHONEYM efeHep CUSIKTbI KaTTbl eAeHaepai Tazanayra acipece
konannbl. OHbIH KOBPOMMH HEMECE Kinemaep CUSAKTbI XXyMcak eAeHaepai Tasanayaa KublHAbIkka Tan 6onybl
MYMKiH. Erep poboTTbl Kinemae nanganaHcaHpbl3, poboTTbiH OCbl e4eH TYPIHAE XXYMbIC iCTell anaTbiHbIH Kepy
YLiH, anfalblHAa XaHblHAA TYPbIHbI3.
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Po6oTTa WwapnayFa HMpaKbI3bI AaTYUKTEp NaifanaHbinFaHabIKTaH, kan-kapa xeHe allblk edeHaepae
KUbIHABIKTap TyblHAAYbl MYMKiH. Erep po6oTThl ocblHAan 6eTTepae nanganaHcaHrpl3, poboTTbiH kapa xaHe
alblK eAeHAE KYMbIC iCTE anaTbiHbIH Kepy YLUIH, anFallblHAa XaHbIHAA TYPbIHbI3.

Pob6oT kanawn Tazananabl

Tasanay xyuieci

Po6oTTa egeHaepai Tvimai Tasanayra apHanfaH 3 keseHai Tazanay xyreci 6ap.

- Exi 6yripnik weTtka poboTTbIH OypbiluTapabl oHe kabblpranapablH 6olibiH TazanaybiHa KeMeKTecei.
CoHpaii-ak, onap egeHaeri KipAi Tasanayra )eHe OHbl Copy CaHpinaybliHa (CypeT 3) Kapaw XblmKbITyFa
KemekTeceqi.

- Po6OoTTbIH copy KyaTbl KipAi TapTbin anagbl XXeHe OHbl COPY CaHbiNaybl apKbifbl LWaH KOHTEWHepiHe (cypeT
4) TacbiManganiabl.

- FC8796, FC8795 xxoHe FC8794 ynrinepi kaTTbl eAeHAi )XyaTblH poboTka TipkeneTiH Xyy cantamacbiMeH
Kenegi.

Tasanay ynrinepi

ABTO Tazanay pexuMiHge poboT 6enveHiH ap aymarbiH OHTanbl Tasanay yLiH cekipy xaHe kabblpFa
DOoVibIMEH XXYPEeTiH yNrinepiHiH asTomaTtTbl peTTiniriH nanganadagbl. On 6atapes 3apsabl TayCbinFaHLIa
Hemece eLUipreHLe, 6enveHi Tazanayabl xarnractelipagbl.

KawbikraH 6ackapy KypanbiHaH (kepiHi3 'Tasanay pexumiH TaHaay') TUICTi TyiMeHi 6acymeH yL xeke
Tasanay pexwuMiHiH, 6ipiH TaHaan anacbl3. PoboT TaHaanfaH Tasanay pexuMiHae GipHelle MUHYT 6onbim,
OfaH KeliH aBTOMaTTbl Tasanay pexvMiHe opanagbl.

1 Cekipy pexwumi (cypeT 5)

2 Kabblpra GovibIMeH Xypy pexumi (cypeT 6)

3 Cepinneni pexum (cypeT 7)

PoboT BuiKTIKTEr anblipMallbInbiKTapAaH Kananm aynak xypegi

Pob6oTTbiH TY6iHAe 6ec kynay aatuuri 6ap. On ocbkl Kynay gatyuvkrepiH 6acnangakrap cusiktel GuikTikTeri
aiibipMaLUbInbIKTapabl aHbIKTay XaHe aynak Xypy YLiH nanganaHagbl.

Eckepty: Po60TTbIH GMiKTiK aiiblpMaLLbInbIFbl XUEriHEH a3aan LbIFbIM KO3Fanybl KanbinTbl, OUTKEHI anablHFbl
Kynay gatuuri 6ychepain, apTbiH4a OpHanackaH.

AbarinaHbl3: Kenbip xafgannapaa Kkynay agatyuvkrepi 6acnangakrapabl Hemece 6acka GuikTik
anblpMaLUbIIbIFbIH YaKbITbISbl aHblKTamaybl MyMKiH. CoHAbIKTaH BipiHLII peT naiaanaHFaHaa xaHe
6acnangaktapablH, Hemece 6acka BuiKTik ariblpMaLLbINbIFbIHBIH, XaHblHAA NaganaHFaHaa, poooTTbl MyKUSAT
6akpbInaHbl3. Po60T 6uikTiK aribipMallbifbIKTapbiH AYPbIC aHbIKTaYbIH XKanFacTbipybl YLUiH, Kynay AaTYUKTEpiH
Xyveni TypAae Tazanan Typy MaHbI3Apl.

BipiHWI peT nanganaHy angbiHga

Bywipnik weTkanapabl 6ekiTy

1 Bynipnik weTtkanapabl opamMbiHaH LWbIFapbIHbI3 )XeHe pOBOTTLI ycTenae Hemece efeHae ayaapbliHbI3.

2 byiipnik weTtkanapabl poboT (cypeT 8) TyGiHaeri biniktepre canbiHbI3.
EckepTy: By#ipnik WweTkanapapl TuiciHLe 6ekiTiHi3. Onap cbIpT eTin OpHbIHA TYCKEHLLE, onapAbl Ginikke
Kapaw 6acbIHbI3.
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Bartapesnapabl kallbikTaH 6ackapy KypanbsiHa cany

KawbiktaH 6ackapy kypanbl eki AAA 6aTapescbIMeH XXyMbIC iCTENaI.

1 Kynakwatbl (1) 6ackin 6aTapes 6enimi kaknarbiHbIH (2) KynnbiH awbin, 6aTapes 6enimi kaknarbiH (CypeT
9) WeLliHi3.

2 Exi AAA b6aTtapesicbiH (cypeT 10) canbiHpI3.
EckepTy: - xaHe + nontocTepi AypbIC 6arbiTTa eKeHAINH TEKCEPIHi3.

3 barapes 6enimMiHiH KaknaFblH KaiTa Tipkey YLUiH, anabiMeH, 6enim onbiFbiHAaFbl caHblnayFa (1) LWbFbIHKbI

XepiH canbin, cbIpT eTin (cypeT 11) KynbinTanfaHwa KaknakTol (2) 6acbiHbl3. KalwbiktaH 6ackapy kyparnbl
eHAi nanganaHyfra AanbiH.

[MavpganaHyfa gavblHOay

KoHOblpMa CTaHUUSAHbI OpHaTy

1 AgpanTepgiH LWaFblH ThIFbIHBIH KOHAbIPMA CTaHUMsAAarsl poseTkara (1) canbin, agantepai kabbipra
poseTkacblHa (2) KocbiHbI3 (cypeT 12).

2 KoHablpma CTaHUMsAHbI Kabblpra XaHblHAa KenaeHeH, Teric eAeHre KombIHbI3.

EckepTty: Kegeprinep »ok ekeHiH Hemece KoHAbIpMa cTaHUusHbIH (cypeT 13) angbiHaa 150 cm, oH
xarbiHga 30 cMm xxaHe con xafbiHaa 100 cm GuiKTik aribipMaLLbIfbIKTapbl KOK €KEHiH TEKCEpPIHi3.

3apsagray

1 PoboTTbl poseTkara KOCbINFaH KOHAbIPMa cTaHuusiFa (cypeT 14) KOMbIHbI3.

2 Icke Kocy/ToKkTaTy TyWMeECH XbinblnbiKTal (cypeT 15) 6actangbl.

3 Kavita 3apsaranatbiH 6atapes TonbiFbIMEH 3apsiATanFaHia icke Kocy/ToKTaTy TyWMecCi Y3A4iKCi3 xaHaabl
(cypeT 16).

Eckeptne: 3apsiaTan 6onraH coH, FC8796 ynrici wamameH 115 MUHYT xyMmbIcC icTeiai. 3apsaartan 6onFaH
coH, FC8794 xxaHe FC8795 ynrinepi wamameH 105 MUHYT XXyMbIC icTERAI.

BenmeHi Tazanay 6argapnamacbiHa gavbiHaay

- Pob60oTThbIH Ta3anay 6araapnamachbiH icke Kocnan Typblirn, eAeHHeH Bykin 6oc (cypeT 17) oeHe CbIHFbILL
3aTTapAbl anbiHpbI3.

- Po6oTTbIH opanbin KanybiH angplH any yuwid 6apneik kabenbaepai, CbiIMAapAbl )KeHe LHyprapab!
anblHpbI3.

- Erep poboTneH Tazanay kepek 6enmvene wawakrapbl 6ap kinem 6onca, poboTTbIH, WallaFbiHa KeNTenyiH
XoHe LallaFblHbIH 3akbiMaanyblH (cypeT 18) anapiH any yLiH WallakTapblH Kinem actbiHa GykTen
KOWbIHBI3.

Po6oTTbl nanganany

KawblkTaH 6ackapy KyparnblH nanganaHy

1 Po6oTTbl KOHABIPMA CTaHUMACBIHA KOVbIHbI3 Hemece poboTTarbl (CypeT 19) icke Kocy/ToKTaTy TyWMECIH
6enceHaipy yLiH 6acbiHbI3.
- EHngi poboT1Tbl 6ackapyFa KalbikTaH 6ackapy KypanblH nanganaHa anachbi3.
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Icke KoCy >xoHe ToKTaTy

1 KawsbiktaHn 6ackapy KypansiHaarbl (cypeT 20) icke Kocy/TokTaTy TyWMECIH 6acbIHbI3.

2 PoboTTafbl icke KoCy/ToKTaTy TyMMeCi Y3AiKCi3 xaHbIn, poboT Tasanayabl 6actagbl (cypeT 21).

3 barapes 3apsiabl TemeHAereHwe poboT aBTo Ta3anay pexvuMmiHge Tasanangbsl. ABTO Tazanay pexuMiHge
on apanac, kabblpra 6oibIMeH xaHe cepinneni Ko3ranbiCTap KanTanaHaTblH PeTTinikTepiH opblHAANAbI.

4 batapes KyaTbl a3aiiFaHaa icke Kocy/ToKTaTy TYMMECH XblAaM XbinbinbikTan 6actanabl xeHe poboT
3apsiaTay YLWiH (cypeT 22) KoHAblpMa CTaHUMsIHbI i3aen 6actanabl.

5 CoHbIMeH KaTap, Tasanay CeaHCblH yakbITLLa HemMece TOMbIK TOKTaTy YLUiH iCke KOCy/ToKTaTy TYMMECiH
6acyra 6onagpl. Erep icke Kocy/TokTaTy TyMMecCiH KaiTagaH 6accaHbl3 xoHe kanTa sapsaranaTbiH
baTapesifa ani xeTkinikTi kyaT 6ap 6onca, poboT Tazanayabl aBTO Taszanay peXxumiHae >xarnractbipagbl.

6 Po6oTTbl KOHABIPMa CTaHUWsIFa KaiiTa 3apsiaTanatbiH 6aTapes 3apsiabl a3aiMai Typbin KaTapy YLliH
KalbIkTaH 6ackapy KypaneiHaarsl (CypeT 23) KOHAbIPMa CTaHLMsFa OpHaTy TYWMeCiH 6acbiHbI3.

7 Icke Kocy/ToKTaTy TyAMECH XbiNbiNbIKTan 6actanabl xxaHe poboT KOHAbIpMa CTaHUuMsiFa opanagbl.

Tazanay pexumiH TaHgay

Byn poboTTbIH TepT Tasanay pexumi 6ap. OHbIH CTaHAapTTbl Ta3anay pexuMi — aBTomaTTbl Tazanay
PEXUMI, OHbIH, iLLiHE CeKipy aHe KabbipFa GolbIMeH XYpeTiH yNrinepiHiH (CypeT 24) aBTomMaTTbl peTTiniri.
Byn aBTOMaTThI Tasanay pexumiHe Koca, poboTTa apkalicCbICbiH KallblKTaH 6ackapy KypanbiHaa TUiCTi
TynmeHi 6acy apkbinbl 6enceHaipyre 6onaTtbiH YL Xeke Tazanay pexuvmi 6ap.

Cekipy pexumi
Byn pexvmae poboTt GenmeHi Ty3y xaHe alikac KosranbiCTapAblH (CypeT 25) apanac ynriciMeH Tasanangpl.

Kabblpra 60MbIMEH XYPY pPeXUMI

Byn pexxumae poboT kabbipra boibliHAaFbl aymMmakTbl epekLue Tasanay (cypeT 26) yLiH 6enmveHiH
KabblpFanapbiHbIH GoMbIMEH Xypeai.

Cepinneni pexum

Ocbl pexumpae poboT aiMakTbl TONbIFbIMEH (CypeT 27) Tasanay YLiH opTaHFbl HYKTeAEeH KeHenTinmeni
cnupanbMeH >XblmKuabl.

Eckeptne: KonveH TaHaanatbiH pexumaep bipHelue MUHYT kaHa 6enceHai 6onaapl. OgaH keniH poboT aBTo
Tasanay pexvmiHe ayblicagbl.

KonmeH xypriay

Po6oTThl KalwbIkTaH 6ackapy KypanbliHAarbl TYMMenepMeH KONMEH Xypridyre bonagbl.

1 PobotTbl 6envene (cypeT 28) xypridy yLiH KalbikTaH 6ackapy KypanblHAarbl icke Kocy/TokTaTy
TYWMECIHIH, YCTIHAEr XaHe acTbiHAaFbl, 9pi COM-OH XaKTapblHAaFbl KOPCETKI Tynmenepai nanganaHbiHpbI3.
EckepTne: Po6oTThbl BuikTik aiiblpMalLbinblkTapbl MEH 6acnangakrapFa >akblH >Kyprisy kesiHae aban
B0nbIHbI3.

24 caraTTblK )XOcnapnarbll nanganany

24 caFaTTblK XOCrnapnarbILUThl kKallblkTaH 6ackapy KypansiMeH 6encengipyre 6onagpbl. Po6oT kyTy
pPeXUMiHAE EKEeHAITH XaHe KOHABIPMa CTaHLusiFa OpHanacKkaHbiH TEKCEPIiHi3.
1 24 caFaTTblK )ocnapnarbiTel 6enceHaipy yLWiH kawblkTaH 6ackapy KypanbiHaH 24 caraTTblk
Xocnapnarbill TYMMeECiH (cypeT 29) 6acbiHpI3.
- 24 caFaTTblK )XocnapnarblwTel 6enceHgipreH kesae, AblObIC ecTinei xaHe aucnnen GipHelle cekyHa
caliblH KbiCKa YaKbITKa XbinblnblkTal 6actangbl.
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- 24 caFaTTbIK )KOocnapnarbILLTbl OenceHaipreHHeH KeriH 24 caraTtTaH KeliH poboT Tasanay CeaHCbIH
Gacraiigbl. 24 caraTTbIK )XOCcnapnarbiLlThl eLlipMeliiHLLEe O Ta3anay ceaHCblH 24 caFaT caibiH Gip
yakbITTa 6actanapl.

2 24 caFaTTblK XOCnapnafblWTbl OLWIPY YLWiH 24 caraTTbIK >kocnapnarbilw TyMeciH 6acbiHbI3. [dblbbic
ecTineaj xxeHe pobOTTbIH KYTY PEXUMIHAE EKEHAIMH XaHe 24 caFaTTbIK Xocnapnarblll eHi 6encenai
€MEeCTIrH KepceTy YLUiH ANCNeNn Y3AIKCi3 XaHbin Typaabl.

PoboTtneH xyy

FC8796, FC8795 xaHe FC8794 ynrinepi kaTTbl e4eHAI XyyFa apHarFaH Xyy cantamacbIMeH >XaHe Xyy
TeceMeciMeH keneai.

Kyy TecemeciH Tipkey

1 Kyy TecemeciH cyra ManblHbI3 HeMece Xyy TeCeMeCiH afbliH Cy acTbliHAa cynaHbl3. EqeHre yinecimai
efleH Ta3anarbllwka KomkeTiMAi BipHelle TaMLUbIHbI KOCa anachi3.

2 Cynbl emec binFanapbl eKeHAIMNH TeKCepy YLUIH Xyy TOCEMECIH CbIFbIHbI3.

3 XKyy TecemeciHiH Velcro inrektepiH xyy cantamacbiHbliH (cypeT 30) Velcro inrektepimeH 6acymeH
bIfFangpl XXyy TOCEMECIH Xyy canTamacblHa TipKeH;3.

4 XKyy cantamacblHblH TipKey TopanTapbiH AeHrenekrep apTbiHAa OpHanackaH Tipkey TecikTepiHe
canblHbl3. OfaH KelliH cbIpT eTkeH (cypeT 31) AblbbIc ecTireHwe 6acbiHbI3.

EpneHpepai Kyy cantamacbiMeH Tasanay

Eckeprty: KaTThl eaeHaepai xyy cantamacbiMeH Ta3anay YyLiH poboTTbl 6enmveaeri Tasdanay Kepek HyKTeaeH
icke Kocy kepek. XKyy Tecemeci Tipkeyni KOHAbIPMa CTaHLUMSACbIHAH POBOTTbI icke KOCY MYMKIH emec.

1 Po6oTTbl icke KOCY YLUiH poboTTaFbl icke KOCY/TOKTaTy TYWMECIH GacbIHbI3.
- baTapes 3apsabl TOMEeHAEreHLUe xaHe poboT ToKTaraHLa poboT XyyAbl XanfFacTelpagsl.

EckepTy: Po60TThI KallbikTaH 6ackapy KypanblHAarbl OpHaTy TyWMECIMEH KOHAbIPMA CTaHuusFa xibepy
angbiHaa Hemece poboTThl KOHALIPMA CTaHLMSAFa KONTMEH OpHanacTbipy anablHAA Xyy TOCEMECIH XaHe Xyy
canTamacblH axblpaTbiHbI3.

Kyy canTamachblH axbipaTy

1 2Kyy canTamacblH axblpaTy YLiH Kynakwanbl (1) 6acklin, )xyy cantamacbiH any yLiH (2) (cypet 32)
XKOFapbl TapTbIHbI3.

2 JKyy TeceMmeciH Xyy cantamacblH TapTbin WblFapbiHbI3.

3 XKyy TecemeciH Tasanay yLiH oHbl eH kebi 60°C TemnepaTypaaa )XyMcak LMKIAE Xyy MalumHacbiHaa
XKYbIHbI3.

[abbin curHanbl

Erep Tasanay kesiHae poboTTa akaynblK TyblHAAca (Mbicanbl, He AOHrenek kenTence Hemece efeHre
TMemece, He AaTYUK efleHAi aHbIKTalm anvaca), AblObIC eCTUCI3 aHe poboT TokTanabl. POGOTTbI KyTY
pexuMiHe aybICTbIPY YLUiH icke KOCcy/ToKTaTy TyiMeciH 6ackin, Aabbin curHansiHa ceben 6onFaH MaceneHi
AGHrenekTi KyNbINTanTbiH KeAEPriHi X0k, AaTYNKTEePpAi Tasanay Hemece poboTThl KeTepy xoHe backa OpblHFa
cany CUsIKTbl 8peKeTTEPMEH LUELLiHi3.
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Tasanay >XaHe KyTy

LLlaH, koHTeHepiH 6ocaTy xoHe Tasanay

LLlaH kOHTeMHepi TonFaH kesae, WaH KOHTeHepiH 6ocaTbiHbI3 XoHe TasanaHbl3.

1

a B~ wN

LLlaH KoHTeWHepi KaknarbIHbIH TYTKACBIH XOFapbl TapTbiM, LWaH KOHTENHEPIH LiaH KOHTeriHepi 6enimiHeH
(cypeT 33) KeTepin anbiHbI3.

KaknakTbl (cypeT 34) ally yLiH WaH KOHTeNHepiHiH OyripiHAeri KynakwaHbl TapTbin LWbiFapbiHbI3.

Cyari 6eniriH WwaH KoHTelHepiHeH (cypeT 35) anbiHpI3.

LLlaH, koHTenHepiH 6ocaTy YLiH (cypeT 36) OHbl KOKbIC LUeneri YCTIHEH CirkKiHi3.

LLlaH KOHTeWHepiH XbInbl aFblH Cy acTbiHAa Ta3anan anachbls.

AbavinaHbi3: LLlaH KOHTENHEPIH bIAbIC Xyy MalLUMHACbiHAA Ta3anamaHpl3.

Cyasrinepai gypbicTan Tazanay yLiH Cy3riHiH eki XafblHAa opHanackaH Kynakwanapabl 6acymeH cyariHi
anbin, wak cy3riciH EPA cyariciHeH wbirapbin anbiHbi3. OgaH keriH EPA cyariciH 6epinreH Tazanay
LieTkacbiMeH (cypeT 37) TazanaHbl3.

CyariHi kavita »xuHakTan, EPA cyariciH waH, cy3ariciHe 6ekiTiHi3. OfgaH keiH CyariHi Kepi LwaH, KOHTeNHepiHe
(cypet 38) canbiHbI3.

EckepTtne: Erep waH KOHTENHepi afblH Cyaa TadanaHca, Cy3riHi kanTa cany angbliHaa OHbl KenTipin
anbiHpI3.

KaknakTbl WwWaH KoHTeliHepiHe canbin, CbIpT eTin (cypeT 39) opHbIHA KyMbiNTanfaHblH TEKCEPIH3.

LLlaH KoHTeWHepiH WaH KoHTelnHepi 6eniMiHe canbin, WaH KOHTeHepi TyTKackiH (cypeT 40) GyKTeHis.

Ab6arinaHbi3: LLlaH KOHTENHEPIHIH, ilWiHAge cy3ri 6ap ekeHiH yHeMi TekcepiHi3. POBOTThI LWaH KOHTEWHEPIHIH
iwiHge cyari 6onman nariganaHcaHbl3, KO3FanTKbIL 3aKbiMAanybl MyMKiH.

PoboT Tazanay

>Kakcbl Tazanay eHiMAiniriH cakTay yLiH keiife Kynay AaT4yuKTepiH, AeHrenekTepai xaHe oywipnik
LeTKanapabl, COpy caHplnayblH XeHe poboT NeH KOHAbIPMA CTaHUMSACbIHbIH 6aiinaHbiC HyKTenepiH Tasanan
TYPY Kepek.

1
2

Po6oTTbl eaeH 6eTiHe ayaapblHpI3.

Byripnik weTtkanapapl Tasanay yLiH WweTkanapaaH ycTaHbI3 xaHe binikrepaeH (cypet 41) TapTbin
anblHpbI3.

Byripnik weTtkanapapl xaHe byiipnik weTkanap biniktepiH 6epinrex (cypeT 42) Tazanay LieTkacbIMeH
TasanaHbl3.

AnppiHFbl AeHrenek neH Gyiipnik AeHrenekTepaeH Kipai Hemece MaMbIKTbl 6epinreH (cypeT 43) Tazanay
LLleTKaCbIMEH >XOMbIHbI3.

AngbIHFbl eHrenek aiHanacelHa Lall Hemece MamblK TypbIn kanca, angblHebl AeHrenekTi bypaybiineH
(cypeT 44) anbiHblI3.

AnabIHFbl AeHrenekTi Tasanay LieTkacbiMeH (CypeT 45) TazanaraH COH, anablHfbl AeHrenekTi 6ac
GapmakneH (cypeT 46) poboTka kepi canblHbI3.

Kynay gaTunkTepiHeH KipAi HeMece MaMbIKTbl GepinreH (cypeT 47) Tasanay LieTKacbIMEH XOMbIHpI3.
EckepTty: Kynay gatyvkTepi xyineni Typae Tasanay kepek. Kynay aatunkrepi nac 6onca, poboT 6mikTik
alibipMallbInbIKTapbliH HeMece bacnanaakTapabl aHblKTamaybl MyMKiH.

Copy caHbinayblH (cypeT 48) Tasanay yLwiH GepinreH Tazanay LieTKacblH NaiaanaHblHbI3.

Byripnik weTtkanapaa xxeHe poboTTbiH TYGiHAE eAeHAl 3akbiMaaybl MYMKIH YLLKIp 3aTTapAblH 6ap-KofFbiH
TEKcepiHi3.

10 KoHablpma cTaHumsiCbIHbIH (CypeT 49) GainaHbic HyKTenepiH Tasanay YLUiH Kyprak LybepekTi Hemece

MakTanbl TaaKWwaHbl FIaVI,CI.aJ'IaHI:IHI:I&
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11 Po6ot (cypet 50) acTbiHAaFbl GainaHbIC HyKTenepiH Tasanay YLliH Kyprak wybepekTi Hemece makransbl
TasKLWaHbl NakganaHbiHbI3.

Kepek-xapakTapra Tancblpbic 6epy

Kepek-xapakTapabl Hemece kocarnkel benwekrepai catbin any yiwiH, www.philips.com/parts-and-accessories
canTblHa KipiHi3 Hemece Philips aunepiHe xabapnacbiHbi3. CoHbIMeH kaTap, eniHizaeri Philips TyTbiHyLWbIFa
Kongay kepceTy opTanbifbiHa xabapnaca anacbi3 (barinaHbiC ManiMETTEPIH XanblKaparnblK Keningik
napakwacbiHaH KapaHbli3).

AybICTbIpY

CyariHi aybICTbIpy
Erep eTe nactaHca Hemece 3akbiMaarnca (kepiHi3 'LLiaH koHTenHepiH 6ocaTy xaHe Taszanay'), EPA cyariciH
aybICTbIpbIHbI3. XXaHa EPA cyariciH any ywiH, www.philips.com/parts-and-accessories caniTbiHa OTiH,3.

Karita 3apsagranaTbliH 6aTtapesHbl aybICTbIpY

Po6oTTbIH KaliTa 3apsiaTanaTbliH 6aTapesicbiH Tek BiNnikTi KbI3MET MHXeHepnepi aybICTbIpybl MyMKiH. EHAI
KanTa 3apsgTay MyMkiH 6onmaraHga Hemece KyaTbl XbingaMm Taycbina 6actaraHaa 6aTapesicbiH aybICTbIpY
yLWiH po6oTTbl ekineTTi Philips KbiaMeT opTanbiFbiHa anapbiHbl3. bannaHeic ManiMeTTepiH xanbikapanbik
Keninaik napakwaceiHaH enidisgeri Philips TyTbIHyLbINapFa KbI3MET kepceTy opTanblfbiHaH Taba anacbi3
Hemece www.philips.com/support BeG-caiTbiHa OTiH;3.

Bynipnik weTkanapabl aybIiCTbIpy
TwicTi Tasanay HaTWXenepiH KamTamachbI3 eTy yLiH ByRipnik WweTkanapabl 6ipa3 yakbITTaH KeriH
aybICTbIPbIHbI3.

Eckeptne: To3dy Hemece 3akbim benrinepiH 6ankaranaa, Oynipnik WweTtkanapabl MiHAETTI Typae
aybICTbIpbIHbI3. CoHaali-ak, byripnik WweTkanapablH ekeyiH ae 6ip yakpiTTa aybICTbIpy YCbiHbINaabl. XKaHa
OyWipnik WweTkanapabl any yLiH, www.philips.com/parts-and-accessories caiTblHa ©TiHi3.

1 Bynipnik weTtkanapabl aybICTbIpy YLUiH ecki Byripnik WweTkanapApl KbinaapbiHaH ycran, binikrepiHeH
TapThiN anbiHbI3.
2 XaHa Oynipnik weTtkanapabl binikrepre UTepiHia.

KawbiktaH 6ackapy KypanbiHbIH 6aTapesnapbiH aybICTbIpy

1 Kynakwatbl (1) 6acbin 6aTapes 6enimi kaknarbiHbIH (2) KynnblH awwbin, 6atapes 6enimi kaknarbiH (CypeT
9) weLliHi3.

2 boc AAA 6artapesnapbiH 6aTtapes 6eniMiHeH anbiHpI3.

3 EckixaHa AAA baTapeschliH (cypeT 10) canbiHbI3.

EckepTy: - xaHe + nontocTepi AypbiC GaFbiTTa eKeHAIriH TEKCEPIHi3.

4 BaTtapes 6enimiHiH KaknarbiH kaliTa TipKey YLUiH, anabiMeH, 6enim olibiFbiHAaFbl caHplnayra (1) WhIFbIHKbI
KepiH canbin, cbIpT eTin (cypeT 11) KynbinTanfaHwa KaknakTbl (2) 6acbiHbI3. KalwbiktaH 6ackapy kyparbl
eHAi nanganaHyFra aAanbiH.

Eckepty: Boc anbiH6ansl 6aTtapesnapapbl eninisgeri )Xeprinikti epexenepre CoMkec XOMbIHbI3.
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OHaey

- bByn TaHba ocbl eHIMAI KanbINTbl TYPMBICTBIK KanablkneH Gipre TactayFa 6onmaiiTeiHbIH Bingipeai
(2012/19/EU) (cyperT 51).

- Byn 6enri ocbl eHiMae KyHAENIKTI YIi KOKbICTapbiMeH (cypeT 52) Bipre Tactayra 60nmanTbIH KipicTipinreH
KaviTa 3apsiaTanaTblH 6aTtapes 6ap ekeHiH 6ingipeai (2006/66/EC). 3apsiaTanatbiH 6aTtapesiHbl kacion
TypAe any YLUiH, 8HIMAI pecMU XuHay opHbiHa Hemece Philips Kbi3MeT kepceTy opTanbiFbiHa anapbiHbI3.

- OneKTPOHAbIK XaHe 3NeKkTp eHiMAepi MeH kailTa 3apsaTanaTbliH 6atapesnapabl 6enek xuHay 6olibiHLLa
XeprinikTi epexxenepAi opblHAaHbI3. [lypbiC TacTay KopluaraH opTara XoHe ajam AeHcayIbiFbiHa Kepi
acepiH Turisbeyre kemektecesi.

KanTa 3apsgranateliH 6atapesnapabl any

©HimMai TacTay kesiHae KarTa 3apsaranaTtbiH 6aTapesHbl FaHa anbin TacTaHbl3. batapesHsl any
angblHaa eHiM KabbipFa po3eTkackiHaH aXblpaTbinFaHbIH xaHe 6aTapes 3apsiabl TONbIFbIMEH
TayCblfFaHblH TEKCEPIHI3.

OHiMAi awy ywWiH Kypangapabl KongaHy KesiHae XeHe Kavita 3apsaTanaTbiH 6aTapesiHbl KOKbICka
TacTay KesiHAe KaXKeTTi Kayincisgik wapanapbiH OpbIHAAHbI3.

KawTta sapsagTtanatbiH 6aTapeanapabl any

AbaiinaHbi3: KypbinfFbiHbl TacTay kesiHae kaiTa 3apsaTranaTtbiH 6aTapesiHbl FaHa anbin
TacTaHbl3. batapesiHbl anbin Tactay angbiHAa OHbIH TOMbIFbIMEH 60C EKEHAIrH TEKCEPIHi3.

Kanta 3apsaranaTbiH 6aTapesHbl LWbiFapy YLiH TOMeHAeri kagamaapasl opbiHAaHbl3. CoOHbIMEH KaTap,

KarTa 3apsgTanaTbiH 6aTapesiHbl WbiFapy YLiH poboTThl ekineTTi Philips KbiaMeT opTanbifbiHa anapbiHbI3.

EniHisgeri )akplH KbI3MeT opTanbifbl MekeHxaribl yLiH Philips TyTbIHyLUbINapFa Kbl3MeT KepceTy opTarnbifbiHa

xabapnacbiHpi3.

1 Any XeHe KOKbICka NakTbipy angpiHaa 3apsigblHbIH TONbIFbIMEH TayCbinybl YLiH po6oTThl 6aTapes
TayCblfFaHLLIa XYMbIC iCTETIHi3.

2 barapes 6enimiHiH 6ypaHaanapbiH 6ocaTbin, kaknarbiH (CypeT 53) LeLliHis.

KaliTa 3apsiaTanaTblH 6GaTapesiHbl keTepin, OHbl aXblpaTbiHbI3 (CYypeT 54).

4 PoboT neH KanTa 3apsatanatbiH 6aTapesiHbl SNeKTPIiK XXeHe SNeKTPOHABIK KanablK X1Hay OpHbIHa
anapbIHbI3.

w

AKaynblKTapabl >0

Byn Tapayaa KypbinFbiga xui kesgeceTiH macenenep atansin etedi. TemeHaeri aknapatTbiH kKeMerimeH
MaCerneHi LeLle anmacaHbl3, Xui KonblnaTblH cypakTap TidiMiH kepy yLwiH www.philips.com/support
TopabblHa KipiHi3 Hemece eniHizaeri TyTbIHyLWbINApAb! KONAay opTanbiFbiHa xabapnachkiHpl3.

Macene blkTman ceben Wewwim

Icke Kocy/TokTaTy TyimeciH Kaita 3apsaranateliH 6aTapes KaviTa 3apsaTanatbiH 6atapesHbl (KepiHi3
6ackaHaa, poboT TaycbliFaH. 'ManpanaHyfa paribiHaay') 3apsaTaHpls.
Tasanaygbl 6actamangpl.

Tynmenepgin, 6ipiH 6ackaH Po60T KOHAbIPMa CTaHLUSICHIH Po6oTTbl po3eTkara KOCbIFaH KOHAbIpMa

Ke3fe poboT xayan Taba anmapbl xoHe 6aTapes CTaHuusFa KovbiHbI3. BipHelue cekyHaTaH

6epmeniai. 3apsifibl TayCbInabl. KeniH poboTTaH AbIObICTbIK CUrHan LUbIFbIM,
AVCnnewn xaHaabl.
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Macene

blktuman ce6en

Lewim

Po6oT curHan 6epin

HeHrenektepaiH Gipeyi Hemece

Icke Kocy/TOKTaTy TYIMECIH 6acbIHbI3.

TOKTangpl. ekeyi Ae TypbIn KanFaH. [eHrenek acnacblHblH anHanacblHaa
yCTanbIn KanfaH MambIKTbl, LWALIThI,
XinTepai Hemece cbiMaapAbl KeTipiHi3.
By#ipnik weTtkanapablH 6ipeyi Byipnik weTkanapapl TasanaHbi3a.
Hemece ekeyi ie Typbin KanfaH.
Po6oT Tasanay kesiHge Icke Kocy/TokTaTy TyAMeCiH 6acbiHbI3.
KkeTepingi. Po6oTTbl eaeHre KolbiHbI3. OfaH kel
po6oT Tasanaybl anFacTbipybl YLUiH icke
KOCy/TOKTaTy TyWMeECiH 6acbIHbI3.
Po6oTt gypbictan Bip Hemece eki Bywipnik LLleTkaHbl Hemece wWeTkanapabl 6ipas
Tazanamawgpl. LieTkanapAablH, KbinwbikTapbl yaKkbITka CyFa canbin KoliblHpl3. Erep byn

MambICKaH.

TanwblKTapablH AypbIC NiWiHIH KannbiHa
kenTtipmece, Byiipnik weTkanapabl (kepiHi3
'ByWipnik WweTkanapabl aybiCTbIpy')
aybICTbIPbIHbI3.

LLlaH koHTelHepiHgeri cy3ri nac.

CyariHi 6enwekTeHis. LLlaH cyarici meH EPA
CY3riCiH Kblngapbl )XyMcak TiC LeTKacbiIMeH
TasanaHpl3. CoHbIMEH KaTap, LWaH, Cy3riciH

afblH Cy acTblHAa Lasi anachbl3.

Erep EPA cyariciH Tazanay ew
KemekTecrnece, cy3riHi xxaHa bipeyimeH
aybICTbIPbIHbI3. EPA cy3riciH XbinblHa
KemiHae 6ip peT aybICTbIpyFa keHec
6epemis.

LLIaH, kKOHTenHepiHiH, Ty6iHaeri
copy caHbinaybl bitenreH.

Copy caHbinayblH TasanaHpi3.

AnNfbIHFbl AeHrenekTe watl
Hemece Gacka Kip KenTenreH.

AnppbiHFbl AeHrenekTi (kepiHi3 'PoboT
Tasanay') TasanaHbi3.

Po6oT eTe kyHripT Hemece
XbINTblpaFaH 6eTTi Tasanayaa,
6yn Kynay AaT4ymKTepiH icke
Kocagbl. POBoT a4eTTeH ThbiC
ynriMeH Kosranagpi.

Icke Kocy/ToKTaTy TyriMeciH 6acbin, opaH
KeliH poBOTTbl €4eHHIH aLlblK TYCTi
GeniriHe XbUTKbITbIHBI3. Erep awwbIk TyCTi
efeHaepae macene kKantanaHca,
www.philips.com/support caiiTblHa 6TiHi3
Hemece eniHisaeri TYTbIHYLWbIFa KYTiM
KepceTy opTanbifbliHa xabapnacbiHbI3.

Po6oT kyH ceyneci wamanbl
KenTey TyCeTiH egeHai
Tasanaypa. byn kynayaaH
KOpFay OaTYMKTEpiH icke Kochir,
po6OT 8AEeTTEH ThIC YNriMeH
Ko3Fanagbl.

KyH >xapblfbl 6enmere Tycneyi yLiH
nepaenepgi xabbiHbi3. CoHbIMEH KaTap,
KYH Ccayneci Wwamarnbl allblk kesge
Tasanaygbl 6actayra 6onagpl.

Kavita 3apsaranatbiH
6aTtapesiHbl 3apsaTay
MYMKiH eMec Hemece
KyaTbl 6Te Te3 Taycbinagbl.

Kavita 3apsgranatbiH
6aTapesHblH narganady Mmepsimi
asKrangbl.

Kavita 3apspTanateiH 6atapes Philips
KbI3BMET KepceTy opTanblfbIMEH (KepiHi3
'KanTa 3apsigTanatbiH 6aTapesiHbl
aybICTbIPY') aybICThIPbITYbI KEPEK.
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Lewim

Po6oTTbIH KOHABIPMa
CTaHUMACbIHA OTYiHe XeTKiMiKTi
Gernme oK.

Po6oT KoHabIpma
CTaHuusHbI Taba
anvanabl.

KoHablpma cTaHuusIHbIH, (KepiHi3
'KoHablpma cTaHUusiHbl opHaTy') 6acka
OpHbIH TabyFa apekeT acaHpl3.

PoboT ani ge 6enceHgai isgeyae.

Po6oTTbIH KOHOBIPMA CTaHUUSICbIHA
opanybiHa wamameH 20 MUHYT BepiHi3.

Po6oT-LaHcopFbILL

OHaipywi: “©ununc KoHcblomep Mandctann b.B.", Tyccenanenen 4, 9206 ALl, OpaxteH, HuaepnaHgbl
Pecen xaHe Kegenaik Opak TepputopusiceliHa nmnoptTaywwbl: "OUIMNMNC" XKLLK, Pecen ®enepaumschl,
123022 Mackey kanacbl, Cepreii Makees keweci, 13-y, Ten. +7 495 961-1111

Tamakrany: ZD12D160090EU

Kipy: 100-240B~~; 50/60I"y; 0,5A
WeiFy: 16B === 0,9A

II- knacc [@]

FC8796, FC8795, FC8794, FC8792
KipikTipinreH 6arapes Li-ion: 10,8 B
TypPMBICTBIK KaXXeTTinikTepre apHarnsaH
KblTaraa xxacanfaH

CaKray wapTTapbl

narganaHy wapTrapbl

Temnepatypaa

0°C-+50°C

0°C-+45°C

CanbicTblpMarns! binFangbinblk 20 % - 95 %

20 % - 95 %

ATmocdepanbIk KbiCbiM

85 - 109 kPa

85 - 109 kPa
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